2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GH6000

» PRODUKTVORTEILE

»Der Robuste“

P> Bis zu 25% langere Greifbacken moglich im Ver-
gleich zur Benchmark

Hochste Krafte- und Momentenaufnahme ermaoglicht
Ihnen den flexiblen Einsatz bei hdchster Dynamik

» Uber 30% leistungsstirker als der Benchmark

Gewichts- und Kraftoptimierung senkt die Kosten lhrer
Anwendung, da alle Komponenten kleiner dimensioniert
werden kdnnen

P Storungsfreier Dauereinsatz

Unsere kompromisslose Qualitat ,Made in Germany*
garantiert lhnen bis zu 10 Mio. Zyklen ohne Wartung

» SERIENMERKMALE

BaugroBe
% 10 Mio. wartungsfreie Zyklen (max.) C
+ Q Induktiver Sensor ¢
+§ Magnetfeldsensor ¢
P40 | IP40 °
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> NUTZEN IM DETAIL

Klemmbock

- Aufnahme flr induktiven Naherungsschalter

Befestigung und Positionierung

- alternativ an mehreren Seiten flir eine individuelle Montage
Abnehmbare Zentrierhiilse

- schnelle und kostengtinstige Positionierung der Greifbacken

Greiferbacke
- Aufnahme der individuellen Greifbacke

prézise, lange T-Nutenfiihrung
- Hohe Kréfte- und Momentenaufnahme

(6) Antrieb
- zwei doppelwirkende Pneumatikzylinder
- Uber Zahnrad synchronisiert

Energiezufiihrung
- von mehreren Seiten maglich
- VORSICHT: GroBhubgreifer immer mit mitgelieferter Abluftdrossel
betreiben (Geschwindigkeitsregulierung)

Robustes, leichtes Gehause
- hartbeschichtete Aluminiumlegierung

» TECHNISCHE DATEN

Hub pro Backe Greifkraft Gewicht IP Klasse
BaugroBe [mm] [N] [kgl
20-80 120-155 0,3-0,75 IP40
40-80 370-530 1,56-2,2 IP40
40-150 900 - 1400 3,3-7,5 IP40
60-150 1520 -2270 7-10,5 IP40
60 -200 2600 - 3400 10,4 -22,7 IP40

» WEITERE INFORMATIONEN ONLINE VERFUGBAR

Alle Informationen auf einen Klick: www.zimmer-group.de. Finden Sie anhand der Bestell-Nr. Ihres gewlinsch-
ten Produktes Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle und Betriebsanleitungen zu lhrer BaugréBe. Schnell, Gber-
sichtlich und immer aktuell.
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GH6000 FUNKTIONSBESCHREIBUNG

@ @ GREIFKOMPONENTEN

Universalbacken - UB6000-B
Verwendbar fiir den sofortigen Ein-

satz oder zur individuellen Nachbe-
arbeitung

Die Greifbackenrohlinge sind in der
Ausfihrung Aluminium (AL) verfligbar
und werden direkt Uber die im Liefe-
rumfang befindlichen Schrauben am
Greifer montiert. Die dazu nétigen Pas-
sungen fUr die Zentrierhllsen sind da-
fUr bereits vorhanden. Pro Greifer wird
ein Universalbackensatz bendtigt.

Drucksicherungsventil - DSV

Gewabhrleistet den sicheren Kraft- und Positionserhalt bei Abfall des Systemdrucks

Durch das integrierte, entsperrbare Doppelrlickschlagventil wird der Systemdruck des Greifers bei NOT-AUS aufrechterhalten.
Um die Funktion zu gewahrleisten, muss das Ventil moéglichst nah zum Luftanschluss des Greifers verbaut werden. Bei der Vari-
ante E sind zwei Druckknopfe verbaut tber die der Greifer kontrolliert entliftet werden kann.
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E ! Q SENSORIK

i
L

Induktive Sensoren - NJ

Der Klemmbock wird zur Schaltfahne hin ausgerichtet und der Sensor, bis der bendtigte Schaltabstand zur Schaltfahne erreicht
ist, in den Klemmbock eingeflhrt. Eine Feinabstimmung kann durch erneutes Verschieben des Klemmbocks erfolgen. Die Sen-
soren sind in den Ausfliihrungen 5 m Kabel mit offenem Litzenende, 0,3 m Kabel mit Stecker, sowie mit direktem Steckerabgang
erhaltlich.

Klemmbhalter - KHA

Alternativ zur Montage des Sensors Uber den Klemmbock, kann der KHA verwendet werden. Der Sensor wird bis zum Anschlag
in den Klemmbhalter eingefihrt und geklemmt. AnschlieBend erfolgt die Ausrichtung auf die Schaltfahne. Eine Feinabstimmung
kann durch erneutes Verschieben des Klemmhalters erfolgen.
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GH6000 FUNKTIONSBESCHREIBUNG

E ! Q SENSORIK

i

MFS02

MFS01

1-Punkt-Magnetfeldsensoren - MFS

Zur beriihrungslosen Abfrage der Kolbenstellung
Diese Sensoren werden in der C-Nut des Greifers montiert und detektieren den am Kolben des Greifers angebrachten Magneten. Um den Ein-

satz bei verschiedensten Platzverhaltnissen zu gewahrleisten, sind die Sensoren in zwei Varianten erhaltlich.W&hrend der liegende MFS02, mit
geradem Kabelabgang, nahezu komplett in der C-Nut des Greifers verschwindet, baut der stehende MSFO1 zwar héher, besitzt jedoch einen Ka-
belabgang der um 90° versetzt ist. Diese Varianten gibt es in den Ausflihrungen 5 m Kabel mit offenem Litzenende und 0,3 m Kabel mit Stecker.

www.zimmer-group.de » Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen



% @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES

Zentrierhiilsen

Zur definierten Lagebestimmung der Greifbacken

Die Zentrierhllsen werden in die Passungen der Greiferbacken eingesetzt um die Position der Greifbacken zu definieren. Die
ZentrierhUlsen sind vergleichbar mit einer Stiftverbindung.

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen <€ www.zimmer-group.de
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH6020

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm

» Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kénnen.

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
150 Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange
1204 My e M
OGH6020-B -><-
904 ©GHB020-B <> Mr
60 Fa
30
Mr [Nm] 20
0 T T T T 1 [mm]
0 30 60 90 120 150 Mx [Nm] 20
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 20
Fa[N] 500
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
; : 4 [Stuck] F 2 [Stlck]
“rj% Zentrierhilse & Schwenk-Drosselriickschlagventil
DST40400 : DRVM5X4
» ZUBEHOREMPFEHLUNG
@@ GREIFKOMPONENTEN HQ SENSORIK

] UB6000-B = MFS02-K-KHC-P1-PNP
- ] Universalbackensatz Aluminium C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
O — MFS02-S-KHC-P1-PNP

EN ERG I EVERSORGU NG C—— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8

‘1"? DSV1-8
L Drucksicherungsventil w

- é @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES
B DSV1-8E == KAG500
> nv§ Drucksicherungsventil mit Schnellentliftung // Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8

a
E f Q SENSORIK
o
—— MFS01-K-KHC-P1-PNP
b— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
L I — MFS01-S-KHC-P1-PNP
b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8

KAW500
Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8

S$8-G-3
Steckverbinder konfektionierbar Gerade - Stecker M8

r
-,
-,

S$12-G-3
Steckverbinder konfektionierbar Gerade - Stecker M12
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH6020-B

Hub pro Backe [mm)] 20
Greifkraft beim SchlieBen [N] 150
Greifkraft beim Offnen [N] 120
SchlieBzeit [s] 0,1
Offnungszeit [s] 0,1
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3
Betriebsdruck max. [bar] 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6
Betriebstemperatur min. [°C] 8
Betriebstemperatur max. [°C] +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 12
Gewicht [kg] 0,3

@ Befestigung Greifer

@ Energieversorgung

@ Befestigung Greifbacke

@ VerschluBschraube, Nachschmierung

@2XM3

6.
@ Abfragenut Magnetfeldsensor
a @ Adapter
9 | Greifer
Qg ree—+— SN @ Luftanschluss (schlieBen)
|
~ T N N—ox ¢ 4H7x6 @ Luftanschluss (6ffnen)
kS N Luftanschluss alternativ (schlieBen)
35 2x M5x8 @ Luftanschluss alternativ (6ffnen)
50:0.02

13.5 38 @

6.5 X
© _ _ e

= | =
T T T a
YT© 1 ! i PIJ © o = z
oy &y = 8 Sl o :
[=) q ™ - [\ P%
f e s % 8e [ | ©% °
T 1
2x M4x7 16.8 ) 2x M4x7 -Ring
2x M5 o @3x1.5

Schlauchlose Energieversorgung

50 <20 X @
4x ¢ 5h7
8:0.01 8:0.01
. ) 6x M3x5 @

1.9

TO®
= (D
<120 50 2x M4
DIN912*
A
o 0 4x M4x6 @
% ?*ﬁg 21
‘ ‘
—ei—d |
o o | -
i = = = =
¥
N 2x @ 4H7x4 @
N
o
S
F
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH6040

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente
Zeigt statische Krafte und Momente, die
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden zusétzlich zur Greifkraft wirken konnen.
175 Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange
1404 My /= ZTMx
) OGHB040-B <
1054 OGHB040-B <> Mr
70 Fa
35
Mr [Nm] 35
0 T T T T 1 [mm]
0 30 60 90 120 150 Mx [Nm] 35
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 35
Fa [N] 500
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
2 [Stuck] L 4 [Stlck]
. Klemmbock %_1 Zentrierhiilse
KB6.5-04 DST40400
2 [Stuick]
& Schwenk-Drosselrlickschlagventil
g o DRVM5X4
» ZUBEHOREMPFEHLUNG
o
@@ GREIFKOMPONENTEN gﬂg SENSORIK
[E==l=-= v
] UB6000-B —— MFS01-K-KHC-P1-PNP
- Universalbackensatz Aluminium B Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
L I — MFS01-S-KHC-P1-PNP
ENERGIEVERSORGUNG b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
e 2 DSV1-8
- Drucksicherungsventil S MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
B DSV1-8E
o 09 Drucksicherungsventil mit Schnellentllftung C— MFS02-S-KHC-P1-PNP
C—— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
a
EUQ SENSORIK §
v ANSCHLUSSE / SONSTIGES

NJ6.5-E2-01
Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m

NJ6.5-E2S
Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8 e m—— KAG500
// Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
e —

’ KAWS500
/’/ Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
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» Technische Daten

Bestell-Nr. GH6040-B

@ 2x M4

70

80

DIN 912*
<40
(1) axmaxe
©
o o
[

=3 F L= =3
@ 2x @ aH7x4 —/

1.9

5.3

Hub pro Backe [mm)] 40
Greifkraft beim SchlieBen [N] 155
Greifkraft beim Offnen [N] 130
SchlieBzeit [s] 0,2
Offnungszeit [s] 0,2
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3
Betriebsdruck max. [bar] 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6
Betriebstemperatur min. [°C] 8
Betriebstemperatur max. [°C] +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 20
Gewicht [kg] 0,47
@ Befestigung Greifer
@ Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ VerschluBschraube, Nachschmierung
@ 2x M3 @ Abfragenut Magnetfeldsensor
@ Befestigung fur Klemmbock
7-" A Adapter
Greifer
3 @ e T o 7€9< - @ Luftanschluss (schlieBen)
B 2x P anTx6 @ Luftanschluss (6ffnen)
Luftanschluss alternativ (schlieBen
£0 M58 @ Luftanschluss alternativ Eo‘ffnen) )
80+0.02
38 @
K '( \ / = . ey .
: . 44 N\ :
@ ox M5 25 30 e 1 .
osers
r 70 <40  Bonz @ Schlauchlose Energieversorgung
8:0.02 8+0.02

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen <« www.zimmer-group.de

3



2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH6060

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente
Zeigt statische Krafte und Momente, die
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden zusétzlich zur Greifkraft wirken konnen.
175 Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange
M “Mx
1407 OGHB060-B > <- v
OGHB060-B <-->
105+ Mr
70+ Fa
35
Mr [Nm] 50
0 T T T T 1 [mm]
30 60 90 120 150 Mx [Nm] 50
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 50
Fa [N] 500
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
2 [Stuck] L 4 [Stlck]
. Klemmbock “{_1 Zentrierhiilse
KB6.5-04 DST40400
E 2 [Stuick]
% Schwenk-Drosselrlickschlagventil
: DRVM5X4
» ZUBEHOREMPFEHLUNG
o
@@ GREIFKOMPONENTEN gﬂg SENSORIK
[E==l=-= v
] UB6000-B —— MFS01-K-KHC-P1-PNP
- Universalbackensatz Aluminium B Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
L I — MFS01-S-KHC-P1-PNP
ENERGIEVERSORGUNG b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
B DSV1-8
o ? Drucksicherungsventil MFS02-K-KHC-P1-PNP

Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m

B DSV1-8E
L nvﬁ Drucksicherungsventil mit Schnellentllftung C— MFS02-S-KHC-P1-PNP
—— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
M SENSORIK -
v @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES

NJ6.5-E2-01
Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m

NJ6.5-E2S
Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8 e m—— KAG500
// Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
e —

’ KAWS500
// Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
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» Technische Daten

Bestell-Nr. GH6060-B

Hub pro Backe [mm] 60
Greifkraft beim SchlieBen [N] 155
Greifkraft beim Offnen [N] 130
SchlieBzeit [s] 0,25
Offnungszeit [s] 0,25
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3
Betriebsdruck max. [bar] 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 30
Gewicht [kg] 0,6
@ Befestigung Greifer
@ Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ VerschluBschraube, Nachschmierung
@ Abfragenut Magnetfeldsensor
@ 2 M3 @ Befestigung fiir Klemmbock
- %A Adapter
T Greifer
o g +-9—-9-0-— 1 —_ QMT @ Luftanschluss (schlieBen)
B Luftanschluss (6ffnen)
- M8 @ Luftanschluss alternativ (schlieBen)
60 ox BaHTHG @ Luftanschluss alternativ (6ffnen)
80:0.02
120
135 38 @
6.5
0 @ @ o w— =
.%; = o [ g g g & :
= T
1
2x M4x7 @ 2x M5 25 1 50 2 -Ring
@3x1.5
X Schlauchlose Energieversorgung
f = = ax @sh7 (3)
8:0.02 8:0.02
. X ) Q 2 exM3 x5 (3)
| !
v 1 .
xrw/@—f———\@———
f |
©) |
4x M4 U
DIN &;12‘ Y .(2
<60 2 —
@ 4x M4x6 %‘ﬂ
o | 80
I
1
{\%\[ i ? H ¢ HJ‘ '_I
I S (s Y, Ry R (i |
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH6080

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente
Zeigt statische Krafte und Momente, die
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden zusétzlich zur Greifkraft wirken konnen.
175 Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange
1404 My /= STMx
< OGHB080-B -><-
©GHB080-B <>
105 Mr
70+ Fa
35
Mr [Nm] 65
0 T T T T 1 [mm]
0 30 60 90 120 150 Mx [Nm] 65
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 65
Fa [N] 500
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
2 [Stuck] L 4 [Stlck]
. Klemmbock “{_1 Zentrierhiilse
KB6.5-04 DST40400
; 2 [Stuick]
& Schwenk-Drosselrlickschlagventil
: DRVM5X4
» ZUBEHOREMPFEHLUNG
o
@@ GREIFKOMPONENTEN gﬂg SENSORIK
[E==l=-= v
] UB6000-B —— MFS01-K-KHC-P1-PNP
- Universalbackensatz Aluminium b— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
E— MFS01-S-KHC-P1-PNP
ENERGIEVERSORGUNG b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
B DSV1-8
o ? Drucksicherungsventil = MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
B DSV1-8E
> nv§ Drucksicherungsventil mit Schnellentllftung - MFS02-S-KHC-P1-PNP
C—— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
a
EUQ SENSORIK §
v ANSCHLUSSE / SONSTIGES

NJ6.5-E2-01
Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m

NJ6.5-E2S
Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8 e m—— KAG500
// Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
e —

’ KAWS500
// Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
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» Technische Daten

Bestell-Nr. GH6080-B

Hub pro Backe [mm)] 80
Greifkraft beim SchlieBen [N] 155
Greifkraft beim Offnen [N] 130
SchlieBzeit [s] 0,3
Offnungszeit [s] 0,3
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3
Betriebsdruck max. [bar] 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6
Betriebstemperatur min. [°C] 8
Betriebstemperatur max. [°C] +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 40
Gewicht [kg] 0,75

@ Befestigung Greifer

@ Energieversorgung

@ Befestigung Greifbacke

@ VerschluBschraube, Nachschmierung
@ Abfragenut Magnetfeldsensor

@ Befestigung fur Klemmbock

(2) 2xms Adapter
R Greifer
5 A @ Luftanschluss (schlieBen)
T Luftanschluss (6ffnen)

48
35
.

I
\
\
o
?
.
)
I
\
+
\
]
°

D eaie —-
) 4x M5x8 @

60

Luftanschluss alternativ (schlieBen)
Luftanschluss alternativ (6ffnen)

@ 4x M4

DIN 912*

4x ¢5h7@
6x M35 (3)

1.9

1.3

5.3

- 110 <80
840,02 [ 84002
4 Q
|
@ o  —® 0 —© |
I 0X0)
[
U
<80 110
o ®4><M4x6 80
i
=l e e ‘21
1l o Il Il 1l
sel  p e p

12

@ 2x B aH7x4 J

2x @an7xe (1)
80£0.02 38 @
13.5 120
6.5
Q @ B S
o = oo o
. 3 EIE\ :
i [:3 T ol S
B A
L 1
2x M4x7 Ri
2x M4x7 @2x 5 25 70 P Fd mRTi
X1.!
X Schlauchlose Energieversorgung
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH6140

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
600 Einzelkréfte in Abh&ngigkeit zur Greifbackenldnge

» Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kénnen.

480 S My = TMx
OGH6140-B -><-
3609\‘\‘\’\’\‘ ©GH6140-B <==> Mr
240+ Fa
1204
Mr [Nm] 70
0 T T T T 1 [mm]
0 40 80 120 160 200 Mx [Nm] 100
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 60
Fa [N] 1500
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
2 [Stuck] L 4 [Stlck]
. Klemmbock “{_1 Zentrierhiilse
KB8-27 DST60800
E 2 [Stuick]
% Schwenk-Drosselrlickschlagventil
: DRV1-8X8

» ZUBEHOREMPFEHLUNG

@ 3] GREIFKOMPONENTEN

Ll

I

UB6100-B
Universalbackensatz Aluminium

m SENSORIK

7

NJ8-E2S

Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8

T — MFS01-K-KHC-P1-PNP
ENERGIEVERSORGUNG B— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
e DSV1-8
& ? Drucksicherungsventil R — MFS01-S-KHC-P1-PNP
b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
- DSV1-8E
o nvé Drucksicherungsventil mit Schnellentlliftung e — MFS02-K-KHC-P1-PNP
— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
a
E f Q SENSORIK
v R MFS02-S-KHC-P1-PNP
C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
2 KHA6140-B-8
Aep Klemmhalter
é @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES
@ NJ8-E2
o Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m P —— KAG500

//

Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
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Bestell-Nr.

» Technische Daten

GH6140-B GHK6140
Hub pro Backe [mm] 40 40
Greifkraft beim SchlieBen [N] 490 490
Greifkraft beim Offnen [N] 370 370
SchlieBzeit [s] 0,25 0,25
Offnungszeit [s] 0,25 0,25
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 8 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 73 73
Gewicht [kg] 1,5 1,7
@ Befestigung Greifer
@ Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ 2x M5 @ VerschluBschraube, Nachschmierung
- — N (6) Abfragenut Magnetfeldsensor
A @ Befestigung fur Klemmbock
o o Befestigung fur Klemmbhalter (KHA)
g 8 -09 — + —ea\ek Adapter
" 2 Mx12 @ Greifer
L J¥2x Berrxe (1) ® Luftanschluss (schlieBen)

70:0.02
90
X
Q @ 4x M5x8 Y
N\ 0)
o e 2% ° . % N © |
N ) Al o ™ /@% @
|
4x M5x8 J 2x M5x5.5 @ o 62
@ 2x G1/8" 16
X
- 80 <4 4x ¢7h7®
104002 i 10£0.02 @ oxM 538 (3)
8 Q - f
|
T AN T N
| \ |
©
© @ — 7& @D
™ A\ 4 A N
L oems O
g ©0®| DIN912*
I Y ~
a4 80 I
(O)
@ 4x M5x7 80 62
oo
; TIT o Llé ‘l
SN L
T % ol 5
! K
@ 2x P 4HTx4

Luftanschluss (6ffnen)
Luftanschluss alternativ (schlieBen)
Luftanschluss alternativ (6ffnen)

?9
@5

7

O-Ring
@5x2
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH6160

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden zusétzlich zur Greifkraft wirken konnen.

600 Einzelkréfte in Abh&ngigkeit zur Greifbackenldnge

4807 My .~ Mx
OGHB160-B -><-

<
360_\‘\\‘\‘ OGHB160-B <> Mr

2401 Fa
1204
Mr [Nm] 85
0 T T T T 1 [mm]
0 40 80 120 160 200 Mx [Nm] 120
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 75
Fa[N] 1500

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

2 [Stuck] 4 [Stlck]
. Klemmbock @ Zentrierhilse
KB8-27 DST60800
< 2 [Stuick]
& Schwenk-Drosselrlickschlagventil
\w DRV1-8X8

» ZUBEHOREMPFEHLUNG

@@ GREIFKOMPONENTEN M SENSORIK

Ll

UB6100-B g NJ8-E2S
- Universalbackensatz Aluminium Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8

——— MFS01-K-KHC-P1-PNP
ENERGIEVERSORGUNG B— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
e DSV1-8
- Drucksicherungsventil  EeR— MFS01-S-KHC-P1-PNP
b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
- DSV1-8E
e D Drucksicherungsventil mit Schnellentliftung MFS02-K-KHC-P1-PNP

Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m

a
" | | SENSORIK
7 O — MFS02-S-KHC-P1-PNP
C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
= KHA6160-B-8
Aep Klemmhalter
é @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES
@ NJ8-E2
o Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m P —— KAG500

// Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
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Bestell-Nr.

» Technische Daten

o= —Sed .0

DIN 912~

100

(1) axmsx
80
!

6.2

20

5

37

GH6160-B GHK6160
Hub pro Backe [mm] 60 60
Greifkraft beim SchlieBen [N] 510 510
Greifkraft beim Offnen [N] 400 400
SchlieBzeit [s] 0,3 0,3
Offnungszeit [s] 0,3 0,3
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 109 109
Gewicht [kg] 1,9 2,1
@ Befestigung Greifer
@ Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ VerschluBschraube, Nachschmierung
(2) 2xms (6) Abfragenut Magnetfeldsensor
2 'y @ Befestigung fur Klemmbock
T A Befestigung fur Klemmbhalter (KHA)
Adapter
(=] —_ = JR— JR— —
8 8 99 I QKG Greifer
! @ Luftanschluss (schlieBen)
6 B 2x M8x12
L e @ Luftanschluss (6ffnen)
70:0.01 2x P 6H7X8 @ Luftanschluss alternativ (schlieBen)
90 Luftanschluss alternativ (6ffnen)
X Y
6% (? 4x M5x8 38 e
] et el —
————— % o [© R
A I 3l g & =
4x M5x8 J J 2% | © = &2
2x M5x5.5 @ 2xG1/8" —- 15
O-Ring
@5x2
- 100 <—>60 X
F 4x P7h7 @ Schlauchlose Energieversorgung
10£0.02 10£0.02
. Q o 6xM 58 (3)
f
T T T

e
o
@
= T—QJ
375 58
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH6180

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
600 Einzelkréfte in Abh&ngigkeit zur Greifbackenldnge

» Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kénnen.

480 My = TMx
OGH6180B ><-
) ©GHB6180-B <-=>
360 Mr
240 Fa
1204
Mr [Nm] 120
0 T T T T 1 [mm]
0 40 80 120 160 200 Mx [Nm] 140
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 90
Fa [N] 1500
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
2 [Stuck] ; "T’ 4 [Stlck]
. Klemmbock “{_1 Zentrierhiilse
KB8-27 DST60800
E 2 [Stuick]
% Schwenk-Drosselrlickschlagventil
: DRV1-8X8

» ZUBEHOREMPFEHLUNG

@ 3] GREIFKOMPONENTEN

Ll

I

UB6100-B
Universalbackensatz Aluminium

m SENSORIK

7

NJ8-E2S

Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8

T — MFS01-K-KHC-P1-PNP
ENERGIEVERSORGUNG B— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
e DSV1-8
& ? Drucksicherungsventil R — MFS01-S-KHC-P1-PNP
b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
- DSV1-8E
o nvé Drucksicherungsventil mit Schnellentlliftung e — MFS02-K-KHC-P1-PNP
— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
a
E f Q SENSORIK
v R MFS02-S-KHC-P1-PNP
C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
2 KHA6180-B-8
Aep Klemmhalter
é @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES
@ NJ8-E2
o Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m P —— KAG500

//

Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH6180-B GHK6180

Hub pro Backe [mm] 80 80
Greifkraft beim SchlieBen [N] 530 530
Greifkraft beim Offnen [N] 430 430
SchlieBzeit [s] 0,35 0,35
Offnungszeit [s] 0,35 0,35
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 145 145
Gewicht [kg] 2,2 2,4

@ Befestigung Greifer

@ Energieversorgung

@ Befestigung Greifbacke

@ VerschluBschraube, Nachschmierung

@ 2x M5 @ Abfragenut Magnetfeldsensor
0 Y @ Befestigung fir Klemmbock
T A Befestigung flir Klemmhalter (KHA)
o (=] —_— - + QR — Adapter
8 8 l Greifer
P 2cmsxtz (7) @ Luftanschluss (échlleBen)
Luftanschluss (6ffnen)
70£0.02 2 gerrxe (1) Luftanschluss alternativ (schlieBen)
90 Luftanschluss alternativ (6ffnen)
205
10 Q @ 4xM5x8 X Y 38 e
1 o)== i T T [ w o
) g 9 g T ® 8% o 8 9 @j o ® e 1 ey
J A i hd g g & ;
62
4x M5x8 2 M5X5.5 J @ 2% G1/8" 36 @ o
15
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a4x P 7h7 @
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH6240

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm

» Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kénnen.

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
Einzelkréfte in Abh&ngigkeit zur Greifbackenldnge

1500
M hang |
1200 O GH6240B -><- v *
QGHB240-B <-->
9004 Mr
600 Ea
3001
Mr [Nm] 100
0 T T T T 1 [mm]
0 50 100 150 200 250 Mx [Nm] 125
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 80
Fa [N] 3000
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
2 [Stuck] )] 4 [Stlck]
. Klemmbock 4 /] Zentrierhiilse
KB8-28 DST41000

2 [Stuick]

& Schwenk-Drosselrlickschlagventil

N DRV1-8X8

» ZUBEHOREMPFEHLUNG

GREIFKOMPONENTEN

UB6200-B
Universalbackensatz Aluminium

M SENSORIK

7

NJ8-E2S
Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8

MFS01-K-KHC-P1-PNP
Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m

MFS01-S-KHC-P1-PNP
Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8

MFS02-K-KHC-P1-PNP
Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8

ENERGIEVERSORGUNG e '
e 2 DSV1-8
o ¥ Drucksicherungsventil  EeR—
B—
B DSV1-8E
weo Drucksicherungsventil mit Schnellentltftung e
a
E f Q SENSORIK
Y L —
——
2 KHA6240-B-8
Aep Klemmhalter
& NJB-E2
N Induktiver N&herungsschalter - Kabel 5 m I —

-

é @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES

KAG500
Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
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Bestell-Nr.

Hub pro Backe [mm]

Greifkraft beim SchlieBen [N]
Greifkraft beim Offnen [N]
SchlieBzeit [s]

Offnungszeit [s]
Wiederholgenauigkeit +/- [mm]
Betriebsdruck min. [bar]
Betriebsdruck max. [bar]
Nennbetriebsdruck [bar]
Betriebstemperatur min. [°C]
Betriebstemperatur max. [°C]
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?]
Gewicht [kg]

» Technische Daten
GH6240-B

40
1120
900
0,3
0,3
0,05
3

8

6

5
+80
183
3,3

GHK6240
40
1120
900
0,3
0,3
0,05
3

8

6

5
+80
183
3,8

@QXMST

tr
8 g t-o + -9
ke
50+0.02

80
(6? f2x M5x5.5
f

™—2x M10x15 @

2x P BH7x8 @

T T
ool
L] =Y ¥
o) i o
& i 157 -
a5
4x M5x8 " © <
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[——-1790 {40
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@ Befestigung Greifer

@ Energieversorgung

@ Befestigung Greifbacke

@ VerschluBschraube, Nachschmierung
@ Abfragenut Magnetfeldsensor

@ Befestigung fur Klemmbock
Befestigung fur Klemmbhalter (KHA)
Adapter

Greifer

@ Luftanschluss (schlieen)
Luftanschluss (6ffnen)
Luftanschluss alternativ (schlieBen)
Luftanschluss alternativ (6ffnen)

?9
@5

7

O-Ring
@5x2

Schlauchlose Energieversorgung
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GH6260

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm

» Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kénnen.

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
Einzelkréfte in Abh&ngigkeit zur Greifbackenldnge

1500
1200 OGH6260-B -> <- My .~ “Mx
O GHB260-B <-->
900 Mr
600 Fa
300
Mr [Nm] 120
0t T T T T 1 [mm]
0 50 100 150 200 250 Mx [Nm] 150
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 100
Fa[N] 3000
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
2 [Stuck] )] 4 [Stlck]
. Klemmbock %_1 Zentrierhiilse
KB8-28 DST41000
2 [Stuick]
& Schwenk-Drosselrlickschlagventil
DRV1-8X8
» ZUBEHOREMPFEHLUNG
o
GREIFKOMPONENTEN E’ D Q SENSORIK
o
UB6200-B g NJ8-E2S
Universalbackensatz Aluminium Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8
—— MFS01-K-KHC-P1-PNP
ENERGIEVERSORGUNG b— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
e 2 DSV1-8
~ # Drucksicherungsventil  EeR— MFS01-S-KHC-P1-PNP
b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
B DSV1-8E
o !#'9 Drucksicherungsventil mit Schnellentllftung — MFS02-K-KHC-P1-PNP
— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
a
" | | SENSORIK
7 R MFS02-S-KHC-P1-PNP
C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
= KHA6260-B-8
Aep Klemmhalter
é @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES
& NJB-E2
N Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m P —— KAG500

// Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH6260-B GHK6260

Hub pro Backe [mm] 60 60
Greifkraft beim SchlieBen [N] 1200 1200
Greifkraft beim Offnen [N] 980 980
SchlieBzeit [s] 0,35 0,35
Offnungszeit [s] 0,35 0,35
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 275 275
Gewicht [kg] 4.1 4,6

@ Befestigung Greifer
@ Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ 2x M5 T @ VerschluBschraube, Nachschmierung
0 @ Abfragenut Magnetfeldsensor
A @ Befestigung fur Klemmbock
& Befestigung fur Klemmbhalter (KHA)
9\9\ Adapter
B N—2x BaH7xs @ Greifer
¥2x M10x15 @ @ Luftanschluss (schlieBen)
80 Luftanschluss (6ffnen)
120£0.02 Luftanschluss alternativ (schlieBen)
Luftanschluss alternativ (6ffnen)
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH6280

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm

» Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kénnen.

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
Einzelkréfte in Abh&ngigkeit zur Greifbackenldnge

1500
1200 OGHB280-B > <- My = ZTMx
< O GHB280-B <>
900 Mr
600 Ea
300
Mr [Nm] 140
0 T T T T 1 [mm]
0 50 100 150 200 250 Mx [Nm] 175
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 120
Fa[N] 3000
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
2 [Stuck] : 4 [Stlck]
Klemmbock 4 Zentrierhilse
. KB8-28 ‘_1 DST41000
2 [Stuick]
& Schwenk-Drosselrlickschlagventil
DRV1-8X8

» ZUBEHOREMPFEHLUNG

GREIFKOMPONENTEN

UB6200-B
Universalbackensatz Aluminium

M SENSORIK

7

NJ8-E2S
Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8

= MFS01-K-KHC-P1-PNP
ENERGIEVERSORGUNG B— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
e DSV1-8
- Drucksicherungsventil  EeR— MFS01-S-KHC-P1-PNP
b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
- DSV1-8E
e !#'9 Drucksicherungsventil mit Schnellentliftung SR MFS02-K-KHC-P1-PNP
— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
a
E f Q SENSORIK
i O — MFS02-S-KHC-P1-PNP
C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
2 KHA6280-B-8
Aep Klemmhalter
é @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES
@ NJ8-E2
o Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m P —— KAG500

r

Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
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Bestell-Nr.

» Technische Daten

GH6280-B GHK6280
Hub pro Backe [mm] 80 80
Greifkraft beim SchlieBen [N] 1280 1280
Greifkraft beim Offnen [N] 1100 1100
SchlieBzeit [s] 0,4 0,4
Offnungszeit [s] 04 04
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 367 367
Gewicht [kg] 4,8 53
@ Befestigung Greifer
@ Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ ox M5 @ VerschluBschraube, Nachschmierung
A @ Abfragenut Magnetfeldsensor
N A @ Befestigung fur Klemmbock
o T Befestigung fur Klemmbhalter (KHA)
CEE I 68 S AN 39 Adapter
le N—axmioxis (1) Greifer
ok BeHrxe @ @ Luftanschluss (échlieBen)
80 Luftanschluss (6ffnen)
120£0.02 Luftanschluss alternativ (schlieBen)
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~—4x M8 @

DIN 912

<—>80

130

wu‘m ry
1

o
<
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?9
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7

O-Ring
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH6360

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente
Zeigt statische Krafte und Momente, die
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden zusétzlich zur Greifkraft wirken konnen.
2500- Einzelkréfte in Abh&ngigkeit zur Greifbackenldnge
2000 OGHB360-8 -5 <- My = ZMx
©GHB360-B <-->
15009 Mr
1000+ Fa
500
Mr [Nm] 160
0 T T T T 1 [mm]
0 60 120 180 240 300 Mx [Nm] 190
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 130
Fa [N] 3800
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
2 [Stuck] )] 4 [Stlck]
. Klemmbock 4 /] Zentrierhiilse
KB8-28 DST41600
2 [Stuick]
& Schwenk-Drosselrlickschlagventil
N DRV1-8X8
» ZUBEHOREMPFEHLUNG
o
ENERGIEVERSORGUNG g D Q SENSORIK
o
‘h'.-,; DSV1-8 Comm— MFS01-S-KHC-P1-PNP
L Drucksicherungsventil b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
N DSV1-8E e MFS02-K-KHC-P1-PNP
e b‘.a Drucksicherungsventil mit Schnellentltftung — Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
a
O — MFS02-S-KHC-P1-PNP
E D Q SENSORIK C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
o
KHA6360-B-8
BT i
o emmpeter % @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES
i NJ8-E2 - KAW500
N Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m /"/ Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
g NJ8-E2S KAG500
Induktiver N&herungsschalter - Stecker M8 // Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
— MFS01-K-KHC-P1-PNP
B— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH6360-B GHK6360

Hub pro Backe [mm] 60 60
Greifkraft beim SchlieBen [N] 1840 1840
Greifkraft beim Offnen [N] 1520 1520
SchlieBzeit [s] 0,4 0,4
Offnungszeit [s] 0,4 0,4
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 486 486
Gewicht [kg] 7 7,5

@ Befestigung Greifer
@ Energieversorgung
@ 2x M5 @ Befestigung Greifbacke
A @ VerschluBschraube, Nachschmierung
\‘.L A @ Abfragenut Magnetfeldsensor
\
-
\
Py

@ Befestigung fur Klemmbock
— {% — Befestigung fur Klemmbhalter (KHA)
Adapter
$s N2 @ 10H7x12® Greifper
N2 Mi2x18 @ @ Luftanschluss (schlieBen)
Luftanschluss (6ffnen)
1300.02 Luftanschluss alternativ (schlieBen)
a4 Luftanschluss alternativ (6ffnen)

T
R

[2x M5x6 4x M5x8 W Y - e
W . @ E
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\
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S
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X M5X @ xG18" 46.5 100 15
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH6460

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente
Zeigt statische Krafte und Momente, die
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden zusétzlich zur Greifkraft wirken konnen.
Einzelkréfte in Abh&ngigkeit zur Greifbackenldnge
3500
2800 4 OGH6460-B > <- My = ZTMx
QGHB460-B <>
2100 1 Mr
1400 1 Fa
700 4
Mr [Nm] 250
0 T T T T 1 [mm]
0 80 160 240 320 400 Mx [Nm] 300
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 200
Fa [N] 9000

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

2 [Stick] 4 [Stiick]

Klemmbock ' Zentrierhilse
. KB8-28 ‘_1 DST42000

2 [Stuick]
& Schwenk-Drosselrlickschlagventil
DRV1-4X8

» ZUBEHOREMPFEHLUNG

ENERGIEVERSORGUNG E’ D Q SENSORIK
a2 DSV1-8 L I — MFS01-S-KHC-P1-PNP
L] # Drucksicherungsventil b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8

/

DSV1-8E S— MFS02-K-KHC-P1-PNP
e y'9 Drucksicherungsventil mit Schnellentltftung C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
a
R — MFS02-S-KHC-P1-PNP
E D Q SENSORIK C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
o
KHA6460-B-8
E *—-g Klemmhalter w
ANSCHLUSSE / SONSTIGES
i NJB-E2 e KAG500
N Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m // Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
g NJ8-E2S ’ KAW500
Induktiver N&herungsschalter - Stecker M8 /’/ Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
—— MFS01-K-KHC-P1-PNP
B— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH6460-B GHK6460

Hub pro Backe [mm] 60 60
Greifkraft beim SchlieBen [N] 3000 3000
Greifkraft beim Offnen [N] 2600 2600
SchlieBzeit [s] 0,4 0,4
Offnungszeit [s] 0,4 0,4
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 710 710
Gewicht [kg] 10,4 11,56

@ Befestigung Greifer
@ Energieversorgung
@ 2% M6 @ Befestigung Greifbacke
n\ @ VerschluBschraube, Nachschmierung
M'YN @ Abfragenut Magnetfeldsensor
o o T @ Befestigung fur Klemmbock
Ee! + NMox @ @ Befestigung fur Klemmhalter (KHA)
l x D 12H7x14 Adapter
B
N—acmiees (1) Greifer
100 @ Luftanschluss (schlieBen)
Luftanschluss (6ffnen)
140£0.02 Luftanschluss alternativ (schlieBen)
43 Luftanschluss alternativ (6ffnen)
24 P 2x M5x6 X v ~
w ()
©HR 7
° 6. o \ B& © °
< = = ~
W@ i - g o 8 +) lo
? X A T 8 g & 2
4x M6x9 @ 2 G1/4" i Q 124 [——4x M6x9 .
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125 <60 4x_@14n7 @ 9 aung
22+0.02 o 1222£0.02 < 6x M 10x17.5 @
N
12 I @ —t
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i eee¥g’|‘NM;122 . 135 Ms@
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH62100

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente
Zeigt statische Krafte und Momente, die
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden zusétzlich zur Greifkraft wirken konnen.
1500 Einzelkréfte in Abh&ngigkeit zur Greifbackenldnge
1200 OGH62100-B ><- My = “Mx
P ©GH62100-B <=
900 \‘\‘\‘\‘\‘ "
600 Ea
300 A1
Mr [Nm] 160
0 T T T T 1 [mm]
0 50 100 150 200 250 Mx [Nm] 200
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 140
Fa[N] 3000
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
2 [Stuck] ; ,..i_’ 4 [Stlck]
. Klemmbock %_1 Zentrierhiilse
KB8-28 DST41000
2 [Stuick]
& Schwenk-Drosselrlickschlagventil
g o DRV1-8X8

» ZUBEHOREMPFEHLUNG

@@ GREIFKOMPONENTEN M SENSORIK

Ll

UB6200-B g NJ8-E2S
- Universalbackensatz Aluminium Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8

——— MFS01-K-KHC-P1-PNP
ENERGIEVERSORGUNG B— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
e DSV1-8
- Drucksicherungsventil  EeR— MFS01-S-KHC-P1-PNP
b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
- DSV1-8E
e D Drucksicherungsventil mit Schnellentliftung e MFS02-K-KHC-P1-PNP
— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
a
E f Q SENSORIK
v R MFS02-S-KHC-P1-PNP
C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
= KHA62100-B-8
Aep Klemmhalter
é @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES
@ NJ8-E2
o Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m P —— KAG500

// Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
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Bestell-Nr.

» Technische Daten

10

6x M 6x10 @

1.9

; —IN
. T

-
o
!
2|

~——14x M8 @

DIN912*

<+—>100

150

40

=

o

g

==
54

(1) 4xmex0 J
@ 2x @6H7x8

GH62100-B GHK62100
Hub pro Backe [mm] 100 100
Greifkraft beim SchlieBen [N] 1350 1350
Greifkraft beim Offnen [N] 1100 1100
SchlieBzeit [s] 0,45 0,45
Offnungszeit [s] 0,45 0,45
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 458 458
Gewicht [kg] 5,6 6,1
@ Befestigung Greifer
@ Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ 2x M5 j @ VerschluBschraube, Nachschmierung
0 T @ Abfragenut Magnetfeldsensor
7 A @ Befestigung fur Klemmbock
8 e -0 -0— 1+ — O -& -G Befestigung fur Klemmbhalter (KHA)
; o \ Adapter
axmioxts (1) Greifer
80 2 Barme (1) @ Luftanschluss (schlieBen)
Luftanschluss (6ffnen)
140+0.02 Luftanschluss alternativ (schlieBen)
200 Luftanschluss alternativ (6ffnen)
29
16 " (? (? /—2x M5x5.5 *® e
L .jg:: N s#,\’/% T~
@) o g = g ® 3l 3 & 2
? o A
4x M5x8 _ @ xG1/8" 82 @ i 82 [——4x M5xg 15 ong
@5x2
- 0 o100 X o B (3) Schlauchlose Energieversorgung
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH62150

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente
Zeigt statische Krafte und Momente, die
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden zusétzlich zur Greifkraft wirken konnen.
1500 Einzelkréfte in Abh&ngigkeit zur Greifbackenldnge
OGH62150-B -><-
1200 QGHE2150-B <> My = ZTMx
<
900 \‘\‘\‘\‘\‘ Mr
600 Fa
300 A
Mr [Nm] 180
0 T T T T 1 [mm]
0 50 100 150 200 250 Mx [Nm] 225
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 160
Fa[N] 3000

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

2 [Stuck] 4 [Stlck]
. Klemmbock “rj% Zentrierhilse
KB8-28 DST41000
2 [Stuick]
% Schwenk-Drosselrlickschlagventil
' - DRV1-8X8

» ZUBEHOREMPFEHLUNG

@ 3] GREIFKOMPONENTEN

Ll

I

UB6200-B
Universalbackensatz Aluminium

m SENSORIK

7

NJ8-E2S
Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8

ENERGIEVERSORGUNG
e 2 DSV1-8
~ ? Drucksicherungsventil

o

DSV1-8E
Drucksicherungsventil mit Schnellentllftung

(=2 m—]
B e

Q SENSORIK

KHA62150-B-8

=
e Klemmhalter
& NJ8-E2
e — Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m

—

MFS01-K-KHC-P1-PNP
Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m

i

MFS01-S-KHC-P1-PNP
Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8

MFS02-K-KHC-P1-PNP
Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m

L —

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8

é @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES

//

KAG500
Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH62150-B GHK62150

Hub pro Backe [mm] 150 150
Greifkraft beim SchlieBen [N] 1400 1400
Greifkraft beim Offnen [N] 1100 1100
SchlieBzeit [s] 0,5 0,5
Offnungszeit [s] 0,5 0,5
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 687 687
Gewicht [kg] 75 8

@ Befestigung Greifer

@ Energieversorgung

@ Befestigung Greifbacke

@ VerschluBschraube, Nachschmierung

@ 2x M5 j @ Abfragenut Magnetfeldsensor
= T @ Befestigung fur Klemmbock
TA Befestigung fur Klemmbhalter (KHA)
82 |-99-0-—+—--0-) -9 39 Adapter
#B' \ axmioxts (1) Greifer
@ Luftanschluss (schlieen)
180 2x Penna (1) Luftanschluss (6ffnen)
240£0.02 Luftanschluss alternativ (schlieBen)
a0 Luftanschluss alternativ (6ffnen)
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH63100

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente
Zeigt statische Krafte und Momente, die
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden zusétzlich zur Greifkraft wirken konnen.
2500 Einzelkréfte in Abh&ngigkeit zur Greifbackenldnge
2000 ] OGHE3100-8 -><- My Mx
p. ©GH63100-B <>
1500 Mr
1000 Fa
500 4
Mr [Nm] 220
0 T T T T 1 [mm]
0 60 120 180 240 300 Mx [Nm] 260
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 180
Fa [N] 3800

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

2 [Stick] 4 [Stiick]

Klemmbock ' Zentrierhilse
. KB8-28 ‘_1 DST41600

2 [Stuick]
& Schwenk-Drosselrlickschlagventil
DRV1-4X8

» ZUBEHOREMPFEHLUNG

o
ENERGIEVERSORGUNG g B Q SENSORIK
o
e 2 DSV1-8 Comm— MFS01-S-KHC-P1-PNP
[ ? Drucksicherungsventil b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
ﬂ\’_ DSV1-8E — MFS02-K-KHC-P1-PNP
e y'9 Drucksicherungsventil mit Schnellentltftung C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
a
R — MFS02-S-KHC-P1-PNP
E D Q SENSORIK C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
o
KHA63100-B-8
=
e Klemmhalter

% @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES

i NJB-E2 e KAG500
N Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m // Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
g NJ8-E2S ’ KAW500
Induktiver N&herungsschalter - Stecker M8 /’/ Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
—— MFS01-K-KHC-P1-PNP
B— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m

www-zimmer-grotp-de—»—Daten, Zeichnungen, 3-D-Modette; Montage- und Betriebsanleitungen



Bestell-Nr.

» Technische Daten

GH63100-B GHK63100
Hub pro Backe [mm] 100 100
Greifkraft beim SchlieBen [N] 2100 2100
Greifkraft beim Offnen [N] 1700 1700
SchlieBzeit [s] 0,65 0,65
Offnungszeit [s] 0,65 0,65
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 809 809
Gewicht [kg] 9,1 9,6
@ Befestigung Greifer
@ Energieversorgung
@ 2x M5 @ Befestigung Greifbacke
1 @ VerschluBschraube, Nachschmierung
;L A @ Abfragenut Magnetfeldsensor
o ‘ @ Befestigung fur Klemmbock
88 -9 — ‘r - <%®<9< Befestigung fur Klemmhalter (KHA)
Adapter
te \4,( wzxs (1) Grei?er
9 ox ¢10H7X12® @ Luftanschluss (schlieBen)
145£0.02 Luftanschluss (6ffnen)
200 Luftanschluss alternativ (schlieBen)

G? (e? 2x M5x6 4x M5x8 X v
‘ T % Y - T T /
) o | o o S ° \ B & v“_’ °
J]1 11 1D
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! A 8
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165 <100 X
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0 © © \
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Luftanschluss alternativ (6ffnen)
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH63150

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente
Zeigt statische Krafte und Momente, die
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden zusétzlich zur Greifkraft wirken konnen.
2500 Einzelkréfte in Abh&ngigkeit zur Greifbackenldnge
M “Mx
20003 OGH63150-8 < v
©GHB3150-B <-->
1500 1 Mr
1000 A Fa
500
Mr [Nm] 250
0 T T T T 1 [mm]
0 60 120 180 240 300 Mx [Nm] 290
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 220
Fa [N] 3800
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
2 [Stuck] L 4 [Stlck]
. Klemmbock %_1 Zentrierhiilse
KB8-28 DST41600
2 [Stuick]
& Schwenk-Drosselrlickschlagventil
g o DRV1-4X8
» ZUBEHOREMPFEHLUNG
o
ENERGIEVERSORGUNG g B Q SENSORIK
o
e 2 DSV1-8 Comm— MFS01-S-KHC-P1-PNP
[ ? Drucksicherungsventil b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
ﬂ\’_ DSV1-8E S— MFS02-K-KHC-P1-PNP
weo Drucksicherungsventil mit Schnellentltftung — Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
a
O — MFS02-S-KHC-P1-PNP
E B Q SENSORIK C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
o
KHA63150-B-8
BT i
AN Klemmhalter T
% @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES
i NJ8-E2 e KAG500
N Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m // Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
g NJ8-E2S ’ KAW500
Induktiver N&herungsschalter - Stecker M8 // Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
—— MFS01-K-KHC-P1-PNP
B— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH63150-B GHK63150

Hub pro Backe [mm] 150 150
Greifkraft beim SchlieBen [N] 2270 2270
Greifkraft beim Offnen [N] 1900 1900
SchlieBzeit [s] 0,95 0,95
Offnungszeit [s] 0,95 0,95
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 1215 1215
Gewicht [kg] 10,5 11

@ Befestigung Greifer
@ Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ 2x M5 @ VerschluBschraube, Nachschmierung
A @ Abfragenut Magnetfeldsensor
@ Befestigung fur Klemmbock
Befestigung fur Klemmbhalter (KHA)
‘a Adapter
axmizas (1) Greifer
@ Luftanschluss (schlieen)
2 @ 10H7x12 (1) Luftanschluss (6ffnen)
17040.02 Luftanschluss alternativ (schlieBen)
230 Luftanschluss alternativ (6ffnen)
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH64100

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente
Zeigt statische Krafte und Momente, die
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden zusétzlich zur Greifkraft wirken konnen.
3500 Einzelkréfte in Abh&ngigkeit zur Greifbackenldnge
M “Mx
2800 4 OGHB64100-B -><- v 4
©GHB4100-B <==>
2100 1 Mr
1400 4 Fa
700
Mr [Nm] 300
0 T T T T 1 [mm]
0 80 160 240 320 400 Mx [Nm] 350
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 250
Fa [N] 9000
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
2 [Stuck] )] 4 [Stlck]
. Klemmbock 4 /] Zentrierhiilse
KB8-28 DST42000
2 [Stuick]
& Schwenk-Drosselrlickschlagventil
N DRV1-4X8
» ZUBEHOREMPFEHLUNG
o
ENERGIEVERSORGUNG g D g SENSORIK
o
‘h'.-,; DSV1-8 Comm— MFS01-S-KHC-P1-PNP
L Drucksicherungsventil b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
N DSV1-8E R — MFS02-K-KHC-P1-PNP
e b‘.a Drucksicherungsventil mit Schnellentltftung — Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
a
O — MFS02-S-KHC-P1-PNP
E D Q SENSORIK C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
o
e s -
ANSCHLUSSE / SONSTIGES
i NJ8-E2 e KAG500
N Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m // Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
g NJ8-E2S ’ KAW500
Induktiver N&herungsschalter - Stecker M8 /"/ Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
— MFS01-K-KHC-P1-PNP
B— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH64100-B GHK64100

Hub pro Backe [mm] 100 100
Greifkraft beim SchlieBen [N] 3200 3200
Greifkraft beim Offnen [N] 2700 2700
SchlieBzeit [s] 0,7 0,7
Offnungszeit [s] 0,7 0,7
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 1185 1185
Gewicht [kg] 13,7 14,8

@ Befestigung Greifer

@ Energieversorgung
@ M6 @ Befestigung Greifbacke
X
\ @ VerschluBschraube, Nachschmierung
”; ~ (6) Abfragenut Magnetfeldsensor
@ Befestigung fur Klemmbock
3 2 o—| o é\% Befestigung fiir Klemmhalter (KHA)
! N\ Adapter
4B 4x M16x24 @ Greifer
100 ox ¢12H7x14® @ Luftanschluss (schlieen)
16040.02 Luftanschluss (6ffnen)
: Luftanschluss alternativ (schlieBen)
220 Luftanschluss alternativ (6ffnen)
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH64150

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

[N]
3500

2800 <

2100 1

1400 4

700

» Greifkraftdiagramm

» Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kénnen.

Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden

Einzelkréfte in Abh&ngigkeit zur Greifbackenldnge

Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

0 80 160 240 320 400

OGHB64150-B -><- My .~ “Mx
SGHB4150-B <>
Mr
Fa
Mr [Nm] 350
Mx [Nm] 400
My [Nm] 300
Fa [N] 9000

2 [Stuick] D 4 [Stick]
. Klemmbock %_1 Zentrierhiilse
KB8-28 DST42000
2 [Stuick]
& Schwenk-Drosselrlickschlagventil
g o DRV1-4X8
» ZUBEHOREMPFEHLUNG
o
ENERGIEVERSORGUNG E’ B Q SENSORIK
o
e 2 DSV1-8 Comm— MFS01-S-KHC-P1-PNP
[ ? Drucksicherungsventil b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
‘h’_ DSV1-8E S— MFS02-K-KHC-P1-PNP
weo Drucksicherungsventil mit Schnellentltftung — Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
a
R — MFS02-S-KHC-P1-PNP
E B Q SENSORIK C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
o
KHA64150-B-8
g‘--—-g Klemmhalter w
ANSCHLUSSE / SONSTIGES
i NJ8-E2 e KAG500
N Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m // Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
g NJ8-E2S ’ KAW500
Induktiver N&herungsschalter - Stecker M8 Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
= MFS01-K-KHC-P1-PNP
B— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH64150-B GHK64150

Hub pro Backe [mm] 150 150
Greifkraft beim SchlieBen [N] 3300 3300
Greifkraft beim Offnen [N] 2780 2780
SchlieBzeit [s] 1 1
Offnungszeit [s] 1 1
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 1775 1775
Gewicht [kg] 18,3 19,4

@ Befestigung Greifer

@ Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ 2x M6 j @ VerschluBschraube, Nachschmierung
Al @ Abfragenut Magnetfeldsensor
T A @ Befestigung fur Klemmbock
39 | oo PN, (8) Befestigung fiir Klemmhalter (KHA)
e +
| N—axmiexes (3) Adapter
B u Greifer
200 B ¢12H7X14® @ Luftanschluss (schlieBen)
Luftanschluss (6ffnen)
260£0.02 Luftanschluss alternativ (schlieBen)
320 Luftanschluss alternativ (6ffnen)
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH64200

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente
Zeigt statische Krafte und Momente, die
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden zusétzlich zur Greifkraft wirken konnen.
Einzelkréfte in Abh&ngigkeit zur Greifbackenldnge
3500
2800 3 My Mx
OGHB4200-B -><-
©GH64200-B <>
2100 Mr
1400 Fa
700 1
Mr [Nm] 400
0 T T T T 1 [mm]
0 80 160 240 320 400 Mx [Nm] 450
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 350
Fa [N] 9000
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
2 [Stuck] L 4 [Stlck]
. Klemmbock “{_1 Zentrierhiilse
KB8-28 DST42000
E 2 [Stuick]
% Schwenk-Drosselrlickschlagventil
: DRV1-4X8
» ZUBEHOREMPFEHLUNG
o
ENERGIEVERSORGUNG E’ B Q SENSORIK
o
e 2 DSV1-8 Comm— MFS01-S-KHC-P1-PNP
[ ’5’ Drucksicherungsventil b—- Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
= DSV1-8E = MFS02-K-KHC-P1-PNP
o hvﬁ Drucksicherungsventil mit Schnellentltftung C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
a
O — MFS02-S-KHC-P1-PNP
E B Q SENSORIK C— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
o
KHA64200-B-8
gl'“-—-g Klemmhalter w
ANSCHLUSSE / SONSTIGES
i NJ8-E2 e KAG500
N Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m // Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
2 NJ8-E2S ’ KAW500
Induktiver N&herungsschalter - Stecker M8 // Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
——— MFS01-K-KHC-P1-PNP
B— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH64200-B GHK64200

Hub pro Backe [mm] 200 200
Greifkraft beim SchlieBen [N] 3400 3400
Greifkraft beim Offnen [N] 2900 2900
SchlieBzeit [s] 1,5 1,5
Offnungszeit [s] 1,5 1,5
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 2370 2370
Gewicht [kg] 22,7 23,8

@ Befestigung Greifer
@ Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ VerschluBschraube, Nachschmierung
(2) 2xms (6) Abfragenut Magnetfeldsensor
1)‘ @ Befestigung fir Klemmbock
w 1A Befestigung fiir Klemmhalter (KHA)
B e — + — 9RE< @ Adapter
4 . axmtees (1) Greifer
@ Luftanschluss (schlieBen)
200 2x @ 120714 (1) Luftanschluss (6ffnen)
260:0.02 Luftanschluss alternativ (schlieBen)
320 Luftanschluss alternativ (6ffnen)
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