ACHSAUSGLEICHE
SERIE XYR1000

» PRODUKTVORTEILE

» Ausgleichskraft und Hub einstellbar

Mittels Einstellschrauben kdnnen Sie die Eigenschaften
des Ausgleichs in kurzester Zeit optimal Ihrer Anwen-
dung anpassen

» Flach bauend

Diese Bauweise reduziert die Momentenbelastung fuir
Ihren Roboter auf ein Minimum und ermdéglicht den Ein-
satz kleinerer, kostengunstigerer BaugréBen

» Zentrisch und auBermittig fixierbar

Je nach Anforderung kénnen Sie die Ausgleichstellung
klemmen oder zentrisch verriegeln. Eine Hilfe fUr optima-
le Prozesse

» DAS PASSENDE PRODUKT FUR IHRE ANWENDUNG

» Unsere Produkte lieben die Herausforderung!
Extreme Bedingungen, an jedem Ort der Welt - unsere praxisbewéhrten
Komponenten und Systeme ermdglichen Ihnen grenzenlose Mdglichkeiten.
Finden Sie das passende Produkt fir Ihren speziellen Einsatz:
www.zimmer-group.de
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> NUTZEN IM DETAIL

Kolbenstellungsabfrage
- Uber Magnetfeldsensor
- als Zubehor erhéltlich

Robustes, leichtes Gehause
- hartbeschichtete Aluminiumlegierung
- Teilkreis nach EN ISO 9409-1
- geringste Bauhdhe

Ausgleichskraft
- Uber Einstellschraube regulierbar

(4) Ausgleichshub
- stufenlos einstellbar (ab BaugréBe 1063)

Verriegelungskolben
- zentrisch Uber Konuskolben

@ Klemmung AuBermittig
- Uber Pneumatikkolben mit ReibschluB

Linearfiihrung
- zur Aufnahme von héchsten Kraften und Momenten

Ausgleichsplatten
- zum Ausgleich von Positionsfehlern in XY-Richtung

» TECHNISCHE DATEN

XYR1040
XYR1050
XYR1063
XYR1080
XYR1100
XYR1125
XYR1160
XYR1200

Anschlussflansch nach EN

1SO 9409-1 Hub X/Y-Ebene +/- Haltekraft zentriert Haltekraft dezentriert

[mm] [N] [N]

TK 40 3 150 .

TK 50 3,5 250 50

TK 63 4,5 400 125

TK 80 55 600 250

TK 100 6,0 900 450

TK 125 8,0 1500 600

TK 160 10,0 2000 1000

TK 200 12,5 3000 1250

» WEITERE INFORMATIONEN ONLINE VERFUGBAR

Alle Informationen auf einen Klick: www.zimmer-group.de. Finden Sie anhand der Bestell-Nr. lhres gewinsch-
ten Produktes Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle und Betriebsanleitungen zu lhrer BaugréBe. Schnell, Gber-
sichtlich und immer aktuell.
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ACHSAUSGLEICHE
BAUGROSSE XYR1160

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

Haltekraft

» Vertikaler Aufbau mit zentrierter

> Kréafte und Momente

Haltekraft
Zeigt statische Krafte und Momente

Zeigt das maximale Handlingsgewicht in Abhangigkeit von
kgl Beschleunigung und Hebelarm bei zentrischem Aufbau unterhalb des
9 Produkts. Ersetzt nicht die technische Auslegung.
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» Horizontaler Aufbau mit zentrierter

Zeigt das maximale Handlingsgewicht in Abhéngigkeit von

Beschleunigung und Hebelarm bei zentrischem Aufbau unterhalb des

Produkts. Ersetzt nicht die technische Auslegung.

Mr [Nm]
My [Nm]
Fa [N]

300
300
5000

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

n.

3 [Stiick]
Klemmbock
KB8K

1>

» Vertikaler Aufbau mit dezentrierter
Haltekraft

Zeigt das maximale Handlingsgewicht in Abhéngigkeit von
Beschleunigung und Hebelarm bei zentrischem Aufbau unterhalb des

tkal Produkts. Ersetzt nicht die technische Auslegung.
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» Horizontaler Aufbau mit dezentrierter
Haltekraft

Zeigt das maximale Handlingsgewicht in Abhangigkeit von
kgl Beschleunigung und Hebelarm bei zentrischem Aufbau unterhalb des
Produkts. Ersetzt nicht die technische Auslegung.
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6 [Stuick]
Zylinderschraube mit Innensechskant
C7984100309

» ZUBEHOREMPFEHLUNG

GV1-8X8
Gerade-Verschraubung

e

i

Q SENSORIK

NJ8-E2
Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m

WV1-8X8
Winkel-Schwenk-Verschraubung

7’

NJ8-E2S
Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8

+=*

ZUB109824
Kolbenstellungsabfrage

KHA1000-8
Klemmbhalter

www.zimmer-group.de » Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen



» Technische Daten
Bestell-Nr. XYR1160-B

Anschlussflansch nach EN ISO 9409-1 TK 160
Hub X/Y-Ebene +/- [mm] 10,0
Haltekraft zentriert [N] 2000
Haltekraft dezentriert [N] 1000
Betriebsdruck [bar] 1..8
Nennbetriebsdruck [bar] 6
Betriebstemperatur [°C] 5..+80
Zylindervolumen pro Zyklus zentriert [cm?] 189
Zylindervolumen pro Zyklus dezentriert [cm?3] | 111
Massentragheitsmoment [kgcm?] 891,0
Gewicht [kg] 10
@ Befestigung (roboterseitig)
@¢ 100 H7x10 @ Energieversorgung
B10H7X10 @ @ Kolbenstellungsabfrage
DJ,; @ Befestigung Werkzeugseitig
w0 BxM10x18 @ 36 Hubeinstellschraube (XYR)
, m\\ @ Einstellschraube Bremsteil (XYR)
— Befestigung Abfragehalter
\ / Hub X
N @) Hub Y
Kolbenhub
160 @ Abfrage Klemmung AuBermittig
0.02 @ 10H7

@ Abfrage Verriegelungskolben
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AuBermittig deaktiviert
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