FLACHSCHWENKEINHEITEN

SERIE MSF

» PRODUKTVORTEILE

»Die Indviduelle*

» NUTZEN IM DETAIL

Hier entscheiden Sie selbst!

Ob Flanschanbindung oder Zapfenwelle, ob mit StoB-
dampfer oder ohne: Durch die Vielzahl an Varianten
finden Sie immer das, was Sie bendtigen

Flache Bauweise

Dank des gegenlaufigen Doppelkolbenantriebs kann die
Einheit extrem flach bauen. So kénnen Sie Ihre Anwen-
dung platzsparender aufbauen

Stufenlos einstellbarer Schwenkwinkel

Werden Sie individuell und flexibel durch den komplett
einstellbaren Schwenkwinkel, der Innen zuséatzlich noch
die Rustzeiten reduziert

Drosselverschraubung

- zur Geschwindigkeitsregulierung
- im Lieferumfang enthalten

Robustes, leichtes Gehduse

- hartbeschichtete Aluminiumlegierung

Befestigung und Positionierung

- alternativ an mehreren Seiten flir eine individuelle Montage

Werkzeugaufnahme

- in den Ausflihrungen mit Wellenzapfen oder Flansch erhaltlich

Kraftiibertragung

- Zahnstangen und Zahnrad

@ bis zu 2-fach integrierte Luftdurchfiihrung

- zur schlauchlosen Ubertragung von Druckluft
- Schlauchpaket muss nicht mitgeschwenkt werden

Abfragenut

- Aufnahme flr die Magnetfeldsensorik

integrierte StoBdampfer mit Wendelnut-Technologie

- einstellbare Endlagendampfung
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» SERIENMERKMALE
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» TECHNISCHE DATEN
Schwenkwinkel Drehmoment Gewicht IP Klasse
BaugroBe [°1 [Nm] [kal
90-180 0,3-0,4 0,17-0,21 P41
90-180 0,6-0,7 0,26 - 0,29 P41
90-180 1-12 0,41-0,46 P41

» WEITERE INFORMATIONEN ONLINE VERFUGBAR

Alle Informationen auf einen Klick: www.zimmer-group.de. Finden Sie anhand der Bestell-Nr. Ihres gewlinsch-
ten Produktes Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle und Betriebsanleitungen zu lhrer BaugroBe. Schnell, Uber-
sichtlich und immer aktuell.
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FLACHSCHWENKEINHEITEN
BAUGROSSE MSF44

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Massentragheitsmoment
[kg cm?] Zeigt die erwartende Schwenkzeit in Abhangigkeit zum berechneten
Massentragheitsmoment.
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Werte gemessen bei 6 bar Betriebsdruck und
horizontaler Einbaulage
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
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» ZUBEHOREMPFEHLUNG

ENERGIEVERSORGUNG
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MFS02-S-KHC-P2-PNP
2-Punkt-Sensor Kabel 0,3 m - Stecker M8
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@ ANSCHLUSSE / SONSTIGES

KAG500
Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8

KAW500
Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
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C— MFS01-S-KHC-P1-PNP S$8-G-3
A P— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8 Steckverbinder konfektionierbar Gerade - Stecker M8
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C—— Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8 Steckverbinder konfektionierbar Gerade - Stecker M12
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2-Punkt-Sensor Kabel 0,3 m - Stecker M8
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» Technische Daten
Bestell-Nr. MSF44N-FO01 MSF44S-FO01 MSF44N-FO02 MSF44S-F0O02 MSF44N-D2 MSF44S-D2

Schwenkwinkel [°] 90-180 90-180 90-180 90-180 90-180 90-180
Drehmoment [Nm] 1,2 1,2 1,2 1,2 1 1
Endlagendampfung durch Elastomer PowerStop Elastomer PowerStop Elastomer PowerStop
Werkzeugaufnahme tber Flansch Flansch Wellenzapfen  Wellenzapfen Flansch Flansch
Wiederholgenauigkeit +/- [°] 0,07 0,01 0,07 0,01 0,07 0,01
Luftdurchfiihrung [Anzahl] 0 0 0 0 2 2
Lagerbelastung axial [N] 520 520 520 520 520 520
Lagerbelastung radial [Nm] 19 19 19 19 19 19
Betriebsdruck min. [bar] 3 3 3 3 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8 8 8 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6 6 6 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] B B B B B B
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80 +80 +80 +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus 90° [cm3] 7,7 7,7 7,7 7,7 7,7 7,7
Zylindervolumen pro Zyklus 180° [cm?3] 15,4 15,4 15,4 15,4 15,4 15,4
Gewicht [kg] 0,41 0,42 0,41 0,42 0,45 0,46
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