2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GEH8000

» PRODUKTVORTEILE

» SERIENMERKMALE

,Der Starke*

Hohe Greifkraft

Durch die hohe Greifkraft kdnnen Sie auch schwerste
Werkstlcke sicher handhaben

Servoantrieb

Positions-, Geschwindigkeits und Kraftregelung in
Kombination mit einer mechanischen Selbsthemmung
garantieren lhnen hochste Funktionalitat

Multibus

So bleiben Sie flexibel: Ob PROFIBUS, SERCOS IlI, PRO-
FINET IO, EtherNet/IP oder EtherCat - Sie entscheiden,
was mit [hrem System am besten harmoniert

BaugroBe
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Profibus

Profinet, EtherCat, EtherNet/IP, Sercos

10 Mio. wartungsfreie Zyklen (max.)

Integrierte Abfrage

Mechanische Selbsthemmung

IP40
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> NUTZEN IM DETAIL

» TECHNISCHE DATEN

Energiezufiihrung
- Motorkabel mit Steckeranschluss

- Geberkabel mit Buchse

Abnehmbare Zentrierhiilse
- schnelle und kostengiinstige Positionierung der Greifbacken

Antrieb

- AC-Servomotor

Greiferbacke
- gehérteter Stahl
- Aufnahme der individuellen Greifbacke

prazise Linearfiihrung
- Hohe Krafte- und Momentenaufnahme
- FUhrungswagen mit Abstreifer fUr widrige Umgebung

@ Befestigung und Positionierung

Robustes, leichtes Gehduse
- hartbeschichtete Aluminiumlegierung

Synchronisation
- Uber Ritzel und Zahnstange

Hub pro Backe
BaugréBe [mm]

GEH8660 60

Gewicht IP Klasse
[ka]l
10 IP40

» WEITERE INFORMATIONEN ONLINE VERFUGBAR

Alle Informationen auf einen Klick: www.zimmer-group.de. Finden Sie anhand der Bestell-Nr. Ihres gewlinsch-
ten Produktes Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle und Betriebsanleitungen zu lhrer BaugroBe. Schnell, Uber-
sichtlich und immer aktuell.
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GEH8660

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm » Kréafte und Momente
Zeigt statische Krafte und Momente, die
[N] Zeigt die Greifkraft in Abhangigkeit der Auffahrgeschwindigkeit bei zusétzlich zur Greifkraft wirken konnen.
4000- 100% Auslastung
32004 OGEH8660 My, M Mr
2400
1600 Fal
8004
Mr [Nm] 220
0 T T T T 1 [mm/min]
0 600 1200 1800 2400 3000 Mx [Nm] 220
My [Nm] 950
Fa[N] 5000
P> Greifkraftdiagramm
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
Einzelkréafte in Abhangigkeit zur Greifbackenldnge
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» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
= 1 [Stlck] y : 8 [Stuick]
e Inbetriebnahme USB {_T% Zentrierhllse
052650 DST41600
» ZUBEHOREMPFEHLUNG
ENERGIEVERSORGUNG % @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES

ZUBHCS
Antriebsregelgerat Profibus

ZUBHCSS
Indra Works Drive Start Up CD

ZUBHCSME =
Antriebsregelgerat SERCOS Ill, PROFINET 10, EtherNet/ Q g:;B:;%S:igig;e‘
IP, EtherCAT - 9

ZUBHCSKALO05 & ZUBHCSKAGO05
Leistungskabel 5 m 3 4 Geberkabel 5 m

:@ :@ = | =
s f |

ZUBHCSKAL10 & " ZUBHCSKAG10
Leistungskabel 10 m d Geberkabel 10 m
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Bestell-Nr.

Antrieb

Hub pro Backe [mm]

Haltekraft (bei Offnungsauslastung 100%) max. [N]
Haltekraft min. [N]

Selbsthemmung

Kraftlbertragung

SchlieBzeit/ Offnungszeit bei maximalem Hub [s]
Wiederholgenauigkeit +/- [mm]
Betriebstemperatur min. [°C]
Betriebstemperatur max. [°C]

Schutzart nach IEC 60529

Gewicht [kg]

Lastgetriebe-Ausgangsumdrehung

Lastgetriebe-Eingangsumdrehung
Vorschubkonstante [mm/Umdrehung]

» Technische Daten
GEH8660
AC-Servomotor
60
3200
200
Zahnstange / Schneckengetriebe
Zahnstange / Schneckengetriebe
1,5
0,05
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@ Befestigung Greifer
Befestigung Greifbacke
@ Flhrungsschiene

@ Leistungskabel

@ Geberkabel
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