MONTAGE- UND
BETRIEBSANLEITUNG

DES-Serie
Flachschwenkeinheit, elektrisch

DDOCO00192

THE KNOW-HOW FACTORY

www.zimmer-group.com

ZIMMER

aroup



DE / 04.07.2019

DDOC00192/ ¢

MONTAGE- UND BETRIEBSANLEITUNG: Flachschwenkeinheit, elektrisch, Serie DES

Inhalt

8 I\ 1o = (=T a o (ol BT (B o aT=T o (RO TUSP PRSP 3
S Y] 1= ¢ =Ty €S T 1V = YT 3
3 BestimmungSOEMABE VEIWENTUNG ...eiiuieeieiiieeiteeseesieestesteasee s st s sseessaeesseessseessesaseesaseesase s seesase st e aseesaseesaeeenseesasesnneenaes 4
N =T To a1 T o [U =111 %=V o PSRRI 4
I e (o Te [0 ad o 1=t ot aTg=T] o 0T oV [OOSR PRSP 4
5.1 Kréfte und Momente.... )
LS TZ N 1Y/ o112 ST 1 o OSSR PSS 4
LT T Tor o U w4 (=TT TSRS RSOOSR SPRUR RPN 4
LS U] ] A A0 o PSPPSR 5
6.1 RECTe T gL ESTel o= B 1 (=Y o OSSPSR 5
A Y[ 1 =T = TSP PO PRPPR 6
71 SICNEINEITSNINWEISE ...ttt ettt e e a et e s e e ae e e e ee e e e e era e e s e e s e e e e e e ea e e s e ea e e e e na e s s e s e e s e e e e eaeeas e st ese e s e nneeane s e nanenen 6
B /(o1 g £ To TR e [=Y S Yot =Y 1= g o T=T 1 OSSOSO 6
AR T SV g Yo 1 [UETS] =Y 0 T 1T < S 7
A S Y/ (o 1 c= Yo TN [T =l g T=Tq o [V =T To ] (o [0 oo RSOSSN 7
7.5  BetriebDShereitSCRAft PIrUFEN. .. ..o ettt et e et e s e e e e e ae et e s e e e e e st eae e et ea e e s e se et e ne e naeeneese et e naen s e nneenrenne 7
7.6 Montage der kundenspezifischen Applikation.. ...8
A8 A /[ 1 = Te = U] =Y o N 8
LS T T oY= (g =Y o0 =1 o T s = 3SR 9
8.1 Erst-Inbetriebnahme “Easy STArtUp MOGUS” ...ttt st a s e e s e et s e s e e e et e e e b et e aese e b et eae s et b e e e aenee e ens 9
LS L= U (1o T PSR 20
RO VAT o= aTeT A I T= (=T o1 = L o TSP 20
11 Transport/LageruUng/KONSEIVIEIUNG. ... . eiieeeeieeeeeeeeeeeee e s asee e e sse e s saseeeeasee e s s seeaeneeesaseeeaaane e e enseaseeseneeesanneeeeneeeannneeseanns 20
12 AuBerbetriebsetzung UNd ENtSOIGUNG . .cei it s s e e se s n e s e e e an e e e s neeene s 20
LR R Te] o EoE gL =T U] o PRSP PRTTRRP 21
B X @ g 1 =T U g T OO 21
RS T =TT T= TN =T 5 =T T TSR 22

Zimmer GmbH ¢ Im Salmenkopf 5 « Q 77866 Rheinau + @ +49 7844 9138 0 B +49 7844 9138 80 » www.zimmer-group.com



]
MONTAGE- UND BETRIEBSANLEITUNG: Flachschwenkeinheit, elektrisch, Serie DES Z2IMMER

DE / 04.07.2019

DDOC00192/ ¢

Qroug

1 Mitgeltende Dokumente

Lesen Sie die Montage- und Betriebsanleitung genau durch, bevor Sie das Produkt einbauen!
.t‘ Die Montage- und Betriebsanleitung enthalt wichtige Hinweise fir Ihre persdnliche Sicherheit. Sie
V muss von allen Personen gelesen und verstanden werden, die in irgendeiner Produktlebensphase mit
dem Produkt arbeiten oder zu tun haben.
Die folgenden aufgeflihrten Dokumente stehen auf unserer Internetseite zum Download bereit.
= WWww.zimmer-group.com
Nur die aktuell Gber die Internetseite bezogenen Dokumente besitzen Giltigkeit.

» Kataloge, Zeichnungen, CAD-Daten, Leistungsdaten

* Informationen zu Zubehor

* Ausflihrliche Montage- und Betriebsanleitung

e Technische Datenblatter

* Allgemeine Geschéaftsbedingungen (AGB), unter anderem Informationen zur Gewahrleistung

2 Sicherheitshinweise

VORSICHT:
Ein Nichtbeachten kann zu schweren Verletzungen fihren!

1. Der Einbau, die Inbetriebnahme sowie die Wartung oder Reparatur darf nur von qualifiziertem Fachpersonal
gemaB der Montage- und Bedienungsanleitung durchgefiihrt werden.

2. Die Schwenkeinheit ist nach dem aktuellsten Stand der Technik gebaut. Er wird an industriellen Maschinen mon-
tiert und dient zur Aufnahme von Werkstlicken, Gefahren kénnen nur dann von der Schwenkeinheit ausgehen,
wenn z. B.:

* Die Schwenkeinheit nicht sachgerecht montiert, eingesetzt oder gewartet wird.

* Die Schwenkeinheit nicht zum bestimmungsgemaBen Gebrauch verwendet wird.

* Die ortlichen Vorschriften (Gesetze, Verordnungen, Richtlinien), wie z. B. Die EG-Maschinenrichtlinie, die
Unfallverhitungsvorschriften (UVV) und die Montage- und Bedienungsanleitung nicht beachtet werden.

3. Die Schwenkeinheit darf nur gemaB seiner Bestimmung und seiner technischen Daten verwendet werden. Flr
eventuelle Schaden bei nicht bestimmungsgeméaBem Gebrauch haftet die ZIMMER GmbH nicht.

4. Ein nicht bestimmungsgemaBer Gebrauch bedarf einer schriftlichen Genehmigung der ZIMMER GmbH.
5. Greifen Sie nicht in den Arbeitsbereich der Schwenkeinheit.

6. Stellen Sie sicher, dass die Energieleitungen entfernt sind, bevor Sie die Schwenkeinheit montieren, umrusten,
warten oder reparieren.

7. Bei Wartungs-, Umbau- oder Anbauarbeiten ist die Schwenkeinheit aus der Maschine zu entnehmen und die
Arbeit auBerhalb des Gefahrenbereichs zu erledigen.

8. Stellen Sie sicher, dass bei der Inbetriebnahme oder auch beim Testen kein versehentliches Betéatigen der
Schwenkeinheit erfolgen kann.

9. Veranderungen der Schwenkeinheit, wie z. B. zusatzliche Bohrungen oder Gewinde, dirfen nur mit vorheriger
Genehmigung der ZIMMER GmbH erfolgen.

10.Die vorgeschriebenen Wartungsintervalle sind einzuhalten, siehe auch Abschnitt ,Wartung“. Bitte wenden Sie
sich hierzu an unsere Service Hotline.

11.Der Einsatz der Schwenkeinheit unter extremen Bedingungen, wie z. B. aggressive Flissigkeiten, abrasive
Staube, unterliegen der vorherigen Genehmigung der ZIMMER- GmbH.
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3 BestimmungsgemaBe Verwendung

Verdnderung und im Rahmen seiner definierten Einsatzparameter zu verwenden.
Fir eventuelle Schaden, bei einer nicht bestimmungsgeméaBen Verwendung, haftet die Zimmer
GmbH nicht.

0 Die Schwenkeinheit ist nur im Originalzustand, mit originalem Zubehdr, ohne jegliche eigenméchtige
' I

Ein Einsatz auBerhalb der definierten Parameter ist nicht zulédssig. Eigenméachtige elektrische oder mechanische
Verdnderungen durfen nicht vorgenommen werden.

Die Schwenkeinheit ist ausschlieBlich fir den elektrischen Betrieb mit einer Versorgungsspannung von 110 - 230 VAC
konzipiert.

Die Schwenkeinheit wird bestimmungsgemaB in geschlossenen Rdumen flr das positionsgenaue Drehen eingesetzt.
Die Schwenkeinheit ist nicht fir das Drehen von Werkstlicken wahrend eines Bearbeitungsprozesses geeignet.

Der direkte Kontakt mit verderblichen Gitern/Lebensmitteln ist nicht zugelassen.

4 Personenqualifikation
Die Montage, Inbetriebnahme und Wartung darf nur von geschultem Fachpersonal durchgeflihrt werden. Voraussetzu-
ng hierflr ist, dass diese Personen die Montage- und Betriebsanleitung vollstandig gelesen und verstanden haben.

5 Produktbeschreibung

5.1 Krafte und Momente
INFORMATION:

Informationen zu Krafte und Momente entnehmen Sie bitte unserer Internetseite
= www.zimmer-group.com
Sollten Sie noch weitere Fragen zu Krafte und Momente haben, wenden Sie sich bitte an den Zim-

mer-Kunden-Service.

5.2 Typenschild
Am Gehause der Schwenkeinheit ist ein Typenschild angebracht.

Auf dem Typenschild ist die Serien- und Artikelnummer abgebildet. r :l' DES190-99
» Durch diese Seriennummer ist im Falle eines Updates oder einer Uberarbei- = im 01-12345678
tung eine eindeutige und durchgangige Zuordnung gewahrleistet. Ei-lln'_' =
» Die Seriennummer sollten Sie, wenn mdglich, lhrem Projekt und/oder dem
Endkunden zuordnen.

= Beispiel: Seriennummer 01-12345678 -
Zimmer-group.com

INFORMATION:

Die Riickmeldenummer sollte im Schadens- bzw. Reklamationsfall angegeben werden.
Sollten Sie noch weitere Fragen wenden Sie sich bitte an den Zimmer-Kunden-Service.

5.3 Schutzklasse

0 Das Element erreicht die Schutzklasse IP 54 in allen montierten Einbaulagen.

Zimmer GmbH « Im Salmenkopf 5 « Q 77866 Rheinau « T +49 7844 9138 0 -4k +49 7844 9138 80 » www.zimmer-group.com 4



DE / 04.07.2019

DDOC00192/ ¢

]
MONTAGE- UND BETRIEBSANLEITUNG: Flachschwenkeinheit, elektrisch, Serie DES Z2IMMER

Qroug

6 Funktion
Die Schwenkeinheiten der Serie DES dienen dem elektrisch gesteuerten Bewegen von Werkzeugen, Maschinenele-
menten oder anderen Anschlusskonstruktionen. Gleichglltig ob Drehen, Heben oder Takten. Die Schwenkeinheiten
sind universell einsetzbar und kénnen individuell an spezifische Anwendungen angepasst werden.
Mit dem Medienibertrager in der Version D1 (Abb. 3) werden Kabelbriiche und nicht definierte Stérkonturen durch
Versorgungsleitungen zuverlassig vermieden.

Abb. 1: Schwenkeinheit DES

=

Befestigung und Positionierung

Aufnahmeflansch
Mittenbohrung
Antrieb

©

Energiezufihrung

©

Robustes, leichtes Gehause

S

Kraftibertragung
Abb. 2: Schwenkeinheit DES im Schnitt

Integrierte elektrische Durchfliihrung @

@)

Integrierte Luftdurchfiihrung

Abb. 3: Schwenkeinheit DES mit Medienubertrager (Version D1)

6.1 Technische Daten
INFORMATION:

Die Technischen Daten entnehmen Sie bitte unserer Internetseite = www.zimmer-group.com
Diese variieren innerhalb der Baureihe konstruktionsbedingt. Sollten Sie noch weitere Fragen zu den

Technischen Daten haben, wenden Sie sich bitte an den Zimmer-Kunden-Service.

Zimmer GmbH « Im Salmenkopf 5 « Q 77866 Rheinau « T +49 7844 9138 0 -4k +49 7844 9138 80 » www.zimmer-group.com 5
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7 Montage

741

7.2

Sicherheitshinweise

: Vor Montage-, Installations- und Wartungsarbeiten ist die Energieversorgung der Elektronik auszus-
chalten.
» Beschadigung der Elektronik moglich.

VORSICHT:

Vor Montage-, Installations- und Wartungsarbeiten ist die Energieversorgung der Elektronik auszus-
chalten.

» Verletzungen moglich.

Verletzungsgefahr bei unerwarteten Bewegungen der Maschine oder Anlage, in die die Schwenkein-
heit eingebaut werden soll.

» Energieversorgung der Maschine vor allen Arbeiten ausschalten.

» Maschine vor unbeabsichtigtem Einschalten sichern.

» Maschine auf eventuelle vorhandene Restenergie priifen.

Montage der Schwenkeinheit
Die Schwenkeinheit muss nach den Vorga- @
ben auf Ebenheit an einer entsprechenden
Anschraubflache montiert werden.
Léange < 100 mm — zuléssige Unebenheit
<0,02 mm
Léange > 100 mm — zuléssige Unebenheit
<0,05 mm
Die Schwenkeinheit kann mit ihrer Grund-
flache oder seitlich an der Anschlusskon-
struktion montiert werden. Dabei ist auf die
Vorgaben der Ebenheit zu achten.
Folgende Arbeitsschritte sind bei der Mon-
tage zu beachten:
» Zylinderstift (11) in die dafiir vorgeseh-
enen Passungen an der Schwen-
keinheit einsetzen.
» Schwenkeinheit mittels Zylinderstift
auf der vorgesehenen Anschlusskon-
struktion positionieren.
» Schwenkeinheit mit den Montages-
chrauben an der Anschlusskon-
struktion fixieren.
Einschraubtiefe = 1.5x0
Montageschrauben sind
nicht im Lieferumfang
enthalten.
= Festigkeitsklasse der Mon-
tageschrauben min. 8.8.

= Anzugmomente der Monta-
geschrauben beachten.

= Auf eine ausreichend steife
und ebene Montageflache
ist zu achten.

@

430
£
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7.3 Anschlussklemme ,X3“
INFORMATION:
Die auf der Abbildung dargestellten Klemmvarianten sind unbedingt einzuhalten.
Fir eventuelle Schaden, bei einer nicht bestimmungsgeméaBen Verwendung, haftet die Zimmer
GmbH nicht.

= Weitere Informationen zur Anschlussbelegung des Servoverstarkers, der BOSCH Rexroth
HCSO01-Serie, entnehmen Sie bitte der Projektierungsanleitung des Herstellers.

7.4 Montage der Energieversorgung

» Weiterflihrende Kabel zum Anschluss an
einen Servoverstarker kénnen lber
Schraubkupplungen mit der Schwenkeinheit
verbunden werden.

= Motorkabel

= Drehgeberkabel

Beim Verlegen der Kabel ist darauf zu acht-

en, dass diese nicht im Bewegungsraum der

Schwenkeinheit verlaufen und die vom Her-

steller angegebenen zuléssigen Biegeradien

eingehalten werden.

= Bei den Baureihen mit integrierter Ener-
giedurchflihrung werden die Pneumatikan-
schlisse mittels Pneumatikverschraubung
hergestellt.

= Bei den Baureihen mit integrierter Ener-
giedurchfihrung werden die Elektronikan-
schlisse mittels Rundsteckverbinder
hergestellt.

7.5 Betriebsbereitschaft priifen
Nach sachgerechter Montage der Schwenkeinheit ist die Betriebsbereitschaft nach folgenden Merkmalen zu
prifen:
* Energieversorgung prifen.
* Alle Montageschrauben auf ihr vorgeschriebenes Anzugsmoment prifen.
* Die mit Druck beaufschlagte Schwenkeinheit visuell/akustisch auf Leckage prifen.

DE / 04.07.2019
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7.6

7.7

Montage der kundenspezifischen Applikation

Fir die Montage einer Adapterplatte oder flr

das direkte Anbringen der

Applikation, sind am Aufnahmeflansch 6

Innengewinde (20 vorgesehen. m
Flr die Zentrierung der Adapterplatte oder

Applikation sind 2 Stiftbohrungen

vorgesehen.

= Eine detaillierte Ubersicht
der Montagemaglichkeit-

en entnehmen Sie dem ~
Technischen Datenblatt auf
unserer Internetseite.

INFORMATION:

Fur die Inbetriebnahme des Servoverstéarkers ,IndraDrive Cs“ steht Innen der Zimmer-Kunden-Service
zur Verfligung.

Montage Zubehér
MINFORMATION:
Bei der Verwendung von nicht durch die Zimmer GmbH vertriebenen oder autorisierten Zubehor,
kann die Funktion des Achsausgleichs nicht gewahrleistet werden.
Das Zimmer GmbH Zubehor ist speziell auf die einzelnen Achsausgleich zugeschnitten.

Entsprechendes optionales und im Lieferumfang befindlichen Zubehor ist unter
www.zimmer-group.com zu finden.

Zimmer GmbH « Im Salmenkopf 5 « Q 77866 Rheinau « T +49 7844 9138 0 -4k +49 7844 9138 80 » www.zimmer-group.com 8
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8 Inbetriebnahme
8.1 Erst-Inbetriebnahme “Easy Startup Modus”

Die Schwenkeinheit muss mit dem Umrichter verbunden sein (Energieversorgung = Leistungsleitung
+ Sensorleitung). Des Weiteren muss eine Netzwerkverbindung mit dem Umrichter herstellt werden.

8.1.1 IP-Adresse einstellen
Folgende Schritte sind beim Einstellen der IP-Adresse zu beachten:
» IP-Adresse flir den Servoverstarker definieren (Standard: 192.168.0.1).
» Manuell Gber das Bedienfeld am Umrichter eingeben.
= IP-Bereich am PC dementsprechend freischalten.
» Im Hauptfeld des Bedienfeldes die Taste [ENTER] drlicken.

Auswahl bestatigen.

» Durch nochmaliges Driicken der Taste [ENTER] gelangt man in das Menu der IP-Adresse.
= |P-Adresse kann hier mit den Tasten [ENTER] und [Pfeiltasten] eingestellt werden.
» Die Eingabe anschlieBend mit der Taste [ENTER] bestéatigen.

nter

» Servoverstarker neu starten.

INFORMATION:
@ Die IP-Adresse in die Software ,Indradrive Ds“ und den PC/Laptop (Programmiergerét) eintragen.

DE / 04.07.2019

DDOC00192/ ¢
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8.1.2 Software ,Indraworks Ds“ starten und ausfiihren

INFORMATION:
Es muss die Software ,Indraworks Ds* oder ,Indraworks Engineering“ zur Verfligung stehen, um die
@ Erst-Inbetriebnahme durchzuflhren.
= Die Folgenden Informations- und Anwendungsschritte zur Erst-Inbetriebnahme sind mit der Soft-
ware ,Indraworks Ds 14V24* erstellt und durchgeflihrt worden.
¢ Bei anderen Software-Versionen kann sich das Arbeitsfeld oder die Arbeitsfolge &ndern.
Bitte informieren Sie sich daher beim Software-Hersteller Gber die Bedienung der Ihnen
zur Verfiigung stehenden Software-Version.
= Im Schadensfall durch unsachgeméBe oder fehlerhafte Funktion haftet die ZIMMER GmbH nicht.

Folgende Schritte sind beim Start und Ausflihren der Software zu beachten:

Software ,Indraworks Ds starten.

Nach angeschlossenen Teilnehmern suchen (Indra Drive Cs).

Teilnehmer auswéhlen.

Gefundene Teilnehmer erscheinen in einem neuen Fenster ,Verbindungsauswahl®.
Richtiger Teilnehmer in der Spalte ,Verbinden* aktivieren.

IP-Adresse muss Ubereinstimmen.

Mit ,,OK* bestétigen.

Verbindung zum Controller wird hergestellt.

Jfvivivyvyy

-
41

Parametrierung  Diagnose  Service  Extras  Hilfe
Quick *Q x|+ vo~-|dn| s kA% Jm e G- Hamemg w8 e

o | @ Suche starten

| Netzwedk-Suche | IP-Adrees-Suche | Serel | Fremdsteuening | Offloe Kiicken Sie hier, um nach Antricben 2u suchen.
N cre )|

| Fiemwate | Serien-Nr. ldertfziecen | Verbind
and | FWAINDRV-MPE-16V20-D5-1-HNN-NN | HCS011-11518 B i

(4] Verbrchungeauswahl bem Sant anzegen

Zimmer GmbH ¢ Im Salmenkopf 5 « Q 77866 Rheinau « @ +49 7844 9138 0 B +49 7844 9138 80 « www.zimmer-group.com 10
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= Nach erfolgreicher Verbindung 6ffnet sich das Hauptfenster der Software.

= Links befindet sich der Navigationsbereich. Uber diesen Navigationsbereich kénnen verschiedene
Funktionen des Systems angezeigt und bearbeitet werden.

= Rechts vom Navigationsbereich erscheint beim Starten das Fenster ,,Achsstatus®.

= Mdgliche Fehlermeldungen werden in der Menuleiste angezeigt.

Pmmmimmg Inbetricbnahme  Diagnose  Service

Btz Hife A~
Qiuuck O] e vrv| i | TS dller e e PR Mylmoumg|mllo
N indaln Ausielerungsustend
g B T prr e e Py
| e [ 1 Auslieferungszustand [ 1 | Reale Achse
l 5 €@ Achse [1] Assiefeangsaustand : -
spanam | e O i
(1) Moo, Bremse, e
I£-53 Wichtung / Mechsnk How
Lf_ibm Postion 162558 mm
5 el
(50 Betrebaaten / Artrcb Hat Geschwendgicet 0,000 mm/min
r@;?mm Baschieunigung 0.000 mm
) Mestaster ——r
© € Ouincg / Hinshniee S e e ]
5 Lokale LO
Metn Sutus
g&w& me
und Ab)
ticht aktiv o @n
) Actneb HALT alarv (AH)
@ Frtoabedeniar
Meidungen
©njm=0 @ Paefx © n-Postion
@ nst cm © h-Postiongdenster orod
@ n_jst #n_sol D Md 3= M © postve Drehmomentbegrenaung
© Md >= Mdgrenz O negative Drehmomentbegrenung
Lageistwente
Matergetor
Optonaer Gebe
(D Achsa in Referen:
Ethemet $/1P: 10.77.51.25 g_,_g.!l

WICHTIG:
Die Firmware des Controllers muss mit den Parametersatzen tbereinstimmen.

Den Firmware-Stand des Controllers kann wie folgt ausgelesen werden:
» In der Reiterleiste ,Diagnose” auswahlen.
» Elektr. Typenschild” auswahlen.
= Firmware-Stand erscheint.

8] IndraWorks Ds - Achsstatus - Achse [1] IndraDrive Cs [E=EEn S
|| Parametrierung  Inbetriebnahme Service Extras  Hilfe A
Gruick ~ (0| 4 v > | G[E G- Ho mw =@ %8 e
[ indrabrive [1] IndraDrive Cs Lokale1O 4
i b Fithrungskommunikation Achsbezeichnung Adresse Achstyp
b Lestungeversogung B Oszilloskop IndraDrive Cs [ 1 | reate achse
Achse [1] IndraDrive Cs Efl Anzeige Frequenzganganalyse
{2 Fihrungskommurnikation - ; F2174 lust € g Fehler loschen
{5 Motor, Bremse, Messsysie: @ Achsstatus
{3 Wichtung / Mechanik | €3 Fehler laschen
% i;::i:em"g % IDN-Liste der ungdltigen Betriebsdaten 01627 -
i {) Betrisbsarten / Antrisb Ha @h Fehler-/Diagnosespeicher 0.000 mm;fmin
| i Fehlemeaktion Logbuch analysieren... 0.000 mm/s*
T Antriebsintegrierte Sicherh ‘ e
i b Me:sst.agle( ) Diagnosedaten Motor 1R
| E3) Optimierung / Inbetriebnat Leistungs- und Energiemessung
-3 Lokale 140 Status
Patchfunktion (O Steuerteil betriebsbereit (bb)
- @ Steuer- und Leistungsteil betrisbsbersit (Ab)
Hicht aktiv Q Antrieb momertenbehaftet (AF)
O Artrieb HALT aktiv (AH)
I @ Antrisbsfehler
| Meldungen
@ nist=0 @ P=Px @ In-Position
@ n_ist <mx @ In-Posttionsfenster grob
@ n_ist =n_sol & Md >= Mdx () positive Drehmomentbegrenzung
| (O Md >= Mdgrenz () negative Drehmomentbegrenzung
| Lageistwerte
Motorgeber 301687 mm () in Referenz
Optionaler Geber 00000 mm @ inReferenz
— o o
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Folgende Arbeitsschritte sind beim Laden der achsspezifischen Parameterséatze zu beachten:
» Auswahl des richtigen Parametersatzes.
= Die Bezeichnung des Parametersatzes setzt sich wie folgt zusammen:
e Produkttyp (z. B. DES)
* Motortyp (z. B. M5)
e Firmwarestand (z. B. MPB-18V ...)
* Modus (z. B. ,EasyStart“) - in diesem Modus kann die Einheit betrieben werden.
= Folgende Parametersatze sind verfligbar:
e DES140_M5_MPx18_EasyStart.par
e DES190_M5_MPx18_EasyStart.par
» In der Reiterleiste ,,Parametrierung” auswahlen.
» ,Laden® auswéhlen.
= Fenster flr das Laden der Parameter 6ffnet sich.
» Passender Parametersatz auswéhlen.
» Mit ,Laden” bestatigen.
= Das Laden in dem Controller beginnt.
8] IndraWorks Ds - Achsstatus - Achse [1] IndraDrive Cs ==
Iwm Inbetriecbnahme  Diagnese  Service Extras  Hilfe -
PM  Parametriercbene 1 starten i | 2 B 7] 9 o [orgeber F2171 € € §'| Pl | PM O @‘ "N | 9
@M Parametrierebene beenden
_ Achsnummer hshezsichnun Adresse Achstyp
FReriznsbigie | 1 | ImlraDr'nrefsg | 1 ‘ Reale Achse
[ Parkende Achse beenden
Ho Speichem.. rerssats | F2173 Referenzverlust Motorgeber @
Aktuelle Werte
Exportieren... Posion 30,1687 mm
Parameter by Geschwindigkeit 0.000 mm/min
& Passwort N i Beschleunigung 0,000 mm/s?
P— Een Drehmoment / Kiaft 01 %
3 Lokale 170 Motion Status
(O Steuertel betrisbsbersit {bb)
— e
(O Antrieb HALT aktiv {AH)
I @ Antrisbsfehler
Meldungen
@ n_st=0 @ P>=Px @ In-Postion
@ n_ist crc @ In-Postionsfenster grob
@ n_ist =n_soll (D Md >= M () positive Drehmomentbegrenzung
3 Md = Mdgrenz (3 negative Drehmomentbegrenzung
Lageistwerte
Metorgeber 301687 mm O in Referenz
Optionaler Geber ’— mim Qin
(D Achse in Referenz
||
Ethernet 5/IP: 10.77.81.25 E. -

= Die Software weist vor dem Ubertragen darauf hin, dass sich der Controller im ,,Parametrier Mo-
dus” befinden muss.
= Befindet sich der Controller bereits im ,Parametrier Modus“, erscheint diese Meldung nicht.

DE / 04.07.2019

DDOC00192/ ¢

§ | 2 |1 P laden —— . s =
Parameter laden = B
F\Rexroth Parameter'Parameter\DES 140-Parsmeter\DES 140_M5_MPx18_EasyStad par L].\
Fa sus Dated T Hame
z = = 1 Achee [1] DES120_MS_MPx18_EasyStart
Das Laden der Parameter sollte im Parametriermodus /
Parametrierebene 1 durchgefihrt werden.
Folgende Gerite missen umgeschaltet werden:
Achse [1] IndraDrive Cs
Die susgewshte Datei anthal nur sinen Parsmstersaty
Wahlen Sie bite aus. in weiche Achseln) dieser Parametorsatz geladen worden soll.
Soll die Umschaltung durchgefihrt werden?
[] Retain-Daten laden Laden | SchieBen
[ Ja ] [ MNein ] [ Abbrechen ]
L. 4
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Nach erfolgreichem Ubertragen des Parametersatzes auf den Controller, muss dieser neu gestartet werden.
Hierzu kann einerseits die Spannungsversorgung des Controllers kurzzeitig getrennt oder Uber die Software ein
~Reboot” durchgeflihrt werden.

» Im Navigationsbereich ,Fihrungskommunikation“ auswahlen.

= Rechts im Fenster erscheinen die ,Fihrungskommunikation Grundeinstellungen®

» Mit einem Klick auf den ,,Reboot“-Button beginnt der Neustart des Controllers.

‘5| IndraWorks Ds - Fuh ikation - IndraDrive [1] IndraDrive Cs (=G s

Parametrierung  Inbetriebnahme  Diagnose  Service Extras  Hilfe -
Qurick v | 4 v % | o | i B 7] 9 g [vertust dotord @ @B -|H o M@ | % M| @
&l IndraDrive [1] IndraDrive Cs Fidhnungskommunikation Grundeinstelungen | Engineering ber IP (x24/%25) | PROFINET |

B 3 Fishrungskommunikation

L Leistungsversorgung

EI-4@ Achse [1] IndmDiive Cs Ful ikation-Typ | Multi-Ethemet PIRJOJFJ I
! B+ Fihrungskommunikation - Achse [ROUS TRAL ETHERNET
{2 Moator, Bremse, Messsysteme . PROFINET - NIEIT

{3 Wichtung  Mecharik
{S) Grenzwerte

{3 Antriebsregelung |
{C5) Betricbsarten / Antrieb Hatt

{2 Fehlemeaktion

& Antriebsintegrierte Sicherheitstechnikc
B Messtaster Eine Anderung der Grundeinstellungen wird erst nach Bacten
;[ Optimierung / Inbetrisbnahme des Antriebs aliv!

153 Lokale 1O

Keine ,,BUS-Verbindung (Fiihrungskommunikation)

Reboot.

Ethernet 5/IP: 10.77 81,25 B 8:

Nach kurzer Zeit erscheint erneut das Hauptfenster auf dem Monitor.

Ist die Ubertragung erfolgreich, erscheint im Navigationsbereich der ,,Name*“ des Parametersatzes.
e DES140_M5_MPx18_EasyStart.par
 DES190_M5_MPx18_EasyStart.par

5] IndralWorks Ds - Achsstatus - Achse (1] DESIA0_MS_MPx18._EssyStart =]

—— inbetiibnabma | Divg Service Edras  Hife s
2 My 71 @ olf [ dust otorosbe ¢ @ @~ M o | v = @ % M| 0

Quck »D | 4 > % »| i iy
& B IncraDrive [1] DES140_M5_MPx18_Eas I
] :aapm (1] DES140_M5_MPx18_EasyStant . . o . .
= 1 | DES140_MS5_MPx18_EasyStart | 1 | Reale Achse

b Leistungsversorgung
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Damit die Einheit bewegt werden kann, muss ein fehlerfreier Zustand hergestellt werden.
Im Fenster ,,Achsstatus” zeigt es die aktuellen Fehlermeldungen an.
Die Fehlermeldungen kdnnen Utber den Button ,Fehler I6schen” quittiert werden.
‘5| IndraWorks Ds - Achsstatus - Achse [1] DES140_MS5_MPx18_FasyStart @Eﬂ,
Parametrierung  Inbetriebnahme  Diagnose  Service Extras  Hilfe -
Qurick v ()| & v % | ai | i B 7] @ g (4 Referenzven1 @ @ B |H o[ on =@ | % M| @
= B IncraDrive [1] DES140_M5_MPx18_EasyStart
" b Fiihungskommuniation Achsnummer Achsbezeichnung Adresse Achstyp
b Leistungsversoraung \ 1 DES140_M5_MPx18_EasyStart [ 1 | Reale Achse
@ Achse [1] DES140_M5_MPx18_EasyStart
* 31 Fimungekommunieation - Achee Achsstatus | F2174 Referenzverlust Motorgeber ©
{3) Grenzwerte Posttion 137.8024 Grad
% x:::’:ﬂg:”;'im bt Geschwindigket 00000 U/min
{5) Fehlemeaktion Beschleunigung 0,000 rad/s?
_:_, ;\nr;t;;l;:r:(egnena Sicherhaitstechnik Crchmoment / Ko - —
{2 Optimierung / Inbetriebnahme _alg
Lokale 110 Mation Status
() Steuerteil betriebsbereit (bb)
. @ Steuer und Leistungsteil betrishsbersit (Ab)
Hicht aktiv ) Artrieh momentenbehaftet (AF)
() Artrisb HALT aktiv (AH)
@ Artriebsfehler
Meldungen
@ nigt=0 @ Px=Px @ In-Posttion
@ n_ist <mx @ In-Postionsfenster grob
@ n_ist =n_sall (D Md >= Mdx (D positive Drehmomentbegrenzung
(D Md >= Mdgrenz (D negative Drehmomentbegrenzung
Lageistwerte
Motorgeber 1378024 Grad Q) in Referenz
Optia - [ 00000 Grd @ inReferenz
() Achsein Referenz
Ethemet 5/IP: 10.77 81.25 | I
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E IndraWorks Ds - Achsstatus - Achse [1] DES140_M5_MPx18_EasyStart

== =
3 |

i Antrisbsintegrisrte Sicherhsitstechnik
b Messtaster
{5 Optimierung / Inbetriebnahme
23 Lokale 11O

01 %

Drehmoment / Kraft

Parametrierung  Inbetriebnahme  Diagnose  Service Extras  Hilfe #A-
3 Zuriick ~ ()~ 4-;4 S ‘ iz B 7] € ] istungsteil be ¢9§v| Q|PM oM @|535|_t_))
= ! IndraDrive [1] DES140_M5_MPx18_EasyStart
- b Filhrungskemmurikation Achsnummer Achsbezeichnung Adresse Achstyp
b Leistungsversorgung 1 DES140_M5_MPx18_EasyStart [ 1 | Reale Achse
-2 Achse [1] DES140_M5_MPx18_EasyStart .
E-3) Filhrungskommunikation - Achse Achsstatus | A0012 Steuer- und Leistungsteil betriebsbereit (75 € Fehlerloschen
1) Motor, Bremse, Messsysteme
Actuelle Werts
-5 Wichtung / Mecharik uele fene
{3) Grenzwerte Posttion 1378024 Grad
B+ Antrisbsregelung . ’7 i
i) Betiiebsarten / Antrib Halt Ladrikid o IAIELESS
{5) Fehlemeaktion Beschleunigung 0.001 rad/s?

Mation Status
() Steuerteil betriebsbereit (bb)
. @ Steuer und Leistungsteil betrishsbersit (Ab)
Hicht akti
et Akt © Antrieb momerterbehaftet (AF)
O Artrieb HALT aktiv (AH)
QO Artriebsfehler
Meldungen
@ nist=0 @ P=Px @ In-Position
@ n_ist <mx @ In-Posttionsfenster grob
& nit =n_sol O Md 3= M ) posiive Drehmomertbegrenzung
(O Md >= Mdgrenz (O negative Drehmomentbegrenzung
Lageistwerte
Motorgeber 1378024 Grad () in Referenz

Op er [ 00000  Grd @ inReferen:

() Achsein Referenz

Ethernet 5/1P: 10.77.81.25

| —

Sobald die Betriebsbereitschaft hergestellt wurde, kann die Einheit im ,Easy Startup Modus*“ bewegt werden.
Folgende Arbeitsschritte sind hierflr zu beachten:
» Im Navigationsbereich unter der Rubrik ,,Optimierung/Inbetriebnahme* das Fenster ,Easy Startup

Modus* auswahlen.

= Ein neues Fenster 6ffnet sich = ,Easy Startup Modus*
» Mit einem Klick auf den ,,Easy Startup Modus“-Button startet der Modus.
= Der Statusbereich des ,Easy Startup Modus* schaltet sich frei.

“&] IndraWorks Ds - Easy-Startup-Modus - Achse [1] DES140_M5_MPx18_FasyStart (=] B |
Parametrierung  Inbetriebnahme  Diagnose  Service  Extras  Hilfe -
G zunick (v | % v % v | i i | B 7] @ g [le11 petriensbe| @ @ R | o[ on B @ | % B @
=] ! IndraDrive [1] DES140_M5_MPx18_EasyStart
B Fihrungskommunikation Achsstatus |A.D|]12 Stever- und Leistungsteil betriebsbereit [ %] Q
b Leistungsversorgung . ¥ 0 ¥ 1O X31/%32
= Achse [1] DES140_M5_MPx18_EasyStart B_Ed'E"uﬂg Easy-Startup-Modus uber . 110 }fonﬁgumﬂon
{E5) Fihrungskommurnikation - Achse @ Engineering-Fort (TCP/IF) Antriebsfreigabe =
[#-423) Mator, Bremse, Messsysteme () digitale Eingange Tippen + —
{2 Wiehtung / Mechanic [C] Automatische 1/0-Kenfiguration -
{5 Grenzwerts Tiepen -
{23 Antriebsregelung Status
. . Start Easy-Startup-Modus
{2 Betriebsarten / Antrieh Halt () Easy-Startup-Modus aktiv %%—J
[#-43) Fehlemeaktion 1) ——
& Antiebsintegrierte Sicherheitstechnilc Geschwindigkets-lstwert 00024 W/min
P Messtaster Mtiver Lageistwert 137.8024 Grad [ ]
[2+{{2) Optimierung / Inbetriebnahme
128§ E=sy-Startup-Modus @ Tippen (O Sollwertvorgabe () Motorpotentiometer
~ B Sollwertbox
b Aniriebsintegrieter Sollwertgenerator Adtiver Solwert 0.0000 W/imin
~ B Motordaten-ldentifikation o
-p AL e Einstellung d hsregelury -
4 rsslng o = Tippgeschwindigkeit 5,0000 U/min
H P Frequenzganganalyse o
o b Achssimulation
{23 Lokale 1O
Achsstatus
Ethemnet 5/1P: 10.77.81.25 B . 8:
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Sobald der ,Freigabe“-Button betatigt wird, erscheint ein ,Warnhinweis®“ Fenster.
Lesen Sie bitte alle ,Warnhinweise® genau durch und befolgen Sie jeden dieser ,Warnhinweise“. Mit Bestatigen
des Buttons ,,OK* schlieBt sich das ,,Warnhinweis”“ Fenster wieder.

WICHTIG:

Sie bestatigen mit dem Klick des Buttons ,,OK“, dass Sie die Sicherheitshinweise der Software sorg-
faltig gelesen und verstanden haben.

= Im Schadensfall durch Missachtung dieser Warnhinweise haftet die ZIMMER GmbH nicht.

Ein Nichtbeachten kann zu schweren Personen- und Sachschaden fiihren
Die von der Software angezeigten Warnhinweise sind stets Folge zu leisten und einzuhalten.
= Im Schadensfall durch Missachtung dieser Warnhinweise haftet die ZIMMER GmbH nicht.

Lebensgefahr, schwere Korperverletzungen und Sachschaden

Die von der Software angezeigten Warnhinweise sind stets Folge zu leisten und einzuhalten.

= Im Schadensfall durch Missachtung dieser Gefahrenhinweise haftet die ZIMMER GmbH nicht.
Die MaBnahmen fir die Gefahrenhinweise sind im Fenster aufgeftihrt.

= Um alle MaBnahmen zu lesen, ist der ,Scroll-Fenster” zu verwenden.

DE / 04.07.2019
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E IndraWorks Ds - Easy-Startup-Modus - Achse [1] DES140_M3_MPx18_EasyStart

= =

Gefahrbringende Bewegungen!

Vor Inbetriebnahme:

Lebensgefahr, schwere Kérperverletzung oder Sachschaden.

- Not-Stop-Schalter leicht zuganglich in unmittelbarer Nihe anordnen.
- Die Funktion der Not-Aus-Einrichtung priifen.

Mit OK bestatige ich, dass ich die unten stehenden Sicherheitshinweise sorgfiltig gelesen habe und
gebe Reglerfreigabe fiir die ausgewahlite Achse.

MaBnzhmen:

- Not-Stop-Schalter leicht zuganglich in unmittelbarer Nahe anordnen D
Die Funktion der Not-Aus-Einrichtung vor der Inbetrisbnahme priffen

- Wor dem Zugriff oder Zutritt in den Gefahrenbereich die Antriebe sicher zum Stillstand bringen und gegen
unbeabsichtigten Anlauf sichem, zum Beispiel durch Freischalten des Leistungsanschlusses der Artriebe

[ ok ] [ Abuch ] [ Hife |

Parametrierung  Inbetriebnahme  Diagnose  Service Extras  Hilfe #A-
(3 Zuriick ~ _Jv‘ % v % ~| an v | iz B 7] 9 ) betriebsbereit ¢9§v| Q|PM oM @| !gg| )]
= ! IndraDrive [1] DES140_M5_MPx18_EasyStart
"B Fibrungskommurikation Achsstatus | ADD12 Steuer- und Leistungsteil betriebsbersit ol <]
b Leistungsversorgung
Bedi Easy-Startup-Modus (ibs 1/0-Konfigurati 10 X317X32
{88 Achse [1] DES140_M5_MPx18_EasyStart =g EesylaupHotus ther aureen —_—
() Fithungskommurikation - Achss Engineering-Port {TCP/IP) Antriebsfreigabs =
1) Motor, Bremse, Messsysteme ) digitale Eingange Tippen + =
B3y Wichtung / Mechanik [[] Automatische |/0-Korfiguration =
i) Grenzwerte Tt
B3 Antriebsregelung Status
Stop Easy-Startup-Madus
) Betrisbsarten / Antrish Halt @ Easy-Startup-Modus aktiv [ ]
i Fehlemeaktion — o Freigabe
(-6 Antriebsintegrierts Sicherheitstechnik Geschwindigkeits-Istwert -0.0024  U/min J
b Messtaster Aidiver Lageistwert  137.8024 Grad o | Artrieh AUS |
- Optimierung / Inbetriebnahme
P Easy-Startup-Modus Tippen (O Solwertvorgabe  (©) Motorpotentiometer
b Solwertbox
B Antrisbsintegrierter Sollwertgenerator Alctiver Sollwert 0,0000 U/min
- .
Gefahrbringende B o | |
o | J
WARNUNG !
Achsstatus

b

| —

Nach dem Bestéatigen mit ,,OK“ und dem SchlieBen des ,Warnhinweis“ Fensters, schalten sich die Buttons ,Tip-
pen +“ und ,Tippen -“ frei. Uber diese Buttons kann die Einheit manuell bewegt werden.
Zeitgleich erscheint am rechten oberen Bildschirm ein Fenster mit dem Button ,Antrieb AUS*. Mit diesem Button
entzieht man dem Controller die Freigabe und der Antrieb bleibt stehen.

E IndraWorks Ds - Easy-Startup-Modus - Achse [1] DES140_M3_MPx18_EasyStart

S =

Achse [1] DES140_M5_MPx...

Parametrierung  Inbetriebnahme ~ Diagnose  Service Extras  Hilfe -
ezu,g(kvr‘-‘gv‘;-‘ﬁ: v | 17 B ) @ g | A4003 Einrich QQEv|Q|PMOM@|%S|@)
= ! IndraDrive [1] DES140_M5_MPx18_EasyStart
"} Fishrungskemmunikation Achsstatus | A4003 Einrichtbetrieb aktiv
P Leistungsversorgung
Bedi Easy-Startup-Modus dber . 1/0-Konfigurati
BB Achse [1] DES140_M5_MPx18_EasyStat renng EasystaupHodus toer gurten
[+ Fihrungskommunikation - Achse Engineering-Port (TCP/IP) Antriebsfreigabe —
i) Motor, Bremse, Messsysteme digitale Eingange Tippen + -
E-iD) Wichtung / Mechanik [T Automatische |/0-Korfiguration =
-2 Grenzwerte Tippen -
{3 Antriebsregelung Status
Stop Ezsy-Startup-Madus
BT Betriebsarten / Antrieb Hat @ Easy-Startup-Modus aktiv [ ]
{5 Fehlemeaktion — @ |
-2 Antriebsintegrierte Sicherheitstechnik Geschwindigkeits-stwert 0,0000 U/min
b Messiaster Aciver Lageistwert  137.8024 Grad o | Artiieb AUS ]
= @ Optimierung / Inbetriebnahme
b Easy-Startup-Modus Tippen ) Solwertvorgabe () Motorpotentiometer
b Solwertbox
P Antribsintegrierter Sollwertgenerator Aktiver Sollwert 0.0000 U/min
P Motordaten-Identifikation o —
Automatische Einstellung der Achsregel S %{}_’
¥ omatisehe Ensielng der feharegeling Tippgeschwindigksit 5,0000 U/min
b Frequenzganganatyse & [ Tippen - ]
‘b Achssimulation
{23 Lokale 11O

Achsstatus

Ethernet 5/IP: 10.77.81.25
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INFORMATION:
Parametersatze des ,,Easy Startup Modus*:
e DES140_M5_MPx18_EasyStart.par

Bei der Erst-Inbetriebnahme empfiehlt die Zimmer GmbH einen Geschwindigkeits-Istwert

von 2 bis 5 [U/min]. Damit ist gewahrleistet, dass die Geschwindigkeit ausreichend ist, um eine Bewe-
gung zu erkennen aber nicht zu schnell, um eine Gefahr dazustellen.

8.1.3 Referenzierung bzw. MaBbezug Motorgeber

Terminologie: Referenzierung des Drehwinkels

In der Software nennt sich die Referenzierung ,MaBbezug®. Dieser Hinweis dient allein zur Ver-
stéandlichkeit des folgenden Kapitels.

Eine Referenzierung (MaBbezug) kann nur durch eine deaktivierter Freigabe hergestellt werden!

Die Schwenkeinheit besitzt in der Betriebsart ,Modulo“ einen ,,endlosen* Verfahrbereich. Uber die Soft-
ware kann der Verfahrbereich in Grad begrenzt werden.
» ReferenzmalB eintragen.
» AnschlieBend den Button ,,AbsolutmaB setzen” klicken.
= Ein weiteres Fenster 6ffnet sich. In diesem muss ebenfalls der Button ,,AbsolutmaB setzen® gek-
lickt werden.
= Die Schwenkeinheit referenziert sich auf die eingetragene Position.

8] IndraWaorks Ds - MaBbezug Motorgeber - Achse [1] DES140_MS_MPx18_EasyStart [E=RIER)
Parametrierung  Inbetriebnahme  Diagnose  Service Extras  Hilfe #A-
Quiick v ()| & v % | i ain | o B 7] @ ] [unosteit betri| @ @ B | oM on @ | W M| @
= f IndraDrive [1] DES140_M5_MPx18_EasyStart Referenz-Arfahmichtung =
. : E;mngskommumkanon . Lagsistwert 137,8024 Grad
istungsversorgung
{53 Achss [1] DES140_M5_MPx18_EasyStan R 300000 [had
E-[) Filhungskommunikation - Achse Auswertung von Referenziahren
B Metor, Bremse, Messsysteme Referenzmarke (Hulimpuls) Geschwindigkeit 100.0000 U/min
b Motor [F] Referenzschalter .
-+ b Motortemperatuniberwachung @ Postive e Beschleunigung 1000.000 rad/s
- b Motortemperatumodell Feedrate-Overide 100,00 %
b Bremss [£] Festanschiag afs Nullschalter
1P Bremsentest Je f-MNocken (00000 Posttionierfenster 01000 Grad
=£3) Motorgeber o e Offset 0.0000 Ruckgrenzwert bipolar 0,000 rad/s?
b Motorgeber
- B Motorgeber erweitert Am Ende des Referenziervorgangs O Optionaler Geber in Referenz
o 3 albezug Motorgeber] @ | Refersnzgeber
{C3) Optionaler Geber (2 Auf Referenzpunkt postionieren i @ Motorgeber (©) Optionaler Geber
o b Positionsschaltpunkt Offset  0,0000 Grad ¥
{2 Wichtung / Mecharik O Achse in Referenz
e Bbsoluna sezen
{C5) Betricbsarten / Antrieb Hatt Artrie! T
-2 Fehlemeaktion
- Antriebsintegrierte Sicherhsitstechnik
B Messtaster
-{C= Optimierung / Inbetriebnahme
3 Lokale 140
Ethemet 5/IP: 10.77 81.25 |
o
—
o
N
N~
Q
<
o
~
L
[a]
[$)
~
[N
o
—
o
o
(6]
o
[a]
[a)
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8] IndraWorks Ds - MaBbezug Motorgeber - Achse [1] DESLAD_M5_MPx18_EasyStart

Parametrierung  Inbetriecbnahme  Diagnose  Service Extras  Hilfe

@ urick ~ (07| 4 % =] i i

7z B 7] 9 o] | 20012 Stever| @ Y B - | o [P oov = @ | % 8| @

= B IndraDrive [1] DES 140_M5_MPx18_EasyStart
L Fuhrungskommunikation
P Leistungsversorgung

{3 Fohrungskommunikation - Achse

Mator

Motortemperatuniberwachung

Motortemperaturmodell

Bremse

Bremsentest

53 Motorgeber :

- B Motorgeber V

- Motorgeber erwstert (O Achse in Referenz
b MaBbezug Motorgeber

) Motorgeberin Referenz

T ww

) Optionaler Geber

Absolutgeber-Uberwachungsfenster 10,0000
F Achse [1] DES140_M5_MPx18_EasyStart Referenzmall 307

EHCD Motor, Bremse, Messsysteme Mctueller Lageistwert  137.8024

Grad
Grad
Grad

&) Optionaler Geber [ Lagestatus lsschen

L b Positionsschaltpunit

-3 Wichtung / Mechanik [ AbsolutmaB setzen

[y

{2 Grenzwerte

{3 Antriebsregelung
{5 Betriebsarten / Antrieb Hatt Antriebsgefuhrtes Referenzieren
{2y Fehlemeaktion

2 Antrisbsintegrierte Sicherheitstechnik
~ B Messtaster

{3 Optimierung / Inbetriebnizhme
4.3 Lokale 11O

Ethernet 5/1P: 10.77.81.25

|

= Ist das ReferenzmaB Ubernommen, kann die Schwenkeinheit im ,Easy Startup Modus* verfahren

werden.
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9 Wartung
Der wartungsfreie Betrieb der Schwenkeinheit ist in einem Rahmen von bis zu 5 Millionen Zyklen gewahrleistet.
Das Wartungsintervall kann sich unter folgenden Umsté&nden verringern:
e Verschmutzte Umgebung
e Nicht der bestimmungsgemaBen Verwendung und den Leistungsdaten entsprechenden Einsatz.
e Umgebungstemperatur Gber 80°C, Schmierstoffe harten schneller aus!
Trotz der genannten Wartungsfreiheit, ist die Schwenkeinheit durch eine Sichtkontrolle regelméaBig auf eventuelle Korro-
sion, Beschadigungen und Verschmutzung zu prufen.
Nach Ablauf des genannten wartungsfreien Betriebszeitrahmens sind folgende Arbeiten durchzufihren:
* Dichtungswechsel
e Zahnriemen prifen
» Olwechsel
Es wird empfohlen, die Wartung und den Dichtungswechsel durch den Zimmer-Kunden-Service durchflihren zu lassen.
Bei einem eigenmachtigen Zerlegen und Zusammenbau der Schwenkeinheit kann es zu Komplikationen fihren, da
teilweise spezielle Montagevorrichtungen bendtigt werden.
Bei einem eigenmachtigen Zerlegen und Zusammenbau der Schwenkeinheit und der daraus folgenden Fehlfunktionen
oder Schaden, haftet die Zimmer GmbH nicht.

10 Zubehor/Lieferumfang
INFORMATION:
Bei der Verwendung von nicht durch die Zimmer GmbH vertriebenen oder autorisierten Zubehor,
kann die Funktion der Schwenkeinheit nicht gewahrleistet werden.
Das Zimmer GmbH Zubehdr ist speziell auf die einzelnen Schwenkeinheit zugeschnitten.

Entsprechendes optionales und im Lieferumfang befindlichen Zubehor ist unter
www.zimmer-group.com zu finden.

11 Transport/Lagerung/Konservierung

» Der Transport und die Lagerung der Schwenkeinheit hat ausschlieBlich in der Originalverpackung zu erfolgen.

P Ist die Schwenkeinheit bereits an der Ubergeordneten Maschineneinheit montiert, ist beim Transport darauf zu acht-
en, dass keine ungewollten Bewegungen stattfinden kdnnen. Vor Inbetriebnahme nach einem Transport sind alle
Energie- und Kommunikationsverbindungen sowie alle mechanischen Verbindungen zu prufen.

» Wird die Schwenkeinheit fir langere Zeit eingelagert, sind folgende Punkte zu beachten:

= Lagerort weitgehend staubfrei und trocken halten.
= Temperaturschwankungen vermeiden/Temperaturbereich beachten und einhalten.
= Wind/Zugluft/Kondenswasserbildung vermeiden.
= Schwenkeinheit einpacken.
= Wahrend der Lagerung keiner direkten Sonneneinstrahlung aussetzen.
Alle Komponenten reinigen. Es dirfen keine Verunreinigungen an den Komponenten verbleiben.
Alle Komponenten einer Sichtkontrolle unterziehen.
Fremdkorper entfernen.
Mégliche Korrosionsstellen fachgerecht beseitigen.
Elektrische Anschliisse mit geeigneten Abdeckungen verschlieBen.

VVVYVYY

12 AuBerbetriebsetzung und Entsorgung
INFORMATION:
Sollte die Schwenkeinheit das Ende der Nutzungsphase erreichen, kann die Schwenkeinheit komplett
zerlegt und entsorgt werden. Die Schwenkeinheit ist komplett von der Energieversorgung zu tren-
nen. Die Schwenkeinheit kann zerlegt und entsprechend der Materialgruppen fachgerecht entsorgt
werden. Bei der Entsorgung sind die ortsgtiltigen Umwelt- und Entsorgungsvorschriften zu beachten.
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13 RoHs-Erklarung
...im Sinne der EU-Richtlinie 2011/65/EU
Name und Anschrift des Herstellers:
Zimmer GmbH, Im Salmenkopf 5, D-77866 Rheinau, @& +49 7844 9138 0, www.zimmer-group.com

Hiermit erklaren wir, dass die nachstehende beschriebene unvollstdndige Maschine

Produktbezeichnung: Flachschwenkeinheit, elektrisch

Typenbezeichnung: DES[ [ [ FSerie

In ihrer Konzeption und der von uns in Verkehr gebrachten Ausfiihrung den Anforderungen der Richtlinie entspricht.

Bevollmachtigter fiir die Zusammenstellung (m L/\/ q» N

der relevanten technischen Unterlagen

Kurt Ross siehe Adresse des Herstellers Rheinau, 13.05.2019 Martin Zimmer

(rechtsverbindliche Unterschrift)
Geschaftsfihrender Gesellschafter

Vorname Name Anschrift (Ort und Datum der Ausstellung)

14 REACH-Erklérung
....im Sinne der EG-Verordung 1907/2006
Name und Anschrift des Herstellers:
Zimmer GmbH, Im Salmenkopf 5, D-77866 Rheinau, @ +49 7844 9138 0, www.zimmer-group.com

REACH steht flir Registration, Evaluation, Authorisation and Restriction of Chemicals (Registrierung, Bewertung, Zu-
lassung und Beschrankung von Chemikalien).

Durch die Informationspflicht nach Art. 33 der REACH-Verordnung (,,Pflicht zur Weitergabe von Informationen Utber
Stoffe in Erzeugnissen®) ist eine vollstindige REACH-Erklarung beim Hersteller einsehbar.

Bevollmachtigter fiir die Zusammenstellung W L-/\/ qf N

der relevanten technischen Unterlagen

Kurt Ross siehe Adresse des Herstellers Rheinau, 13.05.2019 Martin Zimmer

(rechtsverbindliche Unterschrift)
Geschaftsfihrender Gesellschafter

Vorname Name Anschrift (Ort und Datum der Ausstellung)
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15 Einbauerklarung
... im Sinne der EG-Richtlinie 2006/42/EG Uber Maschinen (Anhang Il 1 B)
Name und Anschrift des Herstellers:
Zimmer GmbH, Im Salmenkopf 5, D-77866 Rheinau, @ +49 7844 9138 0, www.zimmer-group.com

ZIMMER

Qroug

Hiermit erklaren wir, dass die nachstehend beschriebenen unvollstdndigen Maschinen
chnung: Flachschwenkeinheit, elektrisch
Typenbezeichnung: DES[ [ [ FSerie
Ihrer Konzeption und der von uns in Verkehr gebrachten Ausfiihrung den Anforderungen der Richtlinie Gber Maschinen,
2006/42/EG, Artikel 2g, Anhang VII,b - Anhang Il,b entsprechen.

Produktbezei

Grundlegende Sicherheits- und Gesundheitsschutzanforderungen:
den folgenden grundlegenden Anforderungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entsprechen
Nr.1.1.2,,Nr.1.1.3,, Nr.1.1.5,, Nr.1.3.2,, N.1.3.4., N.1.3.7., Nr.1.5.3., Nr.1.5.4., Nr.1.5.8., Nr.1.6.4., Nr.1.7.1., Nr.1.7.4.

Folgende harmonisierte Normen wurden angewendet:
DIN EN ISO 12100:2011-03

DIN EN 60204-1
DIN EN ISO 4414-2011

Pneumatikanlagen und deren Bauteile

Eine vollstandige Liste der angewendeten Normen ist beim Hersteller einsehbar.

Sicherheit von Maschinen - Allgemeine Gestaltungsleitsatze - Risikobeurteilung und
Risikominderung

Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausriistung von Maschinen

Fluidtechnik — Allgemeine Regeln und sicherheitstechnische Anforderungen an

Die Inbetriebnahme der unvolistandigen Maschine ist so lange untersagt, bis festgestellt wurde, dass - soweit
zutreffend - die Maschine, in die die o. g. unvolistédndige Maschine eingebaut werden soll, den Bestimmungen

der Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) entspricht.

Bevollmachtigter fiir die Zusammenstellung

der relevante

n technischen Unterlagen

VITHIVRE

Kurt Ross

siehe Adresse des Herstellers

Rheinau, 31.05.2019

Martin Zimmer

Vorname Name

Anschrift

(Ort und Datum der Ausstellung)

(rechtsverbindliche Unterschrift)
Geschaftsfuhrender Gesellschafter
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