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1 Mitgeltende Dokumente

Lesen Sie die Montage- und Betriebsanleitung genau durch, bevor Sie das Produkt einbauen!
.1‘ Die Montage- und Betriebsanleitung enthalt wichtige Hinweise fir Ihre persdnliche Sicherheit. Sie
V muss von allen Personen gelesen und verstanden werden, die in irgendeiner Produktlebensphase mit
dem Produkt arbeiten oder zu tun haben.
Die folgenden aufgeflihrten Dokumente stehen auf unserer Internetseite zum Download bereit.
= WWww.zimmer-group.com
Nur die aktuell Gber die Internetseite bezogenen Dokumente besitzen Giltigkeit.

» Kataloge, Zeichnungen, CAD-Daten, Leistungsdaten

* Informationen zu Zubehor

* Ausflihrliche Montage- und Betriebsanleitung

e Technische Datenblatter

* Allgemeine Geschéaftsbedingungen (AGB), unter anderem Informationen zur Gewahrleistung

2 Sicherheitshinweise

VORSICHT:
Ein Nichtbeachten kann zu schweren Verletzungen fihren!

1. Der Einbau, die Inbetriebnahme sowie die Wartung oder Reparatur diirfen nur von qualifiziertem Fachpersonal
gemaB der Montage- und Bedienungsanleitung durchgeflihrt werden.

2. Der Greifer ist nach dem aktuellsten Stand der Technik gebaut. Er wird an industriellen Maschinen montiert
und dient zur Aufnahme von Werkstlicken, Gefahren kdnnen nur dann von dem Greifer ausgehen, wenn z. B.:
* Der Greifer nicht sachgerecht montiert, eingesetzt oder gewartet wird.

* Der Greifer nicht zum bestimmungsgeméaBen Gebrauch verwendet wird.

¢ Die ortlichen Vorschriften (Gesetze, Verordnungen, Richtlinien), wie z. B. Die EG-Maschinenrichtlinie, die
Unfallverhitungsvorschriften (UVV) und die Montage- und Bedienungsanleitung nicht beachtet werden.

3. Der Greifer darf nur gemaB seiner Bestimmung und seiner technischen Daten verwendet werden. Fir eventu-
elle Schaden bei nicht bestimmungsgemaBem Gebrauch haftet die Zimmer GmbH nicht.

4. Ein nicht bestimmungsgemaBer Gebrauch bedarf einer schriftlichen Genehmigung der Zimmer GmbH.
5. Greifen Sie nicht in den Arbeitsbereich des Greifers.

6. Stellen Sie sicher, dass die Energieleitungen entfernt sind, bevor Sie den Greifer montieren, umristen, warten
oder reparieren.

7. Bei Wartungs-, Umbau- oder Anbauarbeiten ist der Greifer aus der Maschine zu entnehmen und die Arbeit
auBerhalb des Gefahrenbereichs zu erledigen.

8. Stellen Sie sicher, dass bei der Inbetriebnahme oder auch beim Testen kein versehentliches Betatigen des
Greifers erfolgen kann.

9. Veranderungen des Greifers, wie z. B. zusatzliche Bohrungen oder Gewinde, durfen nur mit vorheriger Geneh-
migung der Zimmer GmbH erfolgen.

10.Die vorgeschriebenen Wartungsintervalle sind einzuhalten, siehe auch Abschnitt ,Wartung“. Bitte wenden Sie
sich hierzu an unsere Service Hotline.

11.Der Einsatz des Greifers unter extremen Bedingungen, wie z. B. aggressive Fllssigkeiten, abrasive Staube,
unterliegen der vorherigen Genehmigung der Zimmer- GmbH.
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3 BestimmungsgemaBe Verwendung

rung und im Rahmen seiner definierten Einsatzparameter zu verwenden.
Fir eventuelle Schaden, bei einer nicht bestimmungsgeméaBen Verwendung, haftet die Zimmer
GmbH nicht.

0 Der Greifer ist nur im Originalzustand, mit originalem Zubehdr, ohne jegliche eigenmachtige Verande-
' I

Der Greifer darf nur im Originalzustand mit Originalzubeh&r verwendet werden.

Ein Einsatz auBerhalb der definierten Parameter ist nicht zuldssig. Eigenmachtige elektrische oder mechanische Veran-
derungen durfen nicht vorgenommen werden.

Der Greifer ist ausschlieBlich fir den elektrischen Betrieb mit einer Versorgungsspannung von 110 - 230 VAC konzipiert.
Der Greifer wird bestimmungsgeman in geschlossenen Raumen fur das zeitbegrenzte Greifen, Handhaben und Halten
eingesetzt.

Der Greifer ist nicht fir das Spannen von Werkstlicken wahrend eines Bearbeitungsprozesses geeignet.

Der direkte Kontakt mit verderblichen Gitern/Lebensmitteln ist nicht zugelassen.

4 Personenqualifikation
Die Montage, Inbetriebnahme und Wartung darf nur von geschultem Fachpersonal durchgefiihrt werden. Vorausset-
zung hierfur ist, dass diese Personen die Montage- und Betriebsanleitung vollstdndig gelesen und verstanden haben.

5 Produktbeschreibung

5.1 Krafte und Momente
INFORMATION:

Informationen zu Krafte und Momente entnehmen Sie bitte unserer Internetseite
= www.zimmer-group.com
Sollten Sie noch weitere Fragen zu Krafte und Momente haben, wenden Sie sich bitte an den Zim-

mer-Kunden-Service.

5.2 Typenschild
Am Gehause des Greifers ist ein Typenschild angebracht.

Auf dem Typenschild ist die Serien- und Artikelnummer abgebildet. TE"' GEH8660 ‘
» Durch diese Seriennummer ist im Falle eines Updates oder einer Uberarbei- = = N, -h‘ 01-12345678
tung eine eindeutige und durchgangige Zuordnung gewahrleistet. Ei-i'n_ = ‘
» Die Seriennummer sollten Sie, wenn mdglich, lhrem Projekt und/oder dem
Endkunden zuordnen.

= Beispiel: Seriennummer 01-12345678 .
Zimmer-group.com

INFORMATION:

Die Rickmeldenummer sollte im Schadens- bzw. Reklamationsfall angegeben werden.
Sollten Sie noch weitere Fragen haben, wenden Sie sich bitte an den Zimmer-Kunden-Service.

5.3 Schutzklasse

o Das Element erreicht die Schutzklasse IP 54 in allen montierten Einbaulagen.
.. I|
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6 Funktion
Die Greifer der Serie GEH8000 verfligt tber eine sehr hohe Greifkraft. Dadurch lassen sich auch schwerste Werkstiicke
sicher handhaben.
Die Kombination Servoantrieb (Positions-, Geschwindigkeits- und Kraftregelung) und mechanische Selbsthemmung
garantiert ein hohes MaB Funktionalitat.
Die parallel zueinander laufenden Greiferbacken kénnen durch den Kunden individuell ausgestattet werden. Dadurch
ist ein HochstmaB an Flexibilitdt gewéhrleistet.

Abb. 1: Greifer GEH8000 im Schnitt

=)
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7 Montage

741

7.2

Sicherheitshinweise

Vor Montage-, Installations- und Wartungsarbeiten ist die Energieversorgung der Elektronik auszu-
schalten.
» Beschadigung der Elektronik moglich.

VORSICHT:

Vor Montage-, Installations- und Wartungsarbeiten ist die Energieversorgung der Elektronik auszu-
schalten.

» Verletzungen moglich.

Verletzungsgefahr bei unerwarteten Bewegungen der Maschine oder Anlage, in die der Greifer einge-
baut werden soll.

» Energieversorgung der Maschine vor allen Arbeiten ausschalten.

» Maschine vor unbeabsichtigtem Einschalten sichern.

» Maschine auf eventuelle vorhandene Restenergie priifen.

Montage Greifer

Der Greifer kann mit seiner Grundflache
an der Anschlusskonstruktion montiert
werden. Der Greifer muss nach den Vorga-
ben auf Ebenheit an einer entsprechenden
Anschraubflache montiert werden.

Léange < 100 mm — zuléssige Unebenheit
<0,02 mm

Léange > 100 mm — zuléssige Unebenheit
<0,05 mm

Zimmer GmbH - Im Salmenkopf 5 - D-77866 Rheinau - & +49 7844 9138 0 -k +49 7844 9138 80 - WWWw.zimmer-group.com 6



DE / 07.05.2019

DDOC00262 / a

MONTAGE- UND BETRIEBSANLEITUNG: 2-Backen-Parallelgreifer, elektrisch, Serie GEH8000

Nebenstehende Zeichnung: GEH8660
Moglichkeit 1:

Folgende Arbeitsschritte sind bei der Montage
zu beachten:

>

>

=
=

Zylinderstifte in die daflir vorgesehenen
Passungen (10) einsetzen.

Greifer mittels Zylinderstifte auf der vorge-
sehenen Anschlusskonstruktion positio-
nieren.

Montageschrauben von der gegenlberlie-
genden Seite durch die Montagebohrun-
gen (6) schieben und an der Anschluss-
konstruktion fixieren.

Einschraubtiefe = 1.5 x @ (Material beach-
ten)

Montageschrauben sind nicht im Liefer-
umfang enthalten.

Montageschrauben: M8 (DIN912 bzw.
ISO4762)

Festigkeitsklasse der Montageschrauben
min. 8.8.

ZIMMER

Qroup

@

Anzugmomente der Montageschrauben beachten.
Auf eine ausreichend steife und ebene Montageflache ist zu achten.

Méglichkeit 2:
Folgende Arbeitsschritte sind bei der Montage
zu beachten:

|

>

Zylinderstifte in die daflir vorgesehenen
Passungen einsetzen.

Greifer mittels Zylinderstifte auf der vorge-
sehenen Anschlusskonstruktion positio-
nieren.

Montageschrauben durch die kundensei-
tigen Montagebohrungen @ schieben
und an der Anschlusskonstruktion mit den
Montagegewinden @ fixieren.
Einschraubtiefe = 1.5 x & (Material beach-
ten)

Montageschrauben sind nicht im Liefer-
umfang enthalten.

Montageschrauben: M10 x 15 (DIN912
bzw. 1ISO4762)

ONONONO,

Festigkeitsklasse der Montageschrauben min. 8.8.
Anzugmomente der Montageschrauben beachten.
Auf eine ausreichend steife und ebene Montageflache ist zu achten.

INFORMATION:

Eine komplette Ubersicht der Montageméglichkeiten finden Sie auf unserer Internetseite

= WWW.zimmer-group.com.

Sollten Sie noch weitere Fragen zum Zubehér haben, wenden Sie sich bitte an den Zimmer-Kun-

den-Service.
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7.3 Anschlussklemme ,X3“
INFORMATION:
Die auf der Abbildung dargestellten Klemmvarianten sind unbedingt einzuhalten.
Fir eventuelle Schaden, bei einer nicht bestimmungsgeméaBen Verwendung, haftet die Zimmer
GmbH nicht.

= Weitere Informationen zur Anschlussbelegung des Servoverstarkers, der BOSCH Rexroth
HCSO01-Serie, entnehmen Sie bitte der Projektierungsanleitung des Herstellers.

7.4 Montage Energieversorgung

Weiterflihrende Kabel zum Anschluss an einen
Servoverstérker (15 kénnen lber Schraubkupp-
lungen mit dem Greifer verbunden werden.

+ Motorkabel

+ Drehgeberkabel
Beim Verlegen der Kabel ist darauf zu achten,
dass diese nicht im Bewegungsraum des Grei-
fers verlaufen und die vom Hersteller angegebe-
nen zulassigen Biegeradien eingehalten werden.

7.5 Betriebsbereitschaft priifen
Nach sachgerechter Montage des Greifers ist die Betriebsbereitschaft nach folgenden Merkmalen zu priifen:
» Energieversorgung prifen.
» Alle Montageschrauben auf ihr vorgeschriebenes Anzugsmoment prifen.

7.6 Montage Zubehor
INFORMATION:
Bei der Verwendung von nicht durch die Zimmer GmbH vertriebenem oder autorisiertem Zubehor,
kann die Funktion des Achsausgleichs nicht gewéahrleistet werden.
Das Zimmer GmbH Zubehdr ist speziell auf den einzelnen Achsausgleich zugeschnitten.

Entsprechendes optionales und im Lieferumfang befindlichen Zubehdr ist unter
www.zimmer-group.com zu finden.

Zimmer GmbH - Im Salmenkopf 5 - D-77866 Rheinau - & +49 7844 9138 0 B +49 7844 9138 80 - www.zimmer-group.com 8
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8 Inbetriebnahme
8.1 Erst-Inbetriebnahme “Easy Startup Modus”

Der Greifer muss mit dem Umrichter verbunden sein (Energieversorgung = Leistungsleitung + Sen-
sorleitung). Des Weiteren muss eine Netzwerkverbindung mit dem Umrichter herstellt werden.

8.1.1 IP-Adresse einstellen
Folgende Schritte sind beim Einstellen der IP-Adresse zu beachten:
» IP-Adresse flir den Servoverstarker definieren (Standard: 192.168.0.1).
» Manuell Gber das Bedienfeld am Umrichter eingeben.
= IP-Bereich am PC dementsprechend freischalten.
» Im Hauptfeld des Bedienfeldes die Taste [ENTER] drlicken.

Enter

» Durch Driicken der Pfeiltaste [ETHERNET] auswahlen und durch Driicken der Taste [ENTER] die
Auswahl bestatigen.

» Durch nochmaliges Driicken der Taste [ENTER] gelangt man in das Menu der IP-Adresse.
= |P-Adresse kann hier mit den Tasten [ENTER] und [Pfeiltasten] eingestellt werden.
» Die Eingabe anschlieBend mit der Taste [ENTER] bestéatigen.

» Servoverstarker neu starten.

INFORMATION:
@ Die IP-Adresse in die Software ,Indradrive Ds“ und den PC/Laptop (Programmiergerét) eintragen.

DE /07.05.2019
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8.1.2 Software ,Indraworks Ds“ starten und ausfiihren

INFORMATION:
Es muss die Software ,Indraworks Ds* oder ,Indraworks Engineering“ zur Verfligung stehen, um die
@ Erst-Inbetriebnahme durchzuflhren.
= Die folgenden Informations- und Anwendungsschritte zur Erst-Inbetriebnahme sind mit der Soft-
ware ,Indraworks Ds 14V24* erstellt und durchgeflihrt worden.
¢ Bei anderen Software-Versionen kann sich das Arbeitsfeld oder die Arbeitsfolge &ndern.
Bitte informieren Sie sich daher beim Software-Hersteller Gber die Bedienung der Ihnen
zur Verfiigung stehenden Software-Version.
= Im Schadensfall durch unsachgeméBe oder fehlerhafte Funktion haftet die ZIMMER GmbH nicht.

Folgende Schritte sind beim Start und Ausflihren der Software zu beachten:

Software ,Indraworks Ds starten.

Nach angeschlossenen Teilnehmern suchen (Indra Drive Cs).

Teilnehmer auswéhlen.

Gefundene Teilnehmer erscheinen in einem neuen Fenster ,Verbindungsauswahl®.
Richtigen Teilnehmer in der Spalte ,Verbinden* aktivieren.

IP-Adresse muss Ubereinstimmen.

Mit ,,OK* bestétigen.

Verbindung zum Controller wird hergestellt.

Jfvivivyvyy

-
41

Parametrierung  Diagnose  Service  Extras  Hilfe
Quick *Q x|+ vo~-|dn| s kA% Jm e G- Hamemg w8 e

o | @ Suche starten

| Netzwedk-Suche | IP-Adrees-Suche | Serel | Fremdsteuening | Offloe Kiicken Sie hier, um nach Antricben 2u suchen.
N cre )|

| Fiemwate | Serien-Nr. ldertfziecen | Verbind
and | FWAINDRV-MPE-16V20-D5-1-HNN-NN | HCS011-11518 B i

(4] Verbrchungeauswahl bem Sant anzegen

Zimmer GmbH - Im Salmenkopf 5 - D-77866 Rheinau + @ +49 7844 91380 - E +49 7844 9138 80 - www.zimmer-group.com 10
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= Nach erfolgreicher Verbindung 6ffnet sich das Hauptfenster der Software.
= Links befindet sich der Navigationsbereich. Uber diesen Navigationsbereich kénnen verschiedene

Funktionen des Systems angezeigt und bearbeitet werden.
= Rechts vom Navigationsbereich erscheint beim Starten das Fenster ,,Achsstatus®.
= Mdgliche Fehlermeldungen werden in der Menuleiste angezeigt.

ZIMMER

Qroug

Parametrierung  Inbetricbnahme  Diagnose  Service

Bdtras  Hilfe -
Qzunck ~O |4 v oo |z e 7% ol or maRete ¢ QR Mmoo =@ |8 @
N indaln Ausielerungsustend
g frgosd i P Py e py
P Lestungsversorgung |— 1 Auslieferungszustand | 1 | Reale Achse
l & @ Achse [1] Assiefengsaustand z -
b0 Fa . o Achssiztus | £2174 Referenzverlust Motorgeber L 3]
-5 Withtung / Mechank Yiow
wom Postion 162558 mm
B9 00
5o gy Hat Geschwindgicet 0.000 mmimn
r@;?mm Baschieunigung 0.000 mm
=) Messtaster
#2) Optmenng / betssbshme LA 1%
5 Lokale LO
Motion Satus
g )
Seuer- und Leistungsted betnebsberet (Ab)
Micht aktiv (D) Actrah momartachehattet (AF)
QO Antreb HALT sy (AH)
@ Aotrebdenier
Meidungen
@njits=0 @ Prepx © in-Postcn
@ nst <mx © n-Postionslensier grob
@ n_jst #n_sol © 1d >= Mk © postive Drehmomentbegrenaung
(D Md >= Mdgrenz () negatve Drebmomenthegrennng
Lageistwerte - S—
Motorgeber [ 152958 mm Qi Referen:
Optiondier Geber [T00000 rm @ inReform
(D Achsa in Referen:
Ethemet S/1P: 10.77.81.25 !_'_3'5!

WICHTIG:

Die Firmware des Controllers muss mit der Firmware des Parametersatzes tibereinstimmen.

Den Firmware-Stand des Controllers kann wie folgt ausgelesen werden:

» In der Reiterleiste ,Diagnose” auswahlen.
» Elektr. Typenschild” auswahlen.
= Firmware-Stand erscheint.

DE /07.05.2019
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E IndraWorks Ds - Achsstatus - Achse [1] IndraDrive Cs =nra
|| Parametrierung  Inbetriebnahme Service  Extras  Hilfe -
Qurick ~ ()| 4 v % ~| aE G- Ho mw =@ %8 e
[ indrabrive [1] IndraDrive Cs Lokale1O
i b Fithrungskommunikation Achsbezeichnung Adresse Achstyp
b Lestungeversogung B Oszilloskop IndraDrive Cs [ 1 | reate achse
Achse [1] IndraDrive Cs Efl Anzeige Frequenzganganalyse N
{3 Filhrungskommurikation -~ F2174 lust € |63 Fehlerlaschen
{5 Motor, Bremse, Messsysie: @ Achsstatus
{3 Wichtung / Mechanik | €3 Fehler laschen
% i;::i:em"g % IDN-Liste der ungdltigen Betriebsdaten 01627 -
i {) Betrisbsarten / Antrisb Ha @h Fehler-/Diagnosespeicher 0.000 mm;fmin
| i Fehlemeaktion Logbuch analysieren... 0.000 mm/s*
| T Antriebsintegrierte Sicherh ‘ e
i b Me:sst.agle( ) Diagnosedaten Motor 1R
| E3) Optimierung / Inbetriebnat Leistungs- und Energiemessung
-3 Lokale 140 Status
Patchfunktion (O Steuerteil betriebsbereit (bb)
5 Steuer- und Leistungsteil betrisbsbereit (Ab)
MNicht aktiv @
et a Q Antrieb momertenbehaftet (AF)
O Artrieb HALT aktiv (AH)
I @ Antrisbsfehler
| Meldungen
@ nist=0 @ P=Px @ In-Position
@ n_ist <mx @ In-Posttionsfenster grob
@ n_ist =n_sol @ Md >= Mdx © positive Drehmomentbegrenzung
| (O Md >= Mdgrenz () negative Drehmomentbegrenzung
| | agsistwerte
Motorgeber 301687 mm () in Referenz
Optionaler Geber 00000 mm @ inReferenz
— o o

Zimmer GmbH - Im Salmenkopf 5 - D-77866 Rheinau - & +49 7844 9138 0 -4k +49 7844 9138 80 - WWWw.zimmer-group.com
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Folgende Arbeitsschritte sind beim Laden der achsspezifischen Parameterséatze zu beachten:
» Auswahl des richtigen Parametersatzes.
= Die Bezeichnung des Parametersatzes setzt sich wie folgt zusammen:
* Produkttyp (z. B. GEH8660)
* Motortyp (z. B. M5)
e Firmwarestand (z. B. MPB-18V ...)
* Modus (z. B. ,EasyStart“) - in diesem Modus kann die Einheit betrieben werden.
= Folgende Parametersatze sind verfligbar:
e GEH8660_M5_MPx18_EasyStart.par
» In der Reiterleiste ,,Parametrierung” auswahlen.
» ,Laden“ auswahlen.
= Fenster fur das Laden der Parameter 6ffnet sich.
» Passender Parametersatz auswahlen.
» Mit ,Laden” bestatigen.
= Das Laden in den Controller beginnt.
B IndraWorks Ds - Achsstatus - Achse [1] IndraDrive Cs =
Iwm Inbetriebnahme  Diagnose  Service Extras  Hilfe #h-
PM  Parametriercbene 1 starten iy | ir B ] @ f| lorgeber F2174 € &F E'| oy | 2 el @‘ =8N | 9
@M Parametrierebene beenden
_ Achsnummer hsb hnuny Adresse Achstyp
RaienEle 1 InllraDrivefsg | 1 ‘Realenclﬁe
[ Parkende Achse beenden
ar— p——— F2174 Referenzveriust Hotorgeber @
e s
Exportieren... Position 30,1687 mm
Parameter » Geschwindigkeit 0.000 mm/min
@ Passwort N i Beschleunigung 0.000 mm/s?
E—— Drehmomert / Kraft 01 %
{2 Lokale 1710 Mation Status
(D Steuerei betriebsbereit {bb)
" Stever- und Leistungsteil betriebsb
IRCRES 1Y 8A:nnebmumm:nb::aﬁae(:\ﬂ el
(O Antrieb HALT aktiv (AH)
i @ Antrisbsfehlar
Meldungen
@ nist=0 @ Px=Px @ In-Postion
@ n_ist < @ In-Positionsfenster gob
@ n_ist =n_soll (D Md 3= Mdx () posttive Drehmomentbegrenzung
Q) Wd >= Mdgrenz () negative Drshmomenthegrenzung
Lagsistwerts
Motorgeber 301687 mm O in Referenz
Optionaler Geber 00000 mm @ inReferenz
() Achss in Referenz
||
Ethernet 5/IP: 10.77.81.25 B S

= Die Software weist vor dem Ubertragen darauf hin, dass sich der Controller im ,,Parametrier Mo-

dus” befinden muss.

= Befindet sich der Controller bereits im ,Parametrier Modus“, erscheint diese Meldung nicht.

-
Parameter laden | 23_

Das Laden der Parameter sollte im Parametriermodus /
Parametrierebene 1 durchgefihrt werden.
Folgende Gerite missen umgeschaltet werden:
Achse [1] IndraDrive Cs

Soll die Umschaltung durchgefihrt werden?

[ Ja ] [ Nein

] [ Abbrechen ]

|1 Parameter laden S— [=]
F:\Rexroth Parametes GEHE660_M5_MPx18_EasyStad par L_L};
. T S~ -
= Achise [1] IndraDrive Cs

|
|
Dhe susgewshite Datei enthsk rur einen Parametersals. I
Wahlen Sio bte aus. in weiche Achsein) deser Parametorsatz geladen werden soll |

[] Retain-Daten laden [ Lader ] [ s“:"“.:l
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Nach erfolgreichem Ubertragen des Parametersatzes auf den Controller, muss dieser neu gestartet werden.

Hierzu kann einerseits die Spannungsversorgung des Controllers kurzzeitig getrennt oder Uber die Software ein

~Reboot” durchgefiihrt werden.
» Im Navigationsbereich ,Fihrungskommunikation“ auswahlen.

= Rechts im Fenster erscheinen die ,Fihrungskommunikation Grundeinstellungen®

» Mit einem Klick auf den ,,Reboot“-Button beginnt der Neustart des Controllers.

"&] IndraWorks Ds - Fiih iikation - I

[1] IndraDrive Cs.

Parametrierung  Inbetriecbnahme

Diagnose

Qurick v | 4 v % | o | i B 7] 9 g [vertust dotord @ @B -|H o M@ | % M| @

Service Extras  Hilfe

&l IndraDrive [1] IndraDrive Cs

"y

L Leistungsversorgung

@8 Achse [1] IndraDrive Cs

{3 Fuhrungskommunikation - Achse
{2 Moator, Bremse, Messsysteme
{23 Wichtung / Mecharik
{S) Grenzwerte
{3 Antriebsregelung
{C5) Betricbsarten / Antrieb Hatt
{2 Fehlemeaktion

B Messtaster
i B[ Optimierung / Inbetrisbriahme
153 Lokale 1O

& Antriebsintegrierte Sicherheitstechnikc

Fihrungskommunikation Grundeinstellungen | Engineering Gber IP (X24,/%25) | PRQFINEF‘

Fui ikation-Typ | Multi-Bthemet
PROFINET i

Eine Andsrung der Grundeinstellungen wird erst nach Booten

des Antriebs aktiv!

PIRJOJF] I
NIEJT

Keine ,,BUS-Verbindung (Fiihrungskommunikation)

s

B s

Ethernet 5/IP: 10.77.81.25

Nach kurzer Zeit erscheint erneut das Hauptfenster auf dem Monitor.

Ist die Ubertragung erfolgreich, erscheint im Navigationsbereich der ,,Name*“ des Parametersatzes.

GEH8660_M5_MPx18_EasyStart.par

"B IndraWorks Ds - Achsstatus - Achse (1) GEHS560_MO_MPx18_Easy

» Lestungsversorgung

5B IndraDave [1) GEHEE60_MO_MPx18_EasyRat

Senvice  Bdras  Hilfe n-
R 7] Q; off torgeber 201 € QR - Qmo =@ MM
| 1 | GENB660_MO_MPx18_EavyStart | 1 | Reale Achse

Beispiel: GEH8660_M5_MPx18_EasyStart

Zimmer GmbH - Im Salmenkopf 5 - D-77866 Rheinau - & +49 7844 9138 0 -4k +49 7844 9138 80 - WWWw.zimmer-group.com
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Damit die Einheit bewegt werden kann, muss ein fehlerfreier Zustand hergestellt werden.
Das Fenster ,Achsstatus” zeigt die aktuellen Fehlermeldungen an.
Die Fehlermeldungen kdnnen Utber den Button ,Fehler I6schen” quittiert werden.
8] IndraWorks Ds - Achsstatus - Achse [1] GEH8660 M5 MPx18 EasyStart &lﬂu‘

Parametrierung  Inbetriebnahme  Diagnose  Service Extras  Hilfe -

Qurick ~ (=] & v % | oy | iz B 7] @ o] lenavertust wot| @ @ B - |E o [ on @ | % M| @

= ! IndraDrive [1] GEH8660_M5_WMPx18_FasyStart

B Fiihrungskommunikation Achsnummer Achshezeichnung Adresse Achstyp |
b Lestungsversorgung [ 1 ] GEHB660_M5_MPx18_EasyStart [ 1 | realeachse
& Achse [1] GEHS68D_M5_MPx18_EasyStar ‘
{5 Filhrungskommurikation - Achss Achsstatus | F2174 Referenzverlust Motorgeber € |63 Fehlerloschen [
Motor, Eremse, Mosssysteme
E Wichtung / Mechenik Hduele Werts Fehler I6schen |

) Grenzwerte Posttion 30,1687 mm
{5) Antrisbsregelung
{0 Betriebsarten / Antrieb Halt s 0.000 mm/imin

{h Fehlemeaktion Beschleunigung 0.000 mm/s?
w50 Antriebsintegrierte Sicherheitstechnik Drshmoment / Kiaft ’7{” %
Pt
{C5) Optimierung / Inbetriebnahme
Lokale /0 Mation Status

(D Steuerteil betriebsbereit (bb)

@ Steuer- und Leistungsteil betrisbsbersit (Ab)

Hicht aktiv Q Antrieb momertenbehaftet (AF)
O Artrieb HALT aktiv (AH)
@ Antrisbsfehler
Meldungen
@ nist=0 @ P=Px @ In-Position
@ n_ist <mx @ In-Posttionsfenster grob
& nit =n_sol O Md 3= M ) posiive Drehmomertbegrenzung
(O Md >= Mdgrenz (O negative Drehmomentbegrenzung
Lageistwerte
Motorgeber 301687 mm () in Referenz
Optionale nm @ in Referenz
() Achsein Referenz
| Ethernet S/IP: 10.77.81 25 | I N
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MONTAGE- UND BETRIEBSANLEITUNG: 2-Backen-Parallelgreifer, elektrisch, Serie GEH8000

ZIMMER

Qroup

Sobald die Betriebsbereitschaft hergestellt wurde, kann die Einheit im ,Easy Startup Modus* bewegt werden.
Folgende Arbeitsschritte sind hierflr zu beachten:
» Im Navigationsbereich unter der Rubrik ,,Optimierung/Inbetriebnahme* das Fenster ,Easy Startup
Modus* auswahlen.
= Ein neues Fenster 6ffnet sich = ,Easy Startup Modus*
» Mit einem Klick auf den ,,Easy Startup Modus“-Button startet der Modus.
= Der Statusbereich des ,,Easy Startup Modus*“ schaltet sich frei.

DE / 07.05.2019

DDOC00262 / a

‘8] IndraWorks Ds - Easy-Startup-Madus - Achse [1] GEH8660_MS_MPx18 EasyStart E@g‘
Parametrierung  Inbetriebnahme ~ Diagnose  Service Extras  Hilfe -
qurgckvrlv‘@vﬁv‘,ﬁ: ﬁu‘d@fmcﬁﬂ uuusteuer—uq;ggv|g|PM0M@|535|t_))
= ! IndraDrive [1] GEH8660_M5_MPx18_EasyStart

e P Fithrungskommunikation Achsstatus ‘A.DOIZ Steuer- und Leistungsteil betricbsbereit L7 Q
i b Leistungsversorgung “ - ¥ /0 X332
S Achse [1]GEH | M5_Px12 EssyStart B?dlmung Easy-Startup-Modus dber . 1/0-Korfiguration 10 A3NK3Z2
- Filhrungskommunikation - Achse @ Engineering-Port (TCP/IP) Antriebsfreigabe =
{C3) Motor, Bremse, Messsysteme (@ digitale Eingange Tippen + -
B3 Wichtung / Mechanik [7] Automatische |/0-Korfiguration =
() Grenzwerte Tippen -
{3 Antriebsregelung Status
Start Ezsy-Startup-Modus )
[#-{) Betrisbsarten / Antrisb Halt @ Ensy Startup-Modus akiiv
{5 Fehlemeaktion o E
-2 Antriebsintegrierte Sicherheitstechnik Geschwindigkeits-stwert 0.000 mm./min
- b Messtaster Midiver Lageistwert 30,1687 mm 5]
= @ Optimierung / Inbetribnahme
Bl 3 E=5v-Startup-Modus © Tippen ) Solr be © tiometer
" b Solwertbox
- b Artrebsintegrerer Solwergenerstor Mitiver Sollwert 0.000 mm/min
- b Motordaten-ldentiikation e T
Automatische Einstellung der Achsregelung.. BT -
b Automatache Bnstellung der Achsregelung Tippgeschwindigket 100,000 mm/imin
i B Frequenzganganatyse o) T
o Achssimulation
4.3 Lokale 11O
Achsstatus
Ethernet 5/IP: 10.77 81.25 B 8.

Sobald der ,Freigabe“-Button betatigt wird, erscheint ein ,Warnhinweis® Fenster.

Lesen Sie bitte alle ,Warnhinweise” genau durch und befolgen Sie jeden dieser ,Warnhinweise“. Mit Bestatigen
des Buttons ,,OK“ schlieBt sich das ,,Warnhinweis“ Fenster wieder.

| _HNWES: |
; WICHTIG:

Sie bestéatigen mit dem Klick des Buttons ,,OK®, dass Sie die Sicherheitshinweise der Software sorg-
faltig gelesen und verstanden haben.

= Im Schadensfall durch Missachtung dieser Warnhinweise haftet die Zimmer GmbH nicht.

Ein Nichtbeachten kann zu schweren Personen- und Sachschaden fiihren
Die von der Software angezeigten Warnhinweise sind stets zu befolgen und einzuhalten.
= Im Schadensfall durch Missachtung dieser Warnhinweise haftet die Zimmer GmbH nicht.

Lebensgefahr, schwere Korperverletzungen und Sachschaden

Die von der Software angezeigten Warnhinweise sind stets zu befolgen und einzuhalten.

= Im Schadensfall durch Missachtung dieser Gefahrenhinweise haftet die Zimmer GmbH nicht.
Die MaBnahmen flr die Gefahrenhinweise sind im Fenster aufgeflihrt.

= Um alle MaBnahmen zu lesen, ist das ,,Scroll-Fenster zu verwenden.
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E IndraWorks Ds - Easy-Startup-Modus - Achse [1] GEH8660_M5_MPx18_EasyStart

= =

Gefahrbringende Bewegungen!

Vor Inbetriebnahme:

gebe Reglerfreigabe fiir die ausgewidhlte Achse.

Lebensgefahr, schwere Kérperverletzung oder Sachschaden.

- Not-Stop-Schalter leicht zuganglich in unmittelbarer Nahe anordnen.
- Die Funktion der Not-Aus-Emnrichtung priifen.

Mit OK bestitige ich, dass ich die unten stehenden Sicherheitshinweise sorgfiltig gelesen habe und

MaBnahmen:

- Not-Stop-Schatter leicht zuganglich in unmittelbarer Nahe anordnen D
Die Funktion der Not-Aus-Einichtung wor der Inbetriebnahme prifen.

- Vior dem Zugrf oder Zutritt in den Gefahrenbersich die Antriebe sicher zum Stillstand bringen und gegen
unbeabsichtigten Anlauf sichem, zum Beispiel durch Freischaten des Leistungsanschlusses der Artriebe

Parametrierung  Inbetriebnahme  Diagnose  Service Extras  Hilfe #A-
Qrunck ~ @ |4+ - % -] | Wy 7] @ ol | beveit monte| @ @ R - | P o [ oon m 4B | % B | @
= ! IndraDrive [1] GEH8660_M5_MPx18_EasyStart
"B Fibrungskommurikation Achsstatus | ADD12 Steuer- und Leistungsteil betriebsbersit ol <]
b Leistungsversorgung
Bedi Easy-Startup-Modus (ibs 1/0-Konfigurati 10 X317X32
{88 Achse [1] GEHE650_M5_MPx18_EssyStart =g EesylaupHotus ther aureen —_—
() Fithungskommunikation - Achss Engineering-Port {TCP/IP) Antriebsfreigabs =
1) Motor, Bremse, Messsysteme ) digitale Eingange Tippen + =
B3y Wichtung / Mechanik [[] Automatische |/0-Korfiguration =
i) Grenzwerte Tt
B3 Antriebsregelung Status
Stop Easy-Startup-Madus
) Betrisbsarten / Antrish Halt @ Easy-Startup-Modus aktiv [ ]
-5 Fehlemeaktion —_— o I Freigab I
(55 Antriebsintegrierte Sicherhetstechnik Geschwindigksits-Istwert 0,000 mm/min i
b Messtaster Ativer Lageistwert 30,1687 mm ® | A AUS I
- Optimierung / Inbetriebnahme
P Easy-Startup-Modus Tippen (O Solwertvorgabe  (©) Motorpotentiometer
b Solwertbox
P Antrisbsintegrierter Sollwertgenerator Alctiver Sollwert 0,000 mmy/min
I — 3
Gefahrbringende B Q | ‘
o |
WARNUNG !
Achsstatus

[ ok

| [ Abuch | [ Hite |

b ——

| —

Nach dem Bestéatigen mit ,,OK“ und dem SchlieBen des ,Warnhinweis“ Fensters, schalten sich die Buttons ,Tip-
pen +“ und ,Tippen -“ frei. Uber diese Buttons kann die Einheit manuell bewegt werden.
Zeitgleich erscheint am rechten oberen Bildschirm ein Fenster mit dem Button ,Antrieb AUS*. Mit diesem Button
entzieht man dem Controller die Freigabe und der Antrieb bleibt stehen.

& Ind

draWorks Ds - Easy-Startup-Modus - Achse [1] GEH8660_M3_MPx18 _EasyStart

S =

Parametrierung  Inbetriebnahme  Diagnose  Service  Extras  Hilfe

2 Zurick = ,,v‘ s-w-‘ &

i B 719 ol mnrientete @ @ &~ | [P0 o0 = @] % 8| @

= ! IndraDrive [1] GEH8660_M5_MPx18_EasyStart
- b Fihrungskommunikation
P Leistungsversorgung
RE Achse [1] GEHE6E60_M5_WMPx18_EasyStart
[+ Fihrungskommunikation - Achse
i) Motor, Bremse, Messsysteme
E-{C) Wichtung / Mechanik
- Grenzwerte
{5) Antrisbsregelung
- Betriebsarten / Antrieb Hatt
{3 Fehlemeaktion
F-4i Antribsintegrierte Sicherheitstechnik
-~ P Messtaster
E-{C Optimierung / Inbetriebnahme
H Easy-Startup-Modus
Solwertbox
Antriebsintegrierter Sollwertgenerator
Motordaten-ldentifikation
Automatische Einstellung der Achsregelung
Frequenzganganalyse
E Achssimulation
{23 Lokale 11O

LA A A A & &4

Achsstatus | A4003 Einrichtbetrieb aktiv
Bedienung Easy-Startup-Modus dber . 1/0-Korfiguration
Engineering-Port {TCP/IP) Antriebsfreigabe

digiale Engange e
[ Automatische |/0-Korfiguration

Achse [1] GEH8660_M35_MP...

Stop Easy-Startup-Modus

Antrieb AUS

Tippen -
Status [
@ Easy-Startup-Modus aldiv
Geschwindigkeits-lstwert 0,000 mm./min L |
Akiiver Lageistwert  30.1688 mm Q |
Tippen ) Solwertvorgabe () Motomotentiometer
Alctiver Sollwert 0.000 mm./min
Tippgeschwindigkeit 100,000 mm/min

f6) Tippen + I

o |

Tippen -

]

Achsstatus

Ethernet 5/IP: 10.77.81.25
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INFORMATION:

i ]

Unterschiede in den Parametersatzen des ,,Easy Startup Modus*:
* GEH8660_M5_MPx18_EasyStart.par

Bei der Erst-Inbetriebnahme empfiehlt die Zimmer GmbH einen Geschwindigkeits-Istwert
von 100 bis 500 [mm/min]. Damit ist gewahrleistet, dass die Geschwindigkeit ausreichend ist, um
eine Bewegung zu erkennen aber nicht zu schnell, um eine Gefahr dazustellen.

8.1.3 Referenzierung bzw. MaBbezug Motorgeber des GEH8660

Terminologie:

In diesem Kapitel sprechen wir von der Referenzierung der Greiferbacken.
In der Software nennt man die Referenzierung ,,MaBbezug®.

Dieser Hinweis dient zur Verstéandlichkeit des folgenden Kapitels.

Die Referenzierung dient der Ermittlung des ReferenzmaB (MaBbezug) der Greifbacken. Die beschriebene Ermitt-
lung des ReferenzmaB ist ohne montierte Greiferbacken durchgefuhrt worden.

Wenn ein ReferenzmaB (MaBbezug) des Greifers mit montierten Greiferbacken ermitteln werden soll, muss das
ReferenzmaB (MaBbezug) selbststandig ermittelt und eingetragen werden.

INFORMATION:

i ]

Verklemmung der Greifbacken
Ein Anfahren Uiber den Endanschlag kann eine Verklemmung der Greifbacken zur Folge haben.
Es ist darauf zu achten, dass nicht Gber die erlaubten Einsatzparameter angefahren wird.

Folgende Arbeitsschritte sind beim Referenzieren (MaBbezug) zu beachten:

» Greifer Uber die Software im ,Tippbetrieb” in Mittelstellung bringen.
= Mittelstellung ist erreicht, wenn beide AuBenkanten der Greifbacken biindig abschlieBen.
- Siehe Abbildung unten.
- Greiferbacken rot eingefarbt.
» Befinden sich die Greiferbacken in Mittelstellung, muss die Freigabe deaktiviert werden.
= +30 mm nach auBen verfahren (je Greiferbacke).

/—
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» AnschlieBend Gber den Navigationsbereich ,Motor, Bremse, Messsysteme* in das Navigations-
fenster ,MaBbezug Motorgeber” wechseln.

E IndraWorks Ds - MaBbezug Motorgeber - Achse [1] GEH8660_M5_MPx18_EasyStart

:EIQ.

{5 Optionaler Geber
L. p Posttionsschaltpunkt
= Wichtung / Mechanik
{Ch Grenzwerte
-3 Antriebsregelung
(=) Betriebsarten / Antrisb Halt
{5) Fehlemeaktion
- Antriebsintegrierte Sicherhaitstechnik
B Messtaster
=-{C5 Optimierung / Inbetriebnahme
Easy-Startup-Modus
Sollwertbox
Artriebsintegrierter Sollwertgenerator
Matordaten-Idertifilkation

Frequenzganganilyse
E Achssimulation
) Lokale 110

TV VYV

Automatische Einstellung der Achsregelung..

Offset 0,000 mm ¥
() Achsein Referenz

Parametrierung  Inbetriebnahme ~ Diagnose  Service Extras  Hilfe -
Quick ~©~| o - » ~| i it | ir W 7] % ol (12 Stover- ma @ Y @ ~|H o [ ov | % 8| @
& [ IndraDrive [1] GEH8660_M5_MPx18_EasyStar Referenz-Anfahmichtung =
b : Fiihrungskommunikation @ Postive Lageistwert 30,1887 mm
Leistungsversargung ) T 0000
-G8 Achse (1] GEHESE0_M5_MPx18_EasyStart S Referenznal o m
- Filhrungskommunikation - Achse Auswertung von Referenzfahren
E1-C3) Motor, Bremse, Messsysteme gerenzm:hﬂ(: (Nulimpulsh Geschwindigkeit 1000,000 mm/min
b Motor erenzschatter
- b Motortemperaturiberwachung ® Posttive Farke Ne: - Beschleunigung 1000.000 mm/s®
: P Motortemperatumodell [ Endschalter als Nullschatter Feedrate-Overide 100,00 -
- b Bremse [ Festanschlag als Nullschalter
b Bremsertest - . ) 10,0000 Positionierfenster 0.1000 mm
=13 Motorgeber o o 0.0000 Ruckgrenzwert bipolar 0,000 mm/s*
- P Motorgeber e e
P Motorgeber erweitert Y @ des heleEnzienvorgangs O Optionaler Geber in Referenz
(2 ¥ I/akbezug Motorgeber, @ Stop :  Refersnzgeber
7 Auf Referenzpunit posttionieren ) Optionaler Geber

Lagestatus loschen Absolutmal sﬁen

Ethernet 5/IP: 10.77.81.25

» ReferenzmaB eintragen.

» AnschlieBend den Button ,,AbsolutmaB setzen“ klicken.
= Ein weiteres Fenster 6ffnet sich. In diesem muss ebenfalls der Button ,Absolutmal setzen® ge-

klickt werden.

= Der Greifer referenziert sich auf die eingetragene Position.

E IndraWorks Ds - MaBbezug Motorgeber - Achse [1] GEH8660_M5_MPx18_EasyStart

Parametrierung  Inbetriecbnahme  Diagnose  Service

Qurick ~ (=] 4~ % | i oy | iz B 7] € o] nosteil betri| @ B - |H S| mon e | % M| @

Extras  Hilfe

= [ IndraDrive [1] GEHB660_M5_MFP:x13_EasyStart
P Fihrungskommunikation

P Leistungsversorgung
i Achse [1] GEHB660_M5_MPx18_EasyStar
{3 Fuhrungskommunikation - Achse
(=) Metor, Bremse, Messsysteme
b Motor
- B Motortemperaturiberwachung
- Motortemperaturmodell

b Bremse

o b Bremsentest
£ Motorgeber
-~ Motorgeber
P Motorgeber erweitert
O

{Z3) Optionaler Geber

L b Positionsschaltpurkt

-3 Wichtung / Mechanik
{2 Grenzwerte

{5 Antriebsregelung
-3 Betriebsarten / Antrieb Hatt
(=) Fehlameaktion

E Antriebsintegrierte Sicherheitstechnilc
~ B Messtaster

{2 Optimierung / Inbetriebnahme
4.3 Lokale 11O

Absolutgeber-Oberwachungsfenster 10,0000 mm
Referenzmal 30,0000 mm
Aktueller Lageistwert 30,1687 mm

) Motorgeberin Referenz
Referanzgeber

(&) Optionaler Geber

v
O Achse in Referenz

[ Lagestatus laschen

[ Absolutmal setzen

bs
Antriebsgefilhrtes Referenzieren

Ethernet 5/1P: 10.77.81.25

|

= Ist das ReferenzmaB Gbernommen, kann der Greifer im ,,Easy Startup Modus® zwischen den Wer-
ten 0 und 60 mm verfahren werden.
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9 Greifkraftdiagramme
INFORMATION:

Die Greifkraftdiagramme entnehmen Sie bitte dem Technischen Datenblatt auf unserer Internetseite
= Www.zimmer-group.com

Sollten Sie noch weitere Fragen zu den Greifkraftdiagrammen haben, wenden Sie sich bitte an den
Zimmer-Kunden-Service.

10 Wartung
Der wartungsfreie Betrieb des Greifers ist in einem Rahmen von bis zu 10 Millionen Zyklen gewahrleistet.
Das Wartungsintervall kann sich unter folgenden Umsté&nden verringern:
e Verschmutzte Umgebung
e Nicht der bestimmungsgemaBen Verwendung und den Leistungsdaten entsprechenden Einsatz.
* Umgebungstemperatur liber 60°C, Schmierstoffe harten schneller aus!
Trotz der genannten Wartungsfreiheit, ist der Greifer durch eine Sichtkontrolle regelmaBig auf eventuelle Korrosion,
Beschadigungen und Verschmutzung zu prtfen.
Es wird empfohlen, die Wartung durch den Zimmer-Kunden-Service durchfiihren zu lassen.
Bei einem eigenméchtigen Zerlegen und Zusammenbau des Greifers kann es zu Komplikationen flhren, da teilweise
spezielle Montagevorrichtungen bendétigt werden.
Bei einem eigenmachtigen Zerlegen und Zusammenbau des Greifers und der daraus folgenden Fehlfunktionen oder
Schaden, haftet die Zimmer GmbH nicht.

11 Zubehor/Lieferumfang
INFORMATION:
Bei der Verwendung von nicht durch die Zimmer GmbH vertriebenem oder autorisiertem Zubehor,
kann die Funktion des Greifers nicht gewéhrleistet werden.
Das Zimmer GmbH Zubehor ist speziell auf die einzelnen Greifer zugeschnitten.

Entsprechendes optionales und im Lieferumfang befindlichen Zubehdr ist unter
www.zimmer-group.com zu finden.

12 Transport/Lagerung/Konservierung

» Der Transport und die Lagerung des Greifers hat ausschlieBlich in der Originalverpackung zu erfolgen.

» Ist der Greifer bereits an der Ubergeordneten Maschineneinheit montiert, ist beim Transport darauf zu achten, dass
keine ungewollten Bewegungen stattfinden kénnen. Vor Inbetriebnahme nach einem Transport sind alle Energie-
und Kommunikationsverbindungen sowie alle mechanischen Verbindungen zu prifen.

» Wird der Greifer fUr langere Zeit eingelagert, sind folgende Punkte zu beachten:

= Lagerort weitgehend staubfrei und trocken halten.
= Temperaturschwankungen vermeiden/Temperaturbereich beachten und einhalten.
= Wind/Zugluft/Kondenswasserbildung vermeiden.
= Greifer einpacken.
= Wahrend der Lagerung keiner direkten Sonneneinstrahlung aussetzen.
Alle Komponenten reinigen. Es durfen keine Verunreinigungen an den Komponenten verbleiben.
Alle Komponenten einer Sichtkontrolle unterziehen.
Fremdkorper entfernen.
Mdgliche Korrosionsstellen fachgerecht beseitigen.
Elektrische Anschliisse mit geeigneten Abdeckungen verschlieBen.

VVVYVYY

13 AuBerbetriebsetzung und Entsorgung
INFORMATION:

Sollte der Greifer das Ende der Nutzungsphase erreichen, kann der Greifer komplett zerlegt und ent-
sorgt werden. Der Greifer ist komplett von der Energieversorgung zu trennen. Der Greifer kann zerlegt

und entsprechend den Materialgruppen fachgerecht entsorgt werden. Bei der Entsorgung sind die
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14 RoHs-Erklarung
...im Sinne der EU-Richtlinie 2011/65/EU
Name und Anschrift des Herstellers:
Zimmer GmbH, Im Salmenkopf 5, D-77866 Rheinau, @& +49 7844 9138 0, www.zimmer-group.com

Hiermit erklaren wir, dass die nachstehende beschriebene unvollstdndige Maschine

Produktbezeichnung: 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub, elektrisch

Typenbezeichnung: GEHB8660-Serie

In ihrer Konzeption und der von uns in Verkehr gebrachten Ausfiihrung den Anforderungen der Richtlinie entspricht.

Bevollmachtigter fiir die Zusammenstellung (m L/\/ q» N

der relevanten technischen Unterlagen

Kurt Ross siehe Adresse des Herstellers Rheinau, 31.05.2019 Martin Zimmer

(rechtsverbindliche Unterschrift)
Geschaftsfihrender Gesellschafter

Vorname Name Anschrift (Ort und Datum der Ausstellung)

15 REACH-Erklérung
....im Sinne der EG-Verordnung 1907/2006
Name und Anschrift des Herstellers:
Zimmer GmbH, Im Salmenkopf 5, D-77866 Rheinau, @ +49 7844 9138 0, www.zimmer-group.com

REACH steht flir Registration, Evaluation, Authorisation and Restriction of Chemicals (Registrierung, Bewertung, Zulas-
sung und Beschrénkung von Chemikalien).

Durch die Informationspflicht nach Art. 33 der REACH-Verordnung (,,Pflicht zur Weitergabe von Informationen Utber
Stoffe in Erzeugnissen®) ist eine vollstindige REACH-Erklarung beim Hersteller einsehbar.

Bevollmachtigter fiir die Zusammenstellung W L-/\/ qf N

der relevanten technischen Unterlagen

Kurt Ross siehe Adresse des Herstellers Rheinau, 31.05.2019 Martin Zimmer

(rechtsverbindliche Unterschrift)
Geschaftsfihrender Gesellschafter

Vorname Name Anschrift (Ort und Datum der Ausstellung)
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16 Einbauerklarung
... im Sinne der EG-Richtlinie 2006/42/EG Uber Maschinen (Anhang Il 1 B)
Name und Anschrift des Herstellers:
Zimmer GmbH, Im Salmenkopf 5, D-77866 Rheinau, @ +49 7844 9138 0, www.zimmer-group.com

Hiermit erklaren wir, dass die nachstehend beschriebene unvollstandige Maschine,

Produktbezeichnung: 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub, elektrisch
Typenbezeichnung: GEHB8660-Serie

den folgenden grundlegenden Anforderungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entsprecht

Nr.1.1.2,,Nr.1.1.3,, Nr.1.1.5,, Nr.1.3.2,, N.1.3.4.,, N.1.3.7., Nr.1.5.3., Nr.1.5.4., Nr.1.5.8., Nr.1.6.4., Nr.1.7.1., Nr.1.7.4.

Folgende harmonisierte Normen wurden angewendet:

*DIN EN ISO 12100:2011-03  Sicherheit von Maschinen - Allgemeine Gestaltungsleitsatze - Risikobeurteilung und
Risikominderung

*DIN EN 60204-1 Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausriistung von Maschinen

*DIN EN ISO 4414-2011 Fluidtechnik — Allgemeine Regeln und sicherheitstechnische Anforderungen an
Pneumatikanlagen und deren Bauteile

Eine vollstdndige Liste der angewendeten Normen ist beim Hersteller einsehbar.

Die Inbetriebnahme der unvolistdndigen Maschine ist so lange untersagt, bis festgestellt wurde, dass - soweit
zutreffend - die Maschine, in die die o. g. unvolistidndige Maschine eingebaut werden soll, den Bestimmungen
der Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) entspricht.

Bevollméchtigter fur die Zusammenstellung M L—A./ l S

der relevanten technischen Unterlagen.

Kurt Ross

Siehe Adresse des Herstellers ‘ Rheinau, den 31.05.2019 ‘ Martin Zimmer, Geschaftsflihrer

Vorname, Name

Anschrift ‘ (Ort, Datum der Ausstellung) (rechtsverbindliche Unterschrift)
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