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1 Mitgeltende Dokumente
HINWEIS:
Lesen Sie die Montage- und Betriebsanleitung genau durch, bevor Sie das Produkt einbauen! Die Montage- und Betriebs-
anleitung enthält wichtige Hinweise für Ihre persönliche Sicherheit. Sie muss von allen Personen gelesen und verstanden 
werden, die in irgendeiner Produktlebensphase mit dem Produkt arbeiten oder zu tun haben.
Die folgenden Dokumente stehen auf unserer Homepage zum Download bereit. Nur die aktuell über die Homepage 
bezogenen Dokumente besitzen Gültigkeit.

• Katalog, Zeichnungen, CAD-Daten, Leistungsdaten
• Informationen zu Zubehör
• Ausführliche Montage- und Betriebsanleitung, Technische Datenblätter
• Allgemeine Geschäftsbedingungen (AGB), unter anderem Informationen zur Gewährleistung

2 Sicherheitshinweise
VORSICHT:

1. 
Montage- und Betriebsanweisung durchgeführt werden.

2. Der Greifer ist nach dem aktuellsten Stand der Technik gebaut. Er wird an industriellen Maschinen montiert und dient zur 
Aufnahme von Werkstücken, Gefahren können nur dann von dem Greifer ausgehen, wenn z. B.:

 - der Greifer nicht sachgerecht montiert, eingesetzt oder gewartet wird.

 -

 - die örtlichen Vorschriften (Gesetze, Verordnungen, Richtlinien), wie z. B. die EG-Maschinenrichtlinie, die Unfallverhü-
tungsvorschriften (UVV) und die Montage- und Betriebsanleitung nicht beachtet werden.

3. 

4. 

5. Greifen Sie nicht in den Arbeitsbereich des Greifers.

6. Stellen Sie sicher, dass die Energieleitungen entfernt sind, bevor Sie den Greifer montieren, umrüsten, warten oder reparieren.

7. -
bereiches zu erledigen.

8. Stellen Sie sicher, dass bei der Inbetriebnahme oder auch beim Testen kein versehentliches Betätigen des Greifers erfolgen 
kann.

9. Veränderungen am Greifer wie z. B. zusätzliche Bohrungen oder Gewinde dürfen nur mit vorheriger Genehmigung der ZIMMER 
GmbH erfolgen.

10. Die vorgeschriebenen Wartungsintervalle und Vorgaben an die Qualität der Druckluft sind einzuhalten, siehe auch Abschnitt 
Wartung. Bitte wenden Sie sich hierzu an unsere Hotline.

11. -
rigen Genehmigung der Zimmer GmbH.

12. 
erhöhte Vorsicht geboten.

3 Bestimmungsgemäße Verwendung
HINWEIS:
Die Greifer der Serie GEP1400 und GED1300 sind nur im Originalzustand, mit originalem Zubehör, ohne jegliche eigen-

das zeitbegrenzte Greifen, Handhaben und Halten von Werkstücken eingesetzt. Er ist nicht für das 
Spannen von Werkstücken während eines Bearbeitungsprozesses und nicht für den direkten 

gelten auch die Kräfte und Momente, die zusätzlich zur Greifkraft wirken können (siehe 
Produkt-Datenblätter unter www.zimmer-group.de).

ist, dass diese Personen die Montageanleitung vollständig gelesen und verstanden haben.

5 Funktion
• Die Elektronikbaugruppe benötigt eine Versorgungsspannung von 24V DC 0,5A und wird an den Klemmen +UB und –UB ange-

schlossen. Die mitgelieferte Steuereinheit steuern Sie einfach über PLUS und MINUS an, während Sie die Greifkraft optional über 
ein Potentiometer anpassen.

• 
• 
• 
• An die Klemmen M+ und M- kommt die Zuleitung des Greifers (braun M+, blau M-).
• P0 und P1 sind PNP Transistorausgänge die analog zu den LED‘s die Position melden (Signalpegel 24V 150mA).
• Mit dem Potentiometer M wird die Greifkraft (PWM- Signal für Motor) eingestellt.
• Der Greifer ist mit einer integrierten Positionsabfrage ausgestattet. Die über den Motorstrom und Ihre Steuerung sicher erfasst 

wird. 

Eingänge Greifer-Funktion
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5.1 Aufbau Greifer
     Abb. 1: Greifer GEP1400

1 Abnehmbare Zentrierhülse

2 Zwangsgeführte Kurvenscheibe

3 Robustes, leichtes Gehäuse

4 Greiferbacke

5

6 Antrieb

7 Positionsabfrage

8 Energiezuführung
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      Abb. 2: Greifer GEP1400 im SchnittEP1400 im Schnitt

     Abb. 3: Greifer GED1300

1 Abnehmbare Zentrierhülse

2 Zwangsgeführte Kurvenscheibe

3 Robustes, leichtes Gehäuse

4 Greiferbacke

5

6 Antrieb

7 Positionsabfrage

8 Energiezuführung
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     Abb. 4: Greifer GED1300 im Schnitt

6 Montage
WARNUNG:
Verletzungsgefahr bei unerwarteten Bewegungen der Maschine oder Anlage, in die der Greifer eingebaut werden soll.

 Energieversorgung der Maschine vor allen Arbeiten ausschalten.
 Maschine vor unbeabsichtigtem Einschalten sichern.
 Maschine auf eventuell vorhandene Restenergien prüfen.

VORSICHT:
Verletzungsgefahr bei unerwarteten Bewegungen des Greifers bei Anschluss der pneumatischen Energie.

 Energie vor allen Arbeiten ausschalten.
 Elektronikkreislauf vor unbeabsichtigtem Einschalten sichern.
 Elektronikkreislauf auf eventuell vorhandene Restenergien prüfen, gegebenenfalls entlüften.

6.1 Montage Greifer

werden.

] Zulässige Unebenheit ]

< 100 < 0,02

> 100 > 0,05

Befestigungsposition Anschlüsse am Gehäuse

Gehäuseboden/von oben bl
Gehäuse seitlich 9

-
den werden: 
www.zimmer-group.de

Schraubengröße M3 M4 M5 M6 M8 M10 M12 M14 M16
1,3 2,9 6,0 10,2 24,9 49,5 86,3 138,0 214,9

GED1300
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6.2 Montage Greifer elektrisch

Klemme

+UB Betriebsspannung +24V DC

-UB Betriebsspannung GND

EN

D

P0 Ausgang Klemmung auf PNP

P1 Ausgang Klemmung zu PNP

M+ Motor + Schwenkmodul

M- Motor - Schwenkmodul

LED Farbe Bezeichnung Anzeige

ROT Pos. 0

GRÜN Pos. 1

Poti Funktion

M Drehmoment

6.3 Anschlusszeichnung elektrisch

6.4 GEP1400/GED1300 Steuerung ELEGR01 (im Lieferumfang des Greifers enthalten)

+UB   EN    D   –UB 

 

 

 

            Pos 0 

 

                 

            Pos 1 

7 Technische Daten
Diese mehrseitigen Datenblätter beinhalten:
• Eine Produktbeschreibung
• Die Technischen Daten
• 
• Das verfügbare Zubehör

INFORMATION:
Die Technischen Daten entnehmen Sie bitte unserer Homepage www.zimmer-group.de.

zu den Technischen Daten haben, wenden Sie sich bitte an den Kunden-Service der ZIMMER GmbH.

8 Wartung
Der wartungsfreie Betrieb der Greifer ist in einem Rahmen von bis zu 5 Millionen Greifzyklen gewährleistet.
Das Wartungsintervall kann sich unter folgenden Umständen verringern:
• Verschmutzte Umgebung.
• 
• 

INFORMATION:
Bei einem eigenmächtigen Zerlegen und Zusammenbauen des Greifers, kann es zu Komplikationen kommen, da 
teilweise spezielle Montagevorrichtungen benötigt werden.

9 Einbauerklärung

Name und Anschrift des Herstellers:
Zimmer GmbH, Im Salmenkopf 5, D-77866 Rheinau, Tel.: (0)7844 91380, www.zimmer-group.de

Hiermit erklären wir, dass die nachstehend beschriebenen unvollständigen Maschinen
Produktbezeichnung:       Elektrischer Parallelgreifer/Elektrischer Drei-Backen-Greifer
Typenbezeichnung:  GEP14 -Serie/GED13 -Serie

EG, Artikel 2g, Anhang VII,b - Anhang II,b entsprechen.

Grundlegende Sicherheits- und Gesundheitsschutzanforderungen:
Nr. 1.1.2, Nr. 1.1.3, Nr. 1.1.5, Nr. 1.3.1, Nr. 1.3.2, Nr. 1.3.4, Nr. 1.3.7, Nr. 1.5.1, Nr. 1.5.3, Nr. 1.5.4, Nr. 1.6.4, Nr. 1.7.1, Nr. 1.7.3.
DIN EN ISO 12100:2011-03  Sicherheit von Maschinen - Allgemeine Gestaltungsleitsätze - Risikobeurteilung und
   Risikominderung
DIN EN 60204-1  Sicherheit von Maschinen – Elektrische Ausrüstung von Maschinen, Teil 1
DIN EN ISO 13849-1   Sicherheit von Maschinen – sicherheitsrelevante Teile von Steuerungen
DIN EN ISO 13849-2   Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen

Eine vollständige Liste der angewendeten Normen ist beim Hersteller einsehbar.

die Maschine, in die die o. g. unvollständige Maschine eingebaut werden soll, den Bestimmungen der Maschinenrichtlinie 
(2006/42/EG) entspricht.

Bevollmächtigter für die Zusammenstellung
der relevanten technischen Unterlagen

Kurt Ross Siehe Adresse des Herstellers Rheinau, den 31.01.2019 Martin Zimmer, Geschäftsführer

Vorname, Name Anschrift Ort, Datum der Ausstellung Rechtsverbindliche Unterschrift

10 Konformitätserklärung

Name und Anschrift des Herstellers:
Zimmer GmbH, Im Salmenkopf 5, D-77866 Rheinau, Tel.: (0)7844 91380, www.zimmer-group.de

Hiermit erklären wir, dass die nachstehend beschriebenen Produkte
Produktbezeichnung: Elektrischer Parallelgreifer/Elektrischer Drei-Backen-Greifer
Typenbezeichnung:  GEP14 -Serie/GED13 -Serie
in ihrer Konzeption und der von uns in Verkehr gebrachten Ausführung den Anforderungen der Richtlinie über die elektromagneti-

DIN EN ISO 12100:2011-03 Sicherheit von Maschinen - Allgemeine Gestaltungsleitsätze - Risikobeurteilung und
   Risikominderung

Eine vollständige Liste der angewendeten Normen ist beim Hersteller einsehbar.

Bevollmächtigter für die Zusammenstellung
der relevanten technischen Unterlagen

Kurt Ross Siehe Adresse des Herstellers Rheinau, den 31.01.2019 Martin Zimmer, Geschäftsführer

Vorname, Name Anschrift Ort, Datum der Ausstellung Rechtsverbindliche Unterschrift


