2-BACKEN-WINKELGREIFER
SERIE GG1000

» PRODUKTVORTEILE

,Der Starke“

» Hohe Greifkraft

Durch die hohe Greifkraft kdnnen Sie selbst schwerste
Werkstlcke sicher handhaben

» Hohe Momentenbelastung

Das groBRzligig dimensionierte Winkelgetriebe sorgt in
Ihrer Anwendung fUr ein HochstmaB an Robustheit

» Storungsfreier Dauereinsatz

Unsere kompromisslose Qualitat ,Made in Germany*
garantiert Innen bis zu 10 Mio. Zyklen ohne Wartung

» SERIENMERKMALE

BaugroBe Version

FNG

V! | Greiferbacken mit seitlicher Befesti-

! gungsmadglichkeit ¢
E Feder schlieBend C ® O
% 10 Mio. wartungsfreie Zyklen (max.) ® ®
+ % Induktiver Sensor ® C
+§ Magnetfeldsensor ® O
g Sperrluft ® ¢
P40 | IP40 ® [ J
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> NUTZEN IM DETAIL

Schaltnocke und Klemmbock
- zur Positionsabfrage

Robustes, leichtes Gehause
- hartbeschichtete Aluminiumlegierung

Abfragenut

- Nut zur Positionierung der Magentfeldsensoren

Permanentmagnet
- Signalgeber fur die Magnetfeldsensorik

Zwangsgefiihrtes Hebelgetriebe
- synchronisierte Bewegung der Greiferbacken

@ Integrierte Greifkraftsicherung
- im Zylinderraum eingesetzte Feder als Energiespeicher

Antrieb

- doppelwirkender Pneumatikzylinder

Abnehmbare Zentrierhiilse
- schnelle und kostengiinstige Positionierung der Greifbacken

» TECHNISCHE DATEN

Hub Greifkraft Gewicht IP Klasse
BaugroBe [°1 [N] [kgl

20 2910-4160 1,3-1,4 IP40

20 7120-9670 2,8-3.2 IP40

20 18665 - 23240 6,3-6,7 IP40

20 29110-36470 12,4-13 IP40

» WEITERE INFORMATIONEN ONLINE VERFUGBAR

Alle Informationen auf einen Klick: www.zimmer-group.de. Finden Sie anhand der Bestell-Nr. Ihres gewlinsch-
ten Produktes Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle und Betriebsanleitungen zu lhrer BaugroBe. Schnell, Uber-
sichtlich und immer aktuell.
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2-BACKEN-WINKELGREIFER

BAUGROSSE GG1110

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente
Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Zeig,t St,atiSChe Kl’éfte und'Momelr)te, die
(NI Einzelkrafte in Abhéingigkeit zur Greifbackenlange zusétzlich zur Greifkraft wirken kénnen.
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» ZUBEHOREMPFEHLUNG
ENERGIEVERSORGUNG E’ D Q SENSORIK

& Q GV1-8X8
=) Gerade-Verschraubung

MFS01-S-KHC-P2-PNP
2-Punkt-Sensor Kabel 0,3 m - Stecker M8

E ! Q SENSORIK

KB8-43

- . Klemmbock

KHA1110-8
' Klemmhalter

MFS02-S-KHC-P2-PNP
2-Punkt-Sensor Kabel 0,3 m - Stecker M8
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ANSCHLUSSE / SONSTIGES
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Hubbegrenzung

<

KAG500
Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8

MFS01-S-KHC-P1-PNP

p NJ8-E2S
Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8
T —
h—— Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8

Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8

| ——
//"'_ KAWS500

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8

!
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Bestell-Nr.

» Technische Daten

GG1110NC GG1110FNC
Hub pro Backe [°] 20 20
Greifmoment beim SchlieBen max. [Nm] 370 370
Durch Feder abgesichertes Greifmoment [Nm] | 75 75
Greifkraft beim SchlieBen max. (bei 0°) [N] 18665 18665
Greifkraft beim SchlieBen max. (bei 20°) [N] | 23240 23240
Durch Feder abgesicherte Greifkraft (bei 0°) [N] | 3760 3760
Durch Feder abgesicherte Greifkraft (bei 20°) [N] | 8340 8340
SchlieBzeit [s] 0,16 0,16
Offnungszeit [s] 0,27 0,27
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 4 4
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] B B
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 455 455
Gewicht [kg] 6,3 6,7
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