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Parameter-Erklärung (Glossar)
Parameter Erklärung

ControlWord
Mit dem „ControlWord“ wird der Greifer angesteuert.
Das „ControlWord“ ist bitexclusiv, was bedeutet, dass maximal nur ein Bit im „Word“ 
aktiv sein darf. Der Wert „NULL“ ist ebenfalls zulässig.

DeviceMode -
denen Hilfsmodi im Greifer.

Workpiece-No. Mit diesem Parameter können die im Greifer hinterlegten Werkstückrezepturen ausge-
wählt oder gespeichert werden.

TeachPosition Die „TeachPosition“ ist die eigentliche Werkstückposition.

WorkPosition Die „WorkPosition“ ist die innere Backenposition am Greifer. Je nach Anwendung, 
zum Beispiel beim Innengreifer, kann dies auch die Ruheposition sein.

GripForce Mit dem Parameter „GripForce“ lässt sich die Greifkraft einstellen.

PositionTolerance Ist das Toleranzfenster für die „TeachPosition“, „BasePosition“ und „WorkPosition“. 
Der Wert des Parameters wirkt in beide Richtungen.

BasePosition auch eine Arbeitsstellung sein!

ShiftPosition Die „ShiftPosition“ ist eine Umschaltposition zwischen Vorpositionierung und Greif-
fahrt.

StatusWord Das „StatusWord“ liefert auf seinen Bits die wichtigsten Informationen über den Sta-
tus des Greifers zurück an die Steuerung.

Diagnosis Sollte ein Fehler anliegen, gibt die „Diagnosis“ einen Diagnose-Code aus, der mit der 
Fehlerliste verglichen werden kann.

ActualPosition Der Wert der aktuellen Position des Greifer [1/100 mm].

Error Fehler, Fehlermeldung

DIR Direction/Zuleitung 24V - Abhängig vom Greifer, dient dieses Signal zum Bewegen 
des Greifers.

Teach/Adjust

Programmieren/Einstellen
Mit diesem Signal kann je nach Greifertyp, die aktuelle Position der Greiferbacken als 
neue Werkstückposition eingelernt werden. „Adjust“ dient als Kommando dazu, die 

GND Abkürzung für „Ground“-Masseanschluss

Korrekturwert

Verfahrroutine

Verfahrweg Weg, den die Greiferbacken zurücklegen
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1. Mitgeltende Dokumente

2. Sicherheitshinweise
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3. Bestimmungsgemäße Verwendung

4. 
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5. Produktbeschreibung

5.1 Einsatzmöglichkeiten

Innengreifen („DeviceMode“ 70):

Außengreifen („DeviceMode“ 60):

5.2 Kräfte und Momente

5.3 Typenschild 



MONTAGE- UND BETRIEBSANLEITUNG: 2-Backen-Parallelgreifer mit großem Hub, elektrisch, GEH6000IL Serie  

8

D
D

O
C

00
21

2 
/ k

D
E

 / 
22

.0
8.

20
19

Zimmer GmbH  Im Salmenkopf 5   77866 Rheinau   +49 7844 9138 0  +49 7844 9138 80  www.zimmer-group.com

6. Funktion

6.1 

6.2 LED-Anzeige 

1

2

3

4

5

6

7

8

6

1

7

3
4

2

5

8

bmbl bnbobp

bl

bm

bn

bo

bp
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6.3 

6.4 Schutzklassen

6.5 Technische Daten

6.6 Selbsthemmung

Diese Funktion gilt nicht für die Baureihe GEH60xxIL-31-B
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7. Montage
7.1 Sicherheitshinweise

7.2 Montage Mechanik 

bq

6

bq
br

br
bq

br

6

6

br
bq
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7.3 Montage Elektrik

7.3.1 Montage Verkabelung 

Zerstörung des Greifers

7.3.2 Montage „IO-Link“

PIN-Belegung der Versorgungsleitung:

PIN Farbe Funktion Erklärung

1

2

3

4 Schwarz

5
Für die Inbetriebnahme bzw. Montage des Greifers mit IO-Link sind folgende Schritte durchzuführen:
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7.3.3 Montage „Sondergreifer mit zweitem Kabel“ (STO-Anschlusskabel)

PIN-Belegung der Versorgungsleitung:

PIN Farbe Funktion Erklärung

1

2

3

4 Schwarz

5

PIN-Belegung der STO-Leitung:

PIN Farbe Funktion Erklärung

1

3

4

Die Signale STO-1 und STO-2 müssen gleichzeitig mit dem identischen Spannungspegel (0 V oder 24 V) beschal-
tet werden. Ist ein STO-Signal zum anderen divergiert, schaltet der Greifer in einen sicheren Zustand und mel-
det an der „Diagnose“ = 0x100  der Greifer lässt sich ohne „Kaltstart“ nicht mehr bewegen (ein sogenannter 
„fataler Fehler“).

Haben beide STO-Signale den Zustand „FALSE“ (0 V), ist der STO-Kreis im Greifer unterbrochen und der Greifer 
ist in einem sicheren Zustand.
Um den Greifer wieder zu bewegen, müssen beide STO-Signale auf den Zustand „TRUE“ (24 V) gesetzt werden. 
Diagnose des Greifers wechselt bei korrekten Parameterwerten auf 0x01 (Motor-OFF).
Jetzt kann der Motor eingeschaltet, das gewünschte „DeviceMode“ ausgewählt, übertragen und anschließend 
die Bewegung gestartet werden.

7.4 
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7.5 Wärmeableitung

7.6 Montage Zubehör

8. Inbetriebnahme
8.1 Prozessdaten

Name Datentyp

Name Datentyp

Greifer 

Eingabe

Steuerung

Ausgabe
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8.1.1 IODD Import

den Prozesseingangsdaten einige Daten zu sehen sein.

Die Steuerung des Greifer erfolgt über IO-link, mittels den zyklischen Prozessdaten sowie den azyklischen Ser-
vicedaten mit einer Zykluszeit von 10 ms.

8.2 Verfahren der Datenübertragung „Handshake“

Die Datenübertragung beginnt mit dem Senden des  „ControlWord“ = 0x01  an den Greifer.
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8.3 Parameter

8.3.1 Parameter „ControlWord“

Parameter Dezimalwert Hexadezimalwert

Aufbau des „ControlWord“:

Bit 15 Bit 14 Bit 13 Bit 12 Bit 11 Bit 10 Bit 9 Bit 8

Byte 1

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte 2

Bit 0: „Datatransfer“

Bit 1: „WritePDU“

Bit 2: „ResetDirectionFlag“
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Bit 7: „Teach“

Bit 8: „MoveToBase“

Bit 9: „MoveToWork“

Bit 10: „JogToWork“

Bit 11: „JogToBase“

8.3.2 Parameter „DeviceMode“

Mit diesen Modi werden die grundlegenden Aktionen des Greifers gesteuert.

„DeviceMode“ Aktion „ControlWord“
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8.3.3 

Die Verfahrgeschwindigkeit wird mit dem Parameter „DriveVelocity“ eingestellt.
Die „TeachPosition“ hat in diesem Modus keine Bedeutung, da immer die „BasePosition“ oder die „Workpositi-
on“ genau angefahren werden.
Fährt der Greifer in diesem Modus während der Bewegung auf ein Hindernis, so bleibt er stehen und meldet 
einen Fehler.
Der Greifer kann wieder vom Hindernis in die Ausgangslage gefahren werden, wenn im „ControlWord“ das Kom-
mando umgeschaltet wird.

diesem Modus nicht zulässig.

„DeviceMode“ Aktion „ControlWord“
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Gültig für alle GEH6000IL, ausgenommen GEH60xxIL-31-B

unterschieden.

Die beiden Modi-Gruppen „60“ und „70“ werden meistens für einen optimierten Greifzyklus von harten Werkstü-
cken genutzt, da hier der Schwerpunkt auf einer schnellen Bewegung des Greifers mit relativ kleinen Strömen 
liegt. Wird der Greifer durch ein stark federndes Werkstück deutlich abgebremst, kann er nicht mehr die ge-
wünschte Greifkraft aufbauen.
Für elastische/federnde Werkstücke sollten daher die beiden Modi-Gruppen „65“ und „75“ genutzt werden. In 
diesen Modi-Gruppen hat der Greifer eine relativ kleine Verfahrgeschwindigkeit, da der Großteil der Greifkraft 
direkt über den Strom erzeugt wird.
Es ist so allerdings nicht mehr möglich, die volle Greifkraft zu erzeugen. Die in diesen Modi-Gruppen erzeugte 
Greifkraft ist von der Elastizität des Werkstücks abhängig.
Gruppe „60“ - typisch für ein Außengreifen

„DeviceMode“ Aktion „ControlWord“

Gruppe „65“ - typisch für ein Außengreifen mit elastischen Werkstücken

„DeviceMode“ Aktion „ControlWord“
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Gruppe „70“ - typisch für ein Innengreifen

„DeviceMode“ Aktion „ControlWord“

Gruppe „75“ - typisch für ein Innengreifen mit elastischen Werkstücken

„DeviceMode“ Aktion „ControlWord“

Gültig nur für GEH60xxIL-31-B

unterschieden.

Gruppe „62“ - typisch für ein Außengreifen

„DeviceMode“ Aktion „ControlWord“

Gruppe „72“ - typisch für ein Innengreifen

„DeviceMode“ Aktion „ControlWord“
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Gültig für alle GEH6000IL, ausgenommen GEH60xxIL-31-B

Vorpositionieren.

eingestellten Geschwindigkeit vom Werkstück weg.

Auch in diesem Modus wird die Fenstertoleranz in den jeweiligen Modi-Gruppen „80“ und „90“ bzw. „85“ und 
„95“ genutzt. Bei den Modi-Gruppen „80“ und „90“ wird der Greifer nach Erreichen des Werkstücks den Motor 
abstellen. D. h. die Greifkraft bleibt jetzt durch die Selbsthemmung erhalten.

In den Modi-Gruppen „85“ und „95“ versucht der Greifer ständig leicht nachzudrücken. D. h. der Greifer regelt 
die Position nach, wenn das Werkstück z. B. verspannt war und sich löst.
Gruppe „80“ - typisch für ein Außengreifen

„DeviceMode“ Aktion „ControlWord“

Gruppe „85“ - typisch für ein Außengreifen mit Nachdrück-Strom

„DeviceMode“ Aktion „ControlWord“
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Gruppe „90“ - typisch für ein Innengreifen

„DeviceMode“ Aktion „ControlWord“

Gruppe „85“ - typisch für ein Innengreifen mit Nachdrück-Strom

„DeviceMode“ Aktion „ControlWord“

Gültig nur für GEH60xxIL-31-B

Vorpositionieren.

eingestellten Geschwindigkeit vom Werkstück weg.
Gruppe „82“ - typisch für ein Außengreifen

„DeviceMode“ Aktion „ControlWord“

Gruppe „92“ - typisch für ein Innengreifen

„DeviceMode“ Aktion „ControlWord“



MONTAGE- UND BETRIEBSANLEITUNG: 2-Backen-Parallelgreifer mit großem Hub, elektrisch, GEH6000IL Serie  

22

D
D

O
C

00
21

2 
/ k

D
E

 / 
22

.0
8.

20
19

Zimmer GmbH  Im Salmenkopf 5   77866 Rheinau   +49 7844 9138 0  +49 7844 9138 80  www.zimmer-group.com

8.3.4 Parameter „WorkpieceNo“
Die Werkstücknummer dient zur Auswahl der bereits hinterlegten Werkstückdaten als auch zur Auswahl des 
Datensatzes „WorkpieceNo“ in dem die aktuellen Prozessdaten gespeichert werden.
Dieser Datensatz „WorkpieceNo“ bietet die Möglichkeit, den Greifer auf einzelne Werkstücke sehr schnell einler-
nen zu können, wenn die Rezepturen nicht auf der Steuerung verwaltet werden.

Mit einem Wert > 0 wird die entsprechende Werkstückrezeptur im Greifer geladen.

8.3.5 Parameter „PositionTolerance“

Somit kann mit dem Wertebereich von 0 ... 255 eine maximale Toleranz von 2,55 mm in beide Richtungen einge-
stellt werden.

8.3.6 Parameter „GripForce“
Der Greifer kann mit unterschiedlichen Greifkräften, für eine optimierten Prozessablauf, arbeiten. Die Greifkraft 
wird als Prozentwert von der minimalen bis zur maximalen Greifkraft angegeben. Der Anwender kann die benö-
tigte Greifkraft in 1%-Schritten übertragen.

Diese Funktion gilt nicht für die Baureihe GEH60xxIL-31-B
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8.3.7 Parameter „DriveVelocity“
Der Greifer kann mit unterschiedlichen Verfahrgeschwindigkeiten, für einen optimierten Prozessablauf, arbeiten.

-
gen.
In den anderen Modi bestimmt er jeweils die Verfahrgeschwindigkeit vom Werkstück weg.

Die Positionsgeschwindigkeit wird als Prozentwert (1 ... 100 %) angegeben. Der Greifer rechnet diese Angaben 
auf seine maximale Fahrgeschwindigkeit um.

8.3.8 Parameter „BasePosition“
Die „BasePosition“ muss immer kleiner als die „ShiftPosition“ sein.
Der Greifer prüft dies und zeigt gegebenenfalls eine Fehlermeldung an.

„ControlWord“ das Bit 8 gesetzt.

8.3.9 Parameter „ShiftPosition“
Die „ShiftPosition“ muss immer größer als die „BasePosition“ und immer kleiner als die „WorkPosition“ sein.
Der Greift prüft dies und zeigt gegebenenfalls eine Fehlermeldung an.
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8.3.10 Parameter „TeachPosition“

Ist die aktuelle Position des Greifers innerhalb des Toleranzfensters um die „TeachPosition“, wird im „Status“ das 
Bit 9 gesetzt.

8.3.11 Parameter „WorkPosition“

sein.

-
fer wird die „WorkPosition“ etwas überfahren.

Bei „DeviceMode“ 70/90 gilt das gleiche für die „BasePosition“.

8.3.12 Parameter „StatusWord“
Aufbau des „StatusWord“:

Bit 15 Bit 14 Bit 13 Bit 12 Bit 11 Bit 10 Bit 9 Bit 8

Byte 1

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte 2

Bit 0: „HomingPosition“ OK

Bit 1: „MotorON“
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Bit 2: „InMotion“

Bit 3: „MovementComplete“

Bit 4: „JogBaseActive“ „-“

Bit 5: „JogWorkActive“ „+“

Bit 6: „GripperPLCActive“

Bit 7: „ControllerError“

Bit 8: „BasePosition“

Bit 9: „TeachPosition“

Bit 10: „WorkPosition“

Bit 11: „UndefininedPosition“

Bit 12: „DataTransfer“ OK

Bit 13: „ControlWord“ 0x100

Bit 14: „ControlWord“ 0x200

Bit 15: „Error“
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8.3.13 Parameter „Diagnosis“
Der in diesem Parameter zurückgelieferte Wert entspricht dem Fehler-Code (Siehe Kapitel „Fehlerdiagnose“).

8.3.14 Parameter „ActualPosition“
Der Parameter „ActualPosition“ entspricht der gegenwärtigen Position der Greiferbacken, bezogen auf den 
Gesamthub.
Der Wert wird mit einer Genauigkeit von 0,01 mm angegeben.

8.4 „Kaltstart“

Bitte Beachten:

8.5 Mindestverfahrweg

Baugröße Mindestverfahrweg
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8.6 Referenzierung durch „Homing“ 

„DeviceMode“ Aktion

8.6.1 „DeviceMode“ 10
Folgende Arbeitsschritte sind für das „Homing“ zu beachten:

Verletzungsgefahr durch Bewegen des Greifers

Die Greiferbacken fahren mit niedriger Geschwindigkeit nach außen, bis sie auf die internen mechanischen 

„ActualPosition“ auf den Wert 0 referenziert.

8.6.2 „DeviceMode“ 14
Bei dem Parameter „DeviceMode“ 14 ist die Vorgehensweise identisch dem „DeviceMode“ 10.
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8.6.3 „DeviceMode“ 16

Verletzungsgefahr durch erhöhte Kraft des Greifers beim „Homing“

Es ist sicherzustellen, dass vor dem Senden des „Homing-Befehls“ die „DriveVelocity“ auf einen niedrigen Wert 
eingestellt ist.

10

Die folgenden Arbeitsschritte sind zu beachten:

Parameter Value Unit

10

100

„ActualPositon“
Beispielshaft wäre das die neue „ActualPosition“ = 100  siehe Tabelle.

Der Greifer antwortet mit  „DiagnoseWord“ = 0x00  Der Greifer ist bereit. 

Verklemmen und Beschädigen des Greifers
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8.6.4 „DeviceMode“ 17

Verletzungsgefahr durch erhöhte Kraft des Greifers beim „Homing“

Es ist sicherzustellen, dass vor dem Senden des „Homing-Befehls“ die „DriveVelocity“ auf einen niedrigen Wert 
eingestellt ist.

10

Die folgenden Arbeitsschritte sind zu beachten:

Parameter Value Unit

10

4000

„ActualPositon“
Beispielshaft wäre das die neue „ActualPosition“ = 4000  siehe Tabelle.

Der Greifer antwortet mit  „DiagnoseWord“ = 0x00  Der Greifer ist bereit. 

Verklemmen und Beschädigen des Greifers
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8.7 Unterbrechung der Spannungsversorgung

8.8 „Easy Startup“
Vom Einschalten des Greifers zur ersten Bewegung.

8.9 Start der Datenübertragung
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8.10 Grundparameter „Quickstart“
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8.11 Greiferbewegung starten
Durch Senden des  „ControlWord“ = 0x200  fährt der Greifer in Richtung „WorkPosition“, d. h. die Greifer-
backen bewegen sich nach innen.
Durch Senden des  „ControlWord“ = 0x100  fährt der Greifer in Richtung „BasePosition“, d. h. die Greifer-
backen bewegen sich nach außen.

8.12 Mehrmaliges Fahren in die gleiche Richtung

Durch Senden des  „ControlWord“ = 0x04  wird das Löschen der Richtungsmerker angesteuert.

BasePosition := 100;             //Zuweisung einer neuen BasePosition



MONTAGE- UND BETRIEBSANLEITUNG: 2-Backen-Parallelgreifer mit großem Hub, elektrisch, GEH6000IL Serie  

33

D
D

O
C

00212 / k
D

E
 / 22.08.2019

Zimmer GmbH  Im Salmenkopf 5   77866 Rheinau   +49 7844 9138 0  +49 7844 9138 80  www.zimmer-group.com

8.13 Rezepturbeispiele

8.13.1 „Rezeptur abspeichern“
Für das Abspeichern einer Rezeptur wird in Folge ein schematisches Programmbeispiel aufgezeigt.

//Werkstückrezepturen abspeichern in Structured Text (ST)
10:
DeviceMode := 80;     //Zuweisung der gewünschten Prozessparameter
WorkpieceNo := 3;     //Rezeptur soll als dritte Werkstückrezeptur abgespeichert werden
PositionTolerance := 50;
GripForce := 50;
DriveVelocity := 50;
BasePosition := 100;
ShiftPosition := 2000;
TeachPosition := 4000;
WorkPosition := 4000;
  iStep := 20;      //Sprung in den nächsten Schritt
20:
ControlWord := 1;      //Beginnt mit dem Handshake
  iStep := 30;      //Sprung in nächsten Schritt.
30:
IF StatusWord.12 THEN    //Abfrage des Bit „DataTransferOK“=TRUE aus StatusWord, dies ist die 
              Reaktion des Greifers auf übertragene Daten
  ControlWord := 0;    //Rücksetzen des ControlWord  
  iStep := 40;      //Sprung in nächsten Schritt
END_IF;
40:
IF NOT StatusWord.12 THEN   //Abfrage auf Beenden der Datenübertragung, „DataTransferOK“= FALSE
  ControlWord := 2;    //Handshake ist abgeschlossen, hier beginnt die Speicherung durch Bit 
              „WritePDU“ im ControlWord
  iStep := 50;      //Sprung in den nächsten Schritt
END_IF;
50:
IF StatusWord.12 THEN    //Abfrage des Bit „DataTransferOK“=TRUE aus StatusWord
  ControlWord := 0;    //Rücksetzen des ControlWord
  iStep := 60;      //Sprung in nächsten Schritt
END_IF;
60:
IF NOT StatusWord.12 THEN   //Abfrage auf Beenden der Datenübertragung, „DataTransferOK“= FALSE,  
              dieser Vorgang kann mehrere Sekunden dauern
  //Do other things...    //Abspeicherung ist abgeschlossen
END_IF;
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8.13.2 „Rezeptur laden“
Für das Laden einer neuen Rezeptur wird in Folge ein schematisches Programmbeispiel aufgezeigt.

//Werkstückrezepturen laden in Structured Text (ST)
10:
WorkpieceNo := 3;      //Dritte Werkstückrezeptur soll geladen werden
  iStep := 20;      //Sprung in den nächsten Schritt
20:
ControlWord := 1;      //Beginnt mit dem Handshake
  iStep := 30;      //Sprung in nächsten Schritt.
30: 
IF StatusWord.12 THEN    //Abfrage des Bit „DataTransferOK“=TRUE aus StatusWord, dies ist die   
               Reaktion des Greifers auf übertragene Daten
  ControlWord := 0;    //Rücksetzen des ControlWord  
  iStep := 40;      //Sprung in nächsten Schritt
END_IF;
40:
IF NOT StatusWord.12 THEN   //Abfrage auf Beenden der Datenübertragung, „DataTransferOK“= FALSE
  //Do other things...    //Handshake ist abgeschlossen, die Parameter aus der dritten Rezeptur sind  
              nun in die aktuellen Prozessparameter übernommen
END_IF;

9. Bedienung
9.1 Notentriegelung

cm

cn

Baugröße Schlüsselweite

cn

cm
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10. Greifkraftdiagramme

11. Fehlerdiagnose

Fehlercode Fehler Mögliche Ursache Maßnahme

0x0000 Kein Fehler - -

0x0001 Motor ist ausgeschaltet

0x0002 Greifer führt Referenzfahrt aus

0x0003 System fährt hoch

0x0100 Aktorspannung zu gering

0x0101 Maximal zulässige Temperatur 
überschritten

0x0102 Maximal zulässige Temperatur 
unterschritten

0x0200 IO-Link Kommunikation gestört

0x0201 SPI Kommunikation gestört

0x0202 CAN Kommunikation gestört

0x0204 STO Sicherheitskreis unterbro-
chen
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Fehlercode Fehler Mögliche Ursache Maßnahme

0x0300 „ControlWord“ nicht verfügbar

0x0301 Positionen nicht verfügbar

0x0302 „GripForce“ nicht verfügbar

0x0303 „SpeedValue“ nicht verfügbar

0x0304 „TeachTolerance“ nicht verfügbar

0x0305 Wegmesssystem nicht referen-
ziert

0x0306 „DeviceMode“ nicht verfügbar

0x0307 Fahrauftrag kann nicht ausge-
führt werden

0x0308 „WorkpieceNo.“ Nicht verfügbar

0x313 Berechnete „ShiftPosition“ über-
schritten
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Fehlercode Fehler Mögliche Ursache Maßnahme

0x0400 Schwergängigkeit

0x0401 Stromgrenze überschritten

0x0402 Verklemmung

0x0406 System/Interner Fehler

12. Wartung

13. Zubehör/Lieferumfang

14. Transport/Lagerung/Konservierung
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15. Außerbetriebsetzung und Entsorgung

16. RoHs-Erklärung

Name und Anschrift des Herstellers:

  

Produktbezeichnung:
Typenbezeichnung:

Michael Hoch siehe Adresse des Herstellers Rheinau, 20.08.2019 Martin Zimmer

Vorname Name Anschrift (Ort und Datum der Ausstellung) (rechtsverbindliche Unterschrift)
Geschäftsführender Gesellschafter

17. REACH-Erklärung

Name und Anschrift des Herstellers:

  

R E A Ch

Michael Hoch siehe Adresse des Herstellers Rheinau, 20.08.2019 Martin Zimmer

Vorname Name Anschrift (Ort und Datum der Ausstellung) (rechtsverbindliche Unterschrift)
Geschäftsführender Gesellschafter
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18. Einbauerklärung

Name und Anschrift des Herstellers:

  

Kurt Ross siehe Adresse des Herstellers Rheinau, den 20.08.2019 Martin Zimmer

Vorname Name Anschrift (Ort und Datum der Ausstellung) (rechtsverbindliche Unterschrift)
Geschäftsführender Gesellschafter
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19. Konformitätserklärung

Name und Anschrift des Herstellers:

  

Kurt Ross siehe Adresse des Herstellers Rheinau, den 20.08.2019 Martin Zimmer

Vorname Name Anschrift (Ort und Datum der Ausstellung) (rechtsverbindliche Unterschrift)
Geschäftsführender Gesellschafter


